ENGLISH

Instructions translated from Italian

1 - Warnings

e CAUTION! IMPORTANT INSTRUCTIONS: for personal safety it is
important to read and follow these instructions, and store them in
a safe place. In case of doubt, contact Nice Support Service. Incor-
rect installation is a safety hazard and can lead to faulty operation.
¢ |nstallation, wiring, programming and maintenance must be performed by
qualified technicians, in compliance with the applicable laws, standards, lo-
cal regulations and these instructions. ® Each element of the device must be
anchored permanently to a vertical surface, which must be made of sturdy
material and must not transmit vibrations to the photocells. Warning! - The
surfaces for anchoring the device and the reflector must lie perfectly
parallel to one another; a slight error can be corrected with the ori-
entation system. ¢ The chosen mounting position must protect the pho-
tocell against accidental impact; it must also allow easy access for mainte-
nance. ® To increase the level of safety against faults, the photocell must be
connected to a control unit having the “Phototest” function, using the rel-
evant photocell input (Fig. 4). ¢ The product is protected against rain and
dust infiltrations, and is suitable for outdoor use but not for particularly salty,
acidic or potentially explosive atmospheres. Do not install the equipment in
areas subject to flooding or water stagnation. ® The power cables must en-
ter the photocell through one of the holes on the lower section of its support
and must be inserted from below to prevent water from penetrating inside.

2 - Description and intended use

EPMOR devices are presence sensors for automations of doors, gates,
garage doors and similar equipment (Type D according to the EN 12453
standard), via direct interpolation with a relay output. Any use other than
that described is to be considered improper and prohibited!

ITALIANO

Istruzioni originali

1 - Avvertenze
e ATTENZIONE! ISTRUZIONI IMPORTANTI: per la sicurezza delle
ersone € importante leggere, rispettare e conservare queste istru-
zioni. In caso di dubbi, chiedere chiarimenti al Servizio Assistenza
Nice. Linstallazione non corretta pregiudica la sicurezza e provoca
guasti. ¢ Tutte le operazioni di installazione, collegamento, programmazio-
ne e manutenzione devono essere effettuate esclusivamente da personale
tecnico qualificato, rispettando le leggi, le normative, i regolamenti locali e le
istruzioni riportate in questo manuale. ® Ogni elemento del dispositivo de-
ve essere fissato in modo permanente su una superfice verticale che deve
essere di materiale solido e non deve trasmettere vibrazioni alle fotocellule.
Attenzione! - Le superfici di fissaggio del dispositivo e del catadiot-
tro devono essere perfettamente parallele tra loro, eventualmente
un minimo errore puo essere corretto con il sistema di orientamen-
to. ¢ La posizione scelta per il fissaggio deve proteggere la fotocellula da urti
accidentali; inoltre deve garantire un facile accesso per la manutenzione.
Per aumentare il livello di sicurezza contro i guasti, &€ necessario collegare la
fotocellula a una centrale di comando dotata della funzione “Fototest”, uti-
lizzando I'apposito ingresso della fotocellula (fig. 4). © Il prodotto € protetto
contro le infiltrazioni di pioggia e polvere, € adatto all’uso in ambienti ester-
ni ma non con atmosfera particolarmente salina, acida o potenzialmente
esplosiva. Evitare I'installazione in luoghi soggetti a ristagni d’acqua e alla-
gamenti. ® | cavi elettrici devono entrare nella fotocellula attraverso uno dei
fori predisposti nella zona inferiore del suo supporto e devono provenire dal
basso per evitare la penetrazione di acqua all’interno.

2 - Descrizione e destinazione d’uso
EPMOR sono formate da un elemento ricetrasmittente (fotocellula) ed un

FRANCAIS

Instructions traduites de I'italien

1 - Recommandations

o ATTENTION ! INSTRUCTIONS IMPORTANTES : pour la sécurité des
personnes, il est important de lire, de respecter et de conserver ces
instructions. En cas de doutes, demander des précisions au ser-
vice aprés-vente Nice. Une installation incorrecte compromet la sé-
curité et cause des dommages. ¢ Toutes les opérations d’installation,
de raccordement, de programmation et de maintenance doivent étre effec-
tuées uniquement par des techniciens qualifiés, en observant les lois, les
réglementations, les reglements locaux et les instructions indiquées dans
ce manuel. ® Chaque élément du dispositif doit étre fixé de fagon perma-
nente sur une surface verticale qui doit étre en matériau solide et ne doit pas
transmettre de vibrations aux photocellules. Attention ! - Les surfaces de
fixation de I’appareil et du catadioptre doivent étre parfaitement pa-
ralleles les unes aux autres, une légere erreur peut éventuellement
étre corrigée avec le systéme d’orientation. ¢ [’emplacement choisi
pour la fixation doit protéger la photocellule contre les chocs accidentels. I
doit également garantir un acces facile pour I'entretien. ® Pour augmenter
le niveau de sécurité contre les pannes, il faut raccorder la photocellule a
une centrale de commande équipée de la fonction « Phototest », en utilisant
I’entrée appropriée de la photocellule (fig. 4). ® Le produit est protégé contre
les infiltrations de pluie et de poussiéres, il convient pour une utilisation en
extérieur, mais pas dans une atmosphére particulierement saline, acide ou
explosible. Eviter I'installation dans des lieux soumis a la stagnation d’eau et
aux inondations. e Les cébles électriques doivent entrer dans la photocel-
lule a travers un des trous prévus dans la partie inférieure de son support
et doivent arriver par le bas pour éviter la pénétration de I'eau a I'intérieur.

2 - Description et application
Les EPMOR sont formés d’un élément émetteur-récepteur (photocellule)

EPMOR devices include a receiver-transmitter element (photocell) and a re-
flector; they are able to detect obstacles along the line of sight between the
two elements. It features the “Phototest” function that can increase the level
of safety against faults, by verifying whether the device operates correctly,
at every manoeuvre.

3 - Installation and electrical connections
A Correct operation can be influenced by several factors: the po-
sition of the devices and their closeness to systems lacking inter-
ference suppressors; other similar devices may interfere during ad-
verse weather conditions. Do not install the device too close to the
ground or near large-size metal objects. The maximum length of any
connecting cables must not exceed 20 mm. Contact the Nice techni-
cal assistance service in case of malfunctions.

01. Check that the installation conditions are compatible with the data ap-
pearing in Chapters 1 and 7.

02. Shut off power to the automation.

03. Perform the operations shown in Fig. 1.

04. Read points “A, B and C” below and only complete the steps that refer
to your automation:

A - Opening of the access point to be measured exceeding 4 m: it is
necessary to remove jumper J1 on the board, as indicated in Fig. 2.

B - Resolving any interference between multiple pairs of photocells:
if two devices are installed close to one another, the transmitter (TX)
beam of one device could be captured by the receiver (RX) of the other
device and vice-versa, with the risk of no detection occurring. In such
case, solve the problem by activating “synchronised operation” and
power the photocells with alternating current as shown in Fig. 3: power
one photocell with the wires inverted with respect to the other photocell.

C - If the “Phototest” function is not used: jumper J3 must be inserted
as shown in Fig. 2.

05. Perform the electrical connections as shown in Fig. 4:

catadriottro riflettore; consentono di rilevare ostacoli che si trovano sull’asse
ottico tra i due elementi. Dispone di funzione “Fototest” utile per aumentare
illivello di sicurezza contro i guasti, tramite verifica del corretto funzionamen-
to del dispositivo stesso, ad ogni manovra.

EPMOR sono rilevatori di presenza per automatismi di porte, cancelli, porto-
ni da garage e similari (tipo D secondo norma EN 12453) con uscita a rele.
Qualsiasi altro uso diverso da quello descritto & da considerarsi im-
proprio e vietato!

3 - Installazione e collegamenti elettrici

A Il corretto funzionamento puo essere influenzato da diversi fat-
tori: la posizione dei dispositivi e la loro vicinanza a sistemi sprov-
visti di soppressori di interferenze; altri dispositivi simili potrebbero
interferire in condizioni atmosferiche avverse. Non installare il di-
spositivo troppo vicino al terreno o ad oggetti di metallo di grandi
dimensioni. La lunghezza massima di eventuali cavi di collegamento
non deve superare i 20 mm. Nel caso di malfunzionamento contat-
tare I'assistenza Nice.

01. Verificare che le condizioni di installazione siano compatibili con i dati ri-
portati nel capitolo 1 e 7.

02. Togliere 'alimentazione all’automazione.

03. Eseguire le operazioni di fig. 1.

04. Leggere i punti di seguito “A, B e C” ed eseguire solo le operazioni utili
alla vostra automazione:

A - Apertura del varco da rilevare superiore a 4 m: € necessario toglie-
re il ponticello J1 presente nella scheda come indicato nella fig. 2.

B - Risolvere I’eventuale interferenza tra piu coppie di fotocellule: se
due dispositivi vengono installati vicini tra loro, il raggio del trasmettitore
(TX) di un dispositivo potrebbe essere captato dal ricevitore (RX) dell'al-
tro e viceversa, con il rischio di una mancata rilevazione. In questo caso
per risolvere, attivare il “funzionamento sincronizzato” e alimentare le fo-
tocellule con corrente alternata come mostrato in fig. 3: alimentare una

et d’'un catadioptre réflecteur ; ils permettent de détecter les obstacles sur
I’axe optique entre les deux éléments. lIs disposent d’une fonction « Photo-
test » utile pour augmenter le niveau de sécurité contre les pannes, en vérif-
iant le bon fonctionnement de I'appareil lui-méme, a chaque manceuvre.
Les EPMOR sont des détecteurs de présence pour les automatismes de
portes, portails, portes de garage et similaires (type D selon la norme EN
12453) avec sortie a relais. Toute autre utilisation que celle décrite doit
étre considérée comme impropre et interdite !

3 - Installation et branchements électriques

A Le bon fonctionnement peut étre affecté par plusieurs facteurs :
la position des appareils et de leur proximité aux systémes sans
suppresseurs d’interférence, les autres appareils qui pourraient
créer des interférences dans de mauvaises conditions météorolo-
giques. Ne pas installer I’appareil a proximité du sol ou de grands
objets métalliques. La longueur maximale des éventuels cables de
raccordement ne doit pas dépasser 20 mm. En cas de dysfonction-
nement, contacter le service aprés-vente Nice.

01. Vérifier que les conditions d’installation sont compatibles avec les don-
nées indiquées dans les chapitres 1 et 7.

02. Couper I'alimentation de I'automatisme.

03. Effectuer les opérations de la fig. 1.

04. Lire les points « A », « B », « C » et n’effectuer que les opérations néces-
saires a I'automatisme :

A - Ouverture du passage a détecter supérieure a 4 m : il est nécessaire
d’enlever le cavalier J1 présent dans la carte comme indiqué dans la fig. 2.

B - Résoudre linterférence éventuelle entre plusieurs paires de
photocellules : si deux paires d’appareils sont installés proches I'un
de l'autre, le rayon de I'émetteur (TX) d’'un appareil peut étre capté par
le récepteur (RX) de I'autre et vice versa, avec le risque de créer une
non-détection. Dans ce cas, pour résoudre ce probleme, activer le
« fonctionnement synchronisé » et alimenter les photocellules avec un

- For use as a “safety device”, connect the cables to terminals 5 and 6
and set jumper J2 to the NC position (Figs. 3 and 4);
- For use as a “control device”, connect the cables to terminals 5 and
6 and set jumper J2 to the NO position (Figs. 3 and 4).

06. Perform the testing procedures described in Chapter 4.

07. Close the photocells (Fig. 5).

4 - Testing

01. Power the automation and check the status of the led (Fig. 6) on the
photocell: if it flashes rapidly or remains steady lit, consult Table 1 for
the relevant meaning. If necessary, improve the alignment by carrying
out the operations indicated in Fig. 7, 8, 9. Note to Fig. 8 - Point the
photocell towards the reflector: optimal alignment will be signalled by
the led switching off or flashing very slowly. The procedure can be car-
ried out on the photocell and by aligning the reflector.

02. Check the detection efficiency by blocking the line of sight between the
photocell and the reflector using a cylinder (& = 5 cm; L = 30 cm): first
pass the object near the photocell then near the reflector and, lastly,
halfway between the two elements (Fig. 10). Make sure that in each
case the output switches from “Active” to “Alarm” and vice-versa, and
that the automation responds accordingly to the photocell’s interven-
tion.

03. Verify correct obstacle detection as envisaged in the EN 12453 stand-
ard, using a parallelepiped (700 x 300 x 200 mm) with three faces (one
for each dimension) with matt black surface and the remaining faces
with glossy reflective surface (Fig. 11).

5 - Maintenance

Service the photocells at least every 6 months as follows: 1) release the
gearmotor as described in the user manual to prevent involuntary activation
of the automation during maintenance; 2) check for humidity, oxidation and
foreign bodies (insects, etc.) and remove them. In case of doubt, replace the
equipment; 3) clean the housing — especially the lenses and glass panels —

fotocellula con i fili invertiti rispetto all’altra fotocellula.

C - Se non viene utilizzata la funzione “Fototest”: € necessario inserire
il ponticello J3 come mostrato nella fig. 2

05. Eseguire i collegamenti elettrici come indicato nella fig. 4:
- Per uso come “dispositivo di sicurezza”, collegare i cavi ai morsetti
5 e 6 ed impostare il ponticello J2 in posizione NC (fig. 3 e 4);
- Per uso come “dispositivo di comando”, collegare i cavi ai morsetti
5 e 6 ed impostare il ponticello J2 in posizione NO (fig. 3 e 4).

06. Effettuare le procedure di collaudo descritte nel capitolo 4.

07. Chiudere le fotocellule (fig. 5).

4 - Collaudo

01. Alimentare I'automazione e verificare lo stato del led (fig. 6) sulla fo-
tocellula: se questo lampeggia velocemente o resta acceso con luce
fissa, consultare la Tabella 1 per vedere il significato. Se & necessario
migliorare I'allineamento eseguendo le operazioni indicate nelle figg. 7,
8, 9. Nota alla fig. 8 - Orientare la fotocellula in direzione del catadiottro:
I"allineamento sara ottimale quando il led si spegne o inizia a lampeggia-
re molto lentamente. La procedura pud essere eseguita sulla fotocellula
ed allineando il catadiottro.

02. Verificare I'efficienza della rilevazione interrompendo I'asse ottico tra fo-
tocellula e catadiottro con I'ausilio di un cilindro (@ = 5 cm; L = 30 cm):
passare I'oggetto prima vicino alla fotocellula, poi vicino al catadiottro
e, infine, a una distanza intermedia tra i due (fig. 10). Durante ogni pas-
saggio accertarsi che |'uscita passi dallo stato di “Attivo” a quello di “Al-
larme” e viceversa, inoltre che I'automazione esegua I'azione prevista,
conseguente all'intervento della fotocellula.

03. Verificare il corretto rilevamento dell’ostacolo come richiesto dalla nor-
ma EN 12453, utilizzando un parallelepipedo (700 x 300 x 200 mm) con
tre facce (una per ogni dimensione) di materiale nero opaco e le restanti
facce in materiale lucido riflettente (fig. 11).

courant alternatif, comme illustré dans la fig. 3 : alimenter une photocel-
lule avec les fils inversés par rapport a I'autre photocellule.

C - Si la fonction « Phototest » n’est pas utilisée : il faut insérer le cava-
lier J3 comme illustré dans la fig. 2

05. Effectuer les raccordements électriqgues comme illustré dans la fig. 4 :
- Pour une utilisation en tant que « dispositif de sécurité », raccorder les
cables aux bornes 5 et 6 et placer le cavalier J2 en position NF (fig. 3 et 4) ;
- Pour une utilisation en tant que « Appareil de commande » raccorder
les cables aux bornes 5 et 6 et placer le cavalier J2 sur NO (fig. 3 et 4).

06. Effectuer les procédures d’essai décrites au chapitre 4.

07. Fermer les photocellules (fig. 5).

4 - Essai

01. Alimenter I'automatisme et vérifier I'état de la led (fig. 6) sur la pho-
tocellule : si elle clignote rapidement ou reste allumée avec une lumiere
fixe, consulter le Tableau 1 pour voir la signification. S'il faut améliorer
I'alignement en effectuant les opérations indiquées dans les fig. 7, 8
et 9. Remarque a la fig. 8 - Orienter la photocellule en direction de
I'autre catadioptre : I'alignement est optimal lorsque la led s’éteint ou se
met a clignoter tres lentement. La procédure peut étre effectuée sur la
photocellule et en alignant le catadioptre.

02. Vérifier I'efficacité de la détection en interrompant I'axe optique entre la
photocellule et le catadioptre a I'aide d’un cylindre (@ = 5 cm, L = 30
cm) : passer 'objet tout d’abord a proximité de la photocellule, puis pres
du catadioptre et, enfin, a une distance intermédiaire entre les deux (fig.
10). Lors de chaque passage, s’assurer que la sortie passe de I'état
de « Actif » a « Alarme », et vice-versa, et que I'automatisme effectue
I'action prévue suite a I'intervention de la photocellule.

03. Vérifier la bonne détection de I'obstacle comme I'exige la norme EN
12453, en utilisant un parallélépipéde (700 x 300 x 200 mm) avec trois
faces (une pour chaque dimension) de matériau noir mat et les autres
faces en matériau brillant réfléchissant (fig. 11).

with a soft, slightly damp cloth. Do not use detergents containing alcohol,
benzene, abrasives or similar cleaning products; these may dull polished
surfaces and hinder the operation of the photocells; 4) run the functional
test as described in Chapter 4 - Testing; 5) the product is designed to work
for at least 10 years in normal conditions; we recommend increasing the
frequency of maintenance thereafter.

6 - Disposal
This product is an integral part of the automation system and must
E therefore be disposed of together with it, in the same manner de-
scribed in the automation’s user manual.

7 - Technical specifications

Please note: the technical features refer to an ambient temperature of
20°C. Nice S.p.A. reserves the right to modify its products without altering
their intended use and essential functions.

* Product type: presence sensor for gate and garage door automation
systems (Type D according to the EN 12453 standard) e Technology
adopted: indirect optical interpolation by means of a photocell and reflec-
tor, with modulated opto beam e Power supply/output: 12/24 V~~/N== (im-
its: 10-35 V= and 9-28 V~) ¢ Maximum power input: approx. 50 mA e
Angle of the RX detection area: +/-5° (+ 25%) ® Output relay contact:
Max 500 mA and 48 V~/V== e Electrical life: over 600,000 cycles AC11
or DC11 e Response time: less than 30 ms ¢ Range: working range 8 m;

maximum range, in optimal conditions, 15 m (with jumper J1 disengaged).
The maximum range may drop by 50% in adverse weather conditions (fog,
rain, dust, etc.) ¢ Detection capacity: opaque objects larger than 50
mm on the line of sight between the photocell and the reflector (maximum
speed 1.6 m/s) ¢ Protection rating: IP 44 ¢ Operating temperature:
—20°C to +50°C e Assembly: elements facing one another, anchored to
two vertical surfaces parallel to one another or to an appropriate column
support ® System for adjusting the alignment between the photocell
and the reflector: yes ¢ Dimensions (single component): 105 x 50 x 40
h mm e Weight (sum of the two components): 83 g

Table 1
Led status (Fig. 7) | Meaning 1 Meaning 2 | Output status Actions to be performed
Always off Excellent reception No obstacle Active None
Slow flashing Low reception No obstacle Active Improve alignment between lenses
Quick flash Poor reception No obstacle Active Clean the lenses / Eliminate any reflective surfaces in the
vicinity / Realign the lenses
Always lit No reception Obstacle present Alarm Remove the obstacle

5 - Manutenzione

Eseguire la manutenzione delle fotocellule almeno ogni 6 mesi, effettuando
le seguenti operazioni: 1) sbloccare manualmente il motoriduttore come de-
scritto nel rispettivo manuale istruzioni, per impedire I’azionamento involon-
tario dell’automazione durante la manutenzione; 2) controllare I'eventuale
presenza di umidita, ossidazioni e corpi estranei (insetti, ecc) ed eliminarne
la presenza. In caso di dubbi sostituire il dispositivo; 3) pulire I'involucro
esterno, — in particolare, le lenti e i vetrini, — utilizzando un panno morbido
leggermente umido. Non usare sostanze detergenti a base di alcol, benze-
ne, abrasivi 0 similari; queste possono opacizzare le superfici lucide e pre-
giudicare il funzionamento della fotocellula; 4) eseguire il controllo funzionale
come descritto nel capitolo 4 - Collaudo; 5) il prodotto € progettato per
funzionare almeno 10 anni in condizioni normali; trascorso questo periodo si
consiglia di intensificare la frequenza degli interventi di manutenzione.

6 - Smaltimento
Questo prodotto € parte integrante dell’automazione e deve essere
smaltito con essa, applicando gli stessi criteri riportati nel manuale
istruzioni dell’automazione.

7 - Caratteristiche tecniche

Avvertenze: le caratteristiche tecniche sono riferite alla temperatura am-
bientale di 20°C. Nice S.p.A. si riserva il diritto di modificare i prodotti man-
tenendone comunque la destinazione d’uso e le funzionalita essenziali.

¢ Tipologia del prodotto: rilevatore di presenza per automazioni su can-
celli e portoni (tipo D secondo la norma EN 12453) e Tecnologia adottata:
interpolazione ottica indiretta tramite fotocellula e catadiottro, con raggio
opto modulato e Alimentazione: 12/24 \/~/\V== (limiti: 10 + 35 V=—=e 9 +
28 V~) e Corrente massima assorbita: circa 50 mA ¢ Angolo dell’area
di rilevamento del’RX: +/-5° (+ 25%) ® Contatto relé di uscita: Max
500 mA e 48 V~/V= e Durata contatti: maggiore di 600.000 interventi
con carico AC11 o DC11 e Tempo di risposta: minore di 30 ms e Por-
tata: portata utile 8 m; portata massima, in condizioni ottimali, 15 m (con
ponticello J1 disinserito). La portata massima pud ridursi del 50% in pre-
senza di fenomeni atmosferici (nebbia, pioggia, polvere, ecc.) ¢ Capacita
di rilevamento: oggetti opachi con dimensioni maggiori di 50 mm, pre-
senti sull’asse ottico tra fotocellula e catadiottro (velocita massima di 1,6
m/s) ® Grado di protezione: |P 44 ¢ Temperatura di funzionamento:
-20 °C ... +50°C e Montaggio: elementi fissati uno di fronte all’altro, su
due superfici verticali e parallele tra loro o su apposito supporto a colonna
¢ Sistema per regolare l'allineamento tra fotocellula e catadiottro:
si ¢ Dimensioni (elemento singolo): 105 x 50 x 40 h mm e Peso (somma
dei due elementi): 83 g

Tabella 1

Stato del led (fig. 6) | Significato 1

Significato 2

| Stato dell’uscita Azione da eseguire

Sempre spento Ricezione ottima Nessun ostacolo Attiva Nessuna
Lampeggio lento Ricezione mediocre Nessun ostacolo Attiva Migliorare I'allineamento tra le lenti
Lampeggio veloce Ricezione pessima Nessun ostacolo Attiva Pulire le lenti / Eliminare eventuali superfici riflettenti nelle

vicinanze / Eseguire di nuovo I'allineamento tra le lenti

Sempre acceso Ricezione inesistente Ostacolo presente

Allarme Rimuovere I'ostacolo

5 - Entretien

Effectuer I'entretien des photocellules, au moins tous les 6 mois, en procé-
dant comme suit : 1) débrayer le motoréducteur manuellement comme dé-
crit dans sa notice d’instructions pour éviter toute manipulation involontaire
de I'automatisme pendant les travaux d’entretien ; 2) vérifier la présence
éventuelle d’humidité, d’oxydation et de corps étrangers (insectes, etc.), et
les éliminer le cas échéant. En cas de doute, remplacer I'appareil ; 3) net-
toyer le boitier et notamment les lentilles et les vitres. Utiliser un chiffon doux
imbibé d’un peu d’eau. Ne pas utiliser de produits de nettoyage conte-
nant de I'alcool, du benzene, des abrasifs ou autres produits similaires ; ils
risquent d’opacifier les surfaces brillantes et de compromettre le fonctionne-
ment de la photocellule ; 4) effectuer le contrle du fonctionnement comme
décrit dans le chapitre 4 - Essais ; 5) le produit est congu pour fonctionner
au moins 10 ans dans des conditions normales, apres quoi nous conseil-
lons d’augmenter la fréquence des interventions d’entretien.

6 - Mise au rebut

Ce produit est partie intégrante de I'automatisme et doit étre éliminé
avec ce dernier, en appliquant les mémes critéres indiqués dans la
notice d’instruction de I'automatisme.

7 - Caractéristiques techniques
Avertissements : les caractéristiques techniques se réferent a une tempé-

rature ambiante de 20°C. Nice S.p.A. se réserve le droit de modifier les pro-
duits, tout en conservant I'usage prévu et les caractéristiques essentielles.

* Type de produit : détecteur de présence pour automatismes sur les por-
tails et les portes (type D selon la norme EN 12453) e Technologie adop-
tée : interpolation optique indirecte entre photocellule et catadioptre, avec
un rayon infrarouge modulé e Alimentation : 12/24 V~/V= (limites : de
10 a 35 V=€t de 9 a 28 VV~) ¢ Courant maximum absorbé : environ 50
mA e Angle de la détection du récepteur : +/-5° (+/- 25 %) ® Contact
relais sortie : Maxi 500 mA et 48 V~/V= ¢ Durée des contacts : supé-
rieure a 600 000 interventions avec charge AC11 ou DC11 ¢ Temps de
réponse : moins de 30 ms e Portée : portée utile 8 m ; portée maximale,
dans des conditions optimales, 15 m (avec cavalier J1 déconnecté). La
portée peut se réduire de 50 % en présence de phénomenes atmosphé-
riques (brouillard, pluie, poussiere, etc.) ¢ Capacité de détection : des
objets mats de plus de 50 mm, présents sur I'axe optique entre la pho-
tocellule et le catadioptre (vitesse maximale de 1,6 m/s) ¢ Indice de pro-
tection : IP 44 e Température de fonctionnement : -20 °C ... +50°C e
Montage : éléments fixés I'un en face de 'autre, sur deux surfaces ver-
ticales et paralleles entre elles ou sur un support a colonne ¢ Systéme
de réglage de 'alignement entre photocellule et catadioptre : oui ¢
Dimensions (élément simple) : 105 x 50 x 40 h mm e Poids (somme des
deux éléments) : 83 g

Toujours éteinte Excellente réception Aucun obstacle Active Aucune
Clignotement lent Réception médiocre Aucun obstacle Active Améliorer I'alignement entre les lentilles
Clignotement rapide Mauvaise réception Aucun obstacle Active Nettoyer les lentilles / Eliminer les éventuelles surfaces

réfléchissantes situées a proximité / Exécuter de nouveau
Ialignement des lentilles

Toujours allumée Réception inexistante Obstacle présent

Alarme Enlever I'obstacle

Nice S.p.A.

Via Pezza Alta, 13
31046 Oderzo TV ltaly
info@niceforyou.com
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ESPANOL

Instrucciones traducidas del italiano

1 - Advertencias

* jATENCION! INSTRUCCIONES IMPORTANTES: para la seguridad de las perso-
nas es importante leer, respetar uardar estas instrucciones. En caso de du-
das, pedir aclaraciones al Servicio de Asistencia Nice. La instalacion incorrecta
perjudica la seguridad y provoca averias. ® Todas las operaciones de instalacion, de
conexion, de programacion y de mantenimiento del producto deben ser realizadas ex-
clusivamente por un técnico cualificado y competente, respetando las leyes, las norma-
tivas, los reglamentos locales y las instrucciones de este manual. ® Cada elemento del
dispositivo se debe fijar de manera permanente sobre una superficie vertical, que debe
ser de material sdlido y no debe transmitir vibraciones a las fotocélulas. jAtencién! -
Las superficies de fijacion del dispositivo y del catadiéptrico deben estar per-
fectamente paralelas entre si; eventualmente un error minimo se puede corregir
con el sistema de orientacion. ¢ La posicion elegida para la fijacion debe proteger la
fotocélula contra cualquier golpe y garantizar un facil acceso para el mantenimiento.
Para aumentar el nivel de seguridad contra los fallos es necesario conectar la fotocélula
a una central de mando dotada de la funcion “Fototest”, utilizando la entrada de la foto-
célula (fig. 4). ® El producto esta protegido contra las infiltraciones de lluvia y polvo y es
adecuado para el uso en ambientes exteriores pero no con atmdsfera particularmente
salina, &cida o potencialmente explosiva. Evitar la instalacion en lugares sujetos a estan-
camientos de agua e inundaciones. ® Los cables eléctricos deben entrar en la fotocélula
por uno de los orificios situados en la zona inferior del soporte; ademas, los cables de-
ben provenir desde abajo para evitar la penetracion de agua al interior.

2 - Descripcion y uso previsto

EPMOR estan formadas por un elemento receptor transmisor (fotocélula) y un catadiopt-
rico reflector; permiten detectar obstaculos que se encuentran sobre el eje dptico entre
los dos elementos. Dispone de funcion “Fototest” util para aumentar el nivel de seguri-
dad contra los fallos, mediante verificacion del correcto funcionamiento del dispositivo
mismo, a cada maniobra. EPMOR son detectores de presencia para automatismos de
puertas, cancelas, portones de garaje y afines (tipo D segun la norma EN 12453) con sa-
lida de relé. jSe prohibe cualquier uso diferente de aquel descrito en este manual!

3 - Instalacion y conexiones eléctricas

A El correcto funcionamiento puede verse influido por varios factores: la posi-
cion de los dispositivos y su cercania a sistemas sin supresores de interferen-
cias; otros dispositivos similares podrian interferir en condiciones atmosféricas
adversas. No instalar el dispositivo demasiado cerca del terreno o de objetos
de metal de gran tamano. La longitud maxima de eventuales cables de cone-
xién no debe superar los 20 mm. En caso de defectos de funcionamiento, con-
tactar con la asistencia Nice.

01. Comprobar que las condiciones de instalacion cumplan con los valores indicados en
los capitulos 1y 7.

02. Desconectar la alimentacion de la automatizacion.

03. Ejecutar las operaciones de la fig. 1.

04. Leer los puntos siguientes “A, By C” y ejecutar sélo las operaciones necesarias para
la automatizacion:

A - Apertura del acceso a detectar superior a 4 m: es necesario quitar el puente J1
de la tarjeta como se indica en la fig. 2.

B - Eliminar cualquier interferencia entre pares de fotocélulas: si dos dispositivos
se instalan cerca entre si, el rayo del transmisor (TX) de un dispositivo podria ser cap-
tado por el receptor (RX) del otro y viceversa, con el riesgo de una ausencia de de-
teccion. En este caso, para resolver el problema, activar el “funcionamiento sincroni-
zado” y alimentar las fotocélulas con corriente alterna como se muestra en la fig. 3:
alimentar una fotocélula con los conductores invertidos respecto de la otra fotocélula.

C - Si no se utiliza la funcion “Fototest”: es necesario poner el puente J3 como
muestra la fig. 2

05. Realizar las conexiones eléctricas indicadas en la fig. 4:
- Para el uso como “dispositivo de seguridad”, conectar los cables a los bornes 5
y 6y colocar el puente J2 en posicion NC (fig. 3 y 4);
- Para el uso como “dispositivo de mando”, conectar los cables a los bornes 5 y
6y colocar el puente J2 en posicion NO (fig. 3 y 4).

06. Efectuar los procedimientos de prueba descritos en el capitulo 4.

07. Cerrar las fotocélulas (fig. 5).

4 - Prueba

01. Alimentar la automatizacion y verificar el estado del led (fig. 6) en la fotocélula: si
éste parpadea rapidamente o permanece encendido con luz fija, consultar la Ta-
bla 1 para ver el significado. Si es necesario, mejorar la alineacion ejecutando las
operaciones indicadas en las fig. 7, 8, 9. Nota sobre la fig. 8 - Orientar la fotocélula
en la direccion del catadidptrico: la alineacion sera dptima cuando el led se apague
0 comience a parpadear muy lentamente. Este procedimiento se puede ejecutar en
la fotocélula y alineando el catadioptrico.

02. Verificar la eficiencia de la deteccion interrumpiendo el eje éptico entre fotocélula
y catadioptrico con el auxilio de un cilindro (& = 5 cm; L = 30 cm): pasar el objeto
primero cerca de la fotocélula, luego cerca del catadioptrico y, por ultimo, a una
distancia intermedia entre los dos (fig. 10). Durante cada paso, asegurarse de que
la salida pase del estado “Activo” a “Alarma” y viceversa, y la automatizacion ejecute
la accion prevista, como consecuencia de la intervencion de la fotocélula.

03. Comprobar que la deteccion del obstaculo sea correcta segun la norma EN 12453;
utilizar un paralelepipedo (700 x 300 x 200 mm) con tres caras de material negro
opaco (una cara de cada medida) y las restantes de material brillante reflectante
(fig. 11).

5 - Mantenimiento

Realizar el mantenimiento de las fotocélulas al menos cada 6 meses: 1) desbloquear
manualmente el motorreductor como se indica en el correspondiente manual de ins-
trucciones para impedir el accionamiento involuntario de la automatizacion durante el
mantenimiento; 2) verificar si hay humedad, oxidacion o cuerpos extrafios (insectos,
etc.) y eliminarlos. En caso de dudas, sustituir el dispositivo; 3) limpiar la cubierta exter-
na, especialmente las lentes y los vidrios, utilizando un pano suave apenas humedecido.
No utilizar sustancias detergentes a base de alcohol, benceno, abrasivos o afines; éstas
podrian quitar brillo a las superficies y perjudicar el funcionamiento de la fotocélula; 4)
realizar un control del funcionamiento como se indica en el capitulo 4 - Prueba; 5) el
producto esta disefiado para funcionar al menos 10 afios en condiciones normales;
transcurrido ese plazo, se recomienda aumentar la frecuencia del mantenimiento.

6 - Eliminacion
Este producto forma parte de la automatizacion y debe eliminarse junto con ella,
aplicando los criterios indicados en el manual de instrucciones de la automatizacion.

7 - Caracteristicas técnicas

Advertencias: las caracteristicas técnicas estan referidas a una temperatura ambiental
de 20°C. Nice S.p.A. se reserva el derecho de modificar los productos manteniendo el
uso previsto y las funciones esenciales.

¢ Tipo de producto: detector de presencias para automatizaciones en cancelas y
portones (tipo D segun la norma EN 12453) e Tecnologia adoptada: interpolacion
optica indirecta mediante fotocélulas y catadidptrico, con radio opto modulado e Ali-
mentacion: 12/24 V~/V= (limites: 10 + 35 V==y 9 + 28 V~) ¢ Corriente maxima
absorbida: aprox. 50 mA ¢ Angulo del area de deteccion del RX: +/-5° (+ 25%)
Contacto relé de salida: Max. 500 mA y 48 V~/V== e Duracion contactos: mas de
600.000 intervenciones con carga AC11 o DC11 e Tiempo de respuesta: menos de
30 ms e Alcance: alcance util 8 m; alcance maximo, en condiciones dptimas, 15 m
(con puente J1 desactivado). El alcance puede reducirse en un 50% en presencia de fe-
némenos atmosféricos (niebla, lluvia, polvo, etc.) ¢ Capacidad de deteccidn: objetos
opacos de medida superior a 50 mm, presentes sobre el gje dptico entre fotocélula y
catadidptrico (velocidad maxima de 1,6 m/s) ® Grado de proteccion: IP 44 ¢ Tempe-
ratura de funcionamiento: -20 °C ... +50°C e Montaje: elementos fijados uno frente
al otro, sobre dos superficies verticales y paralelas entre si 0 sobre soporte columna
Sistema para regular la alineacion entre fotocélula y catadidéptrico: si ¢ Medidas
(elemento simple): 105 x 50 x 40 h mm e Peso (suma de dos elementos): 83 g

Tabla 1
Estado del | Significado 1 Significado 2 | Estado | Accién a ejecutar
led (fig. 6) dela
salida
Siempre Recepcion optima Ninguin obs- Activa Ninguna
apagado taculo
Parpadeo Recepcién mediocre | Ningun obs- Activa Mejorar la alineacion entre
lento taculo las lentes
Parpadeo Recepcién pésima Ninguin obs- Activa Limpiar las lentes / Eliminar
rapido taculo eventuales superficies
reflectantes en las proximi-
dades / Efectuar de nuevo
la alineacion entre las lentes
Siempre Recepcidn inexis- Obstaculo Alarma Quitar el obstaculo
encendido tente presente

DEUTSCH

Aus dem [talienischen libersetzte Anleitung

1 - Hinweise

¢ ACHTUNG! WICHTIGE ANWEISUNGEN: Fiir die Sicherheit von Personen ist es
wichtig, dass Sie diese Anweisungen lesen, befolgen und aufbewahren. Zégern
Sie nicht, sich bei Fragen an den Nice-Kundendienst zu wenden. Eine fehlerhafte
Installation beeintrachtigt die Sicherheit und kann zu Schaden fiihren. ¢ Alle Instal-
lations-, Anschluss-, Programmierungs- und Wartungsarbeiten am Produkt mlissen von
qualifiziertem Fachpersonal unter Einhaltung der Gesetze, Bestimmungen und ortlichen
Vorschriften sowie der in diesem Handbuch dargelegten Anweisungen ausgefuhrt wer-
den. ¢ Jedes Element muss dauerhaft auf einer vertikalen Wand befestigt werden, die aus
festem Material bestehen muss und keine Vibrationen an die Fotozellen Ubertragen darf.
Achtung! - Die Befestigungsflachen der Vorrichtung und des Reflektors miissen
vollkommen parallel zueinander verlaufen, ein minimaler Fehler kann eventuell
mit dem Ausrichtungssystem korrigiert werden. ¢ Die fir die Befestigung gewéhlte
Position muss die Fotozelle vor versehentlichen StoBen schitzen; darliber hinaus muss sie
leicht fur Wartungsarbeiten zugéanglich sein. ¢ Um den Stérungsschutzgrad zu erhdhen,
muss die Fotozelle an eine Steuerzentrale mit ,Fototest-Funktion” angeschlossen werden,
wobei der entsprechende Eingang der Fotozelle zu verwenden ist (Abb. 4). ¢ Das Produkt
ist staub- und wasserdicht und flr den Einsatz in AuBenbereichen geeignet, jedoch nicht
in besonders salz- oder sdurehaltiger oder explosionsgefahrdeter Umgebung. An Orten
mit Uberschwemmungsgefahr oder an denen sich Wasser ansammeln kann, ist die Instal-
lation verboten. e Die elektrischen Kabel missen durch eine der vorgestanzten Offnungen
im unteren Bereich der Halterung in die Fotozelle eingefiihrt werden; die Kabel missen von
unten hineingefihrt werden, um das Eindringen von Wasser zu verhindern.

2 - Beschreibung und Einsatz

Die EPMOR Gerate bestehen aus einem Sende-Empfangselement (Fotozelle) und einem
Reflektor; sie erkennen Hindernisse auf der optischen Achse zwischen den beiden Ele-
menten. Sie verfligen Uber die ,Fototest-Funktion®, die durch Uberprifung des korrekten
Betriebs der Vorrichtung bei jeder Betétigung den Stérungsschutzgrad erhoht.
EPMOR sind Prasenzmelder fir Automatisierungen von Turen, Toren, Garagentoren u.A. (Typ
D gemé&B Norm EN 12453) mit Relaisausgang. Jede andere, vom beschriebenen Ge-
brauch abweichende Verwendung ist als unangemessen anzusehen und verboten!

3 - Installation und elektrische Anschliisse

A Der korrekte Betrieb kann von verschiedenen Faktoren beeinflusst werden:
Die Position der Vorrichtungen und ihre Ndhe zu Systemen ohne Entstérbautei-
le; weitere ahnliche Vorrichtungen kénnten bei ungiinstigen Witterungsbedin-
gungen zu Interferenzen fiihren. Die Vorrichtung nicht zu nah am Boden oder
an groBen Metallgegenstdnden montieren. Die maximale Lange eventueller An-
schlusskabel darf nicht groBer als 20 mm sein. Bei Stérungen ist der Nice-Kun-
dendienst zu kontaktieren.

01. Versichern Sie sich, dass die Installationsbedingungen den Angaben in Kapitel 1 und
7 entsprechen.

02. Die Automatisierung von der Stromversorgung trennen.

03. Die in Abb. 1 gezeigten Arbeitsgédnge ausflihren.

04. Die folgenden Punkte A, B, C lesen und nur die Schritte ausfiihren, die auf lhre Auto-
mation zutreffen:

A - Offnung des zu erkennenden Zugangspunkts iiber 4 m: es ist notwendig, Jum-
per J1 an der Platine wie in Abb. 2 gezeigt zu entfernen.

B - Eventuelle Interferenzen zwischen mehreren Fotozellenpaaren beseitigen:
Wenn zwei Vorrichtungen eng beieinander installiert werden, kann der Strahl des
Senders (TX) einer Vorrichtung vom Empfanger (RX) der anderen erfasst werden
und umgekehrt mit dem Risiko, dass die Erkennung fehlschlégt. Das Problem kann
geldst werden, indem der ,Synchronbetrieb” eingestellt wird und die Fotozellen mit
Wechselstrom versorgt werden, wie in Abb. 3 gezeigt: Die beiden Fotozellen mit ver-
tauschten Kabeln anschlieBen.

C - Wenn die Funktion ,,Fototest“ nicht benutzt wird: es ist notwendig, den Jumper
J3 wie in der Abb. 2 gezeigt einzusetzen.

05. Die elektrischen AnschlUsse wie in Abb. 4 gezeigt ausfuhren:

- Fur den Gebrauch als ,Sicherheitsvorrichtung“ die Kabel an die Klemmen 5 und
6 anschlieBen und den Jumper J2 auf Position NC (Abb. 3 und 4) stellen;

- Fur den Gebrauch als ,,Schaltvorrichtung* die Kabel an die Klemmen 5 und 6 an-
schlieBen und den Jumper J2 auf Position NO (Abb. 3 und 4) stellen.

06. Die im Kapitel 4 beschriebenen Schritte zur Abnahme ausflhren.

07. Die Fotozellen schlieBen (Abb. 5).

4 - Abnahmepriifung

01. Die Automatisierung anschlieBen und den Zustand der Led (Abb. 6) auf der Fotozelle
Uberprifen: Wenn die Led schnell blinkt oder dauerhaft leuchtet, siehe Tabelle 1
bezliglich der Bedeutung. Fir eine verbesserte Ausrichtung sind die in Abb. 7, 8, 9
gezeigten Schritte auszuflhren. Hinweis zu Abb. 8 - Die Fotozelle auf den Reflektor
ausrichten: Die Ausrichtung ist optimal, wenn sich die Led ausschaltet oder sehr
langsam zu blinken beginnt. Der Vorgang kann an der Fotozelle und durch Ausrich-
tung des Reflektors ausgeflhrt werden.

02. Die Wirksamkeit der Erkennung Uberprifen, indem die optische Achse zwischen der
Fotozelle und dem Reflektor mit Hilfe eines Zylinders (& = 5 cm; L = 30 cm) unter-
brochen wird: Den Gegenstand erst in der Nahe der Fotozelle, dann in der Nahe des
Reflektors vorbeiflihren und schlieBlich mittig zwischen beiden (Abb. 10). Wahrend
jedes VorbeifUhrens sicherstellen, dass der Ausgang vom Zustand ,Aktiv* in den
Zustand ,Alarm” und umgekehrt wechselt und dass die Automatisierung nach Aus-
I6sung der Fotozelle die vorgesehene Aktion durchfihrt.

03. Die korrekte Hinderniserkennung geman Norm EN 12453 mit einem Quader (700 x
300 x 200 mm) mit drei Seiten aus schwarzem, mattem Material (eine fur jede GroBe)
und den restlichen Seiten aus einem glanzenden, reflektierenden Material (Abb. 11)
Uberprifen.

5 - Wartung

Die Wartung der Fotozellen mindestens alle 6 Monate mit der folgenden Prozedur durch-
fuhren: 1) Den Antrieb wie in der Gebrauchsanleitung beschrieben manuell entriegeln, um
ein unbeabsichtigtes Ingangsetzen der Automatisierung zu verhindern; 2) Das Geréat auf
Feuchtigkeit, Oxidation oder Fremdkorper (Insekten etc.) Uberprifen und diese beseitigen.
Im Zweifelsfall die Vorrichtung ersetzen; 3) Die AuBenverkleidung — insbesondere Linsen
und Gléaser — mit einem weichen, leicht angefeuchteten Tuch séubern. Keine Reiniger mit
Alkohol, Benzol, Scheuermittel oder &hnlichem verwenden; die kdnnen die glanzenden
Oberflachen matt werden lassen und die Funktionsweise der Fotozelle beeintrachtigen; 4)
Die Funktionskontrolle wie im Kapitel 4 - Priifung ausfihren; 5) das Produkt ist dazu aus-
gelegt, mindestens 10 Jahre unter normalen Bedingungen zu funktionieren; nach diesem
Zeitraum wird empfohlen, die Abstande zwischen den Wartungen zu verkUrzen.

6 - Entsorgung
Dieses Produkt ist ein fester Bestandteil der Automatisierung und muss somit ge-
meinsam mit dieser entsorgt werden; dabei die in der Gebrauchsanleitung der
Automatisierung genannten Kriterien beachten.

7 - Technische Merkmale

Hinweise ¢ Die technischen Merkmale beziehen sich auf eine Umgebungstemperatur
von 20 °C. Nice S.p.A. behélt sich das Recht vor, die Produkte zu verandern, wobei der
Einsatzzweck und die Grundfunktionen beibehalten werden.

¢ Produkttyp: Prasenzmelder fir Automatisierungen auf Toren und Tiren (Typ D ge-
maB der Norm EN 12453) ¢ Angewandte Technologie: Indirekte optische Interpola-
tion mittels Fotozelle und Reflektor mit moduliertem Lichtstrahl e Betriebsspannung:
12/24 N\~ /== (Grenzwerte: 10 + 35 V== und 9 + 28 V~) « Maximale Stromaufnah-
me: ca. 50 mA ¢ Winkel des Erkennungsbereichs des: +/-5° (+ 25%) ¢ Kontakt
Ausgangsrelais: Max. 500 mA und 48 V~/V== ¢ Lebensdauer der Kontakte: Mehr
als 600.000 Auslésungen mit Last AC11 oder DC11 e Ansprechzeit: Unter 30 ms e
Reichweite: Nutzreichweite 8 m; maximale Reichweite unter optimalen Bedingungen
15 m (mit entferntem Jumper J1). Die Reichweite kann sich bei schlechten Witterungs-
bedingungen (Nebel, Regen, Staub etc.) um 50 % reduzieren e Erkennungsleistung:
Matte Gegenstande mit einer GréBe 50 mm auf der optischen Achse zwischen Fotozelle
und Reflektor (maximale Geschwindigkeit 1,6 m/s) ® Schutzart: |P 44 ¢ Betriebstem-
peratur: -20 °C ... +50°C  Montage: Elemente werden einander gegentberliegend,
auf zwei vertikalen und parallelen Oberflachen oder auf einer Saulenhalterung befestigt
e System zur Ausrichtung von Fotozelle und Reflektor: Ja ¢ Abmessungen (ein-
zelnes Element): 105 x 50 x 40 h mm e Gewicht (Summe der beiden Elemente): 83 g

Tabelle 1

Status der Bedeutung 1 Bedeutung 2 | Status Erforderliche MaBnahme

Led (Abb. 6) des Aus-
gangs

Immer aus- | Hervorragender Kein Hindernis | Aktiv Keine

geschaltet Empfang

Langsames | MittelmaBiger Kein Hindernis | Aktiv Ausrichtung zwischen den

Blinken Empfang Linsen verbessern

Schnelles Schlechter Empfang | Kein Hindernis | Aktiv Die Linsen reinigen /

Blinken Eventuelle reflektierenden
Oberflachen in der Nahe
entfernen / Erneut die
Ausrichtung zwischen den
Linsen ausflhren

Immer ein- | Kein Empfang Vorhandenes Alarm Hindernis entfernen

geschaltet Hindernis

POLSKI

Instrukcja przettumaczona z jezyka wtoskiego

1 - Ostrzezenia

* UWAGA! WAZNE INSTRUKCJE: w _celu zapewnienia bezpieczeristwa, nale-
2y przeczytac niniejsza instrukcje, stosowac sie do zamieszczonych w niej za-
lecen oraz zachowacé ja na przysztosé. W razie watpliwosci, zwrécié¢ sie o po-
moc do Serwisu Technicznego Nice. Instalacja wykonana nieprawidtowo to po-
tencjalne zagrozenie i niebezpieczenstwo powstania usterek. ¢ \Wszystkie pra-
ce zwigzane z montazem, podtaczeniem, programowaniem i konserwacjg powinny by¢
przeprowadzane wytacznie przez wykwalifikowanego i przeszkolonego technika, w po-
szanowaniu przepiséw, norm i lokalnych rozporzadzen oraz wskazéwek zamieszczo-
nych w ninigjszej instrukcji. ® Kazdy element urzadzenia nalezy przymocowac¢ na sta-
te na pionowej powierzchni, ktdra musi by¢ wykonana z solidnego materiatu i nie moze
przekazywac¢ drgan do fotokomdrek. Uwaga! - Powierzchnie mocujace urzadzenia
i Swiatta odblaskowego musza by¢ doskonale réwnolegte, wszelkie minimalne
btedy moga by¢ skorygowane przy uzyciu systemu regulaciji. ® Potozenie, w kto-
rym zostanie zamocowana fotokomadrka, musi ja chroni¢ przed przypadkowym uderze-
niem; dodatkowo, musi zapewniac¢ fatwy dostep w celu konserwacji. ® Aby zwigkszy¢
poziom zabezpieczenia przed usterkami, nalezy podtaczy¢ fotokomorke do centrali ste-
rujgcej wyposazonej w funkcje ,Fototest” przy uzyciu odpowiedniego wejscia fotoko-
morki (rys. 4). ® Produkt jest chroniony przed wnikaniem kurzu i pytu, nadaje sie do uzyt-
ku na zewnatrz, ale nie w bardzo zasolonym, kwasnym lub potencjalnie wybuchowym
otoczeniu. Nalezy unika¢ montazu w miejscach ulegajacych zalaniu i w ktérych dochodzi
do zalegania wody. ® Przewody elektryczne musza wchodzi¢ do fotokomarki poprzez je-
den z przystosowanych otworéw znajdujacych sie w dolnej czesci jej wspornika i musza
by¢ doprowadzane od dotu, aby nie dopusci¢ do przenikania wody.

2 - Opis i przeznaczenie

EPMOR sktadajg sie z elementu nadawczo-odbiorczego (fotokomarka) i Swiatta
odblaskowego; umozliwiaja wykrycie przeszkoéd znajdujacych sie na osi optycznej mie-
dzy dwoma elementami. Posiada funkcje ,Fototest” przydatng do zwigkszenia poziomu
bezpieczeristwa przed usterkami, za pomoca kontroli prawidtowego funkcjonowania ur-
zadzenia, podczas kazdego manewru. EPMOR sg czytnikami obecnosci dla automatyk
drzwi, bram, bram garazowych i podobnych (typu D wedtug normy EN 12453) z wyj-
Sciem przekaznikowym. Jakiekolwiek uzycie inne niz opisane uznaje si¢ za nie-
wiasciwe i zabronione!

3 - Montaz i podiaczenia elektryczne

A Prawidtowe funkcjonowanie moze byé uzaleznione od réznych czynni-
kéw: potozenie urzadzen i ich bliskos¢é w stosunku do systeméw pozbawio-
nych ochrony przed zakiéceniami; inne, podobne urzadzenia moga zadziata¢
w niesprzyjajacych warunkach klimatycznych. Nie montowac¢ urzadzenia zbyt
blisko terenu lub metalowych przedmiotéw o duzych wymiarach. Maksymalna
diugosé ewentualnych kabli taczacych nie moze przekracza¢ 20 mm. W razie
nieprawidtowego funkcjonowania nalezy si¢ skontaktowaé¢ z serwisem tech-
nicznym Nice.

01. Upewnic¢ sig, ze warunki instalacyjne sg zgodne z danymi zamieszczonymi w roz-
dziale 1i 7.

02. Odtgczy¢ zasilanie od automatu.

03. Wykonac¢ czynnosci opisane na rys. 1.

04. Przeczytac ponizsze punkty ,A, B i C” i wykonac tylko czynnosci przydatne dla Pan-
stwa automatyki:

A - Otwarcie punktu dostepu do odczytu wieksze od 4 m: nalezy wyja¢ mostek J1
znajdujacy sie na ptycie w sposdb wskazany na rys. 2.

B - Rozwigzaé ewentualne zakiécenia pomiedzy parami fotokomoérek: jesli dwie
pary fotokomdrek zostang zainstalowane blisko siebie, promien nadajnika (TX) jed-
nego urzadzenia moze byé wychwytywany przez odbiornik (RX) drugiej pary i na
odwrét, prowadzac do braku odczytu. W tym przypadku, aby rozwigza¢ problem,
nalezy aktywowac ,dziatanie zsynchronizowane” i poditaczy¢ zasilanie pradem prze-
miennym do fotokomaérek, jak przedstawiono na rys. 3: podtgaczy¢ zasilanie do foto-
komorki z przewodami odwréconymi wzgledem drugiej fotokomarki.

C - W razie braku uzycia funkcji ,Fototest”: nalezy zastosowa¢ mostek J3 w spo-
sOb przedstawiony na rys. 2

05. Wykonac potaczenia elektryczne w sposoéb przedstawiony na rys. 4:
- W celu uzycia jako ,urzadzenie bezpieczenstwa”, podtaczy¢ kable do zaciskéw
56 i ustawi¢ mostek J2 w pozycji NC (rys. 3 i 4);
- W celu uzycia jako ,urzadzenie sterujace”, podtgczyc kable do zaciskéw 5 i 6 i
ustawi¢ mostek J2 w pozycji NO (rys. 3 i 4).

06. Wykonac¢ procedury proby odbiorczej opisane w rozdziale 4.

07. Zamkna¢ fotokomarki (rys. 5).

4 - Préba odbiorcza

01. Podtaczy¢ zasilanie do automatyki i sprawdzi¢ stan diod (rys. 6) na fotokomadrce:
jesli miga w szybkim tempie lub pozostaje zaswiecone statym $wiattem, nalezy sie
zapoznac z Tabela 1 w celu odczytu znaczenia. W razie koniecznosci poprawy wy-
rownania, wykonujac dziatania wskazane na rys. 7, 8, 9. Uwaga do rys. 8 - Skie-
rowac fotokomérke w strone swiatta odblaskowego: wyréwnanie bedzie optymalne,
gdy dioda zgasnie lub zacznie bardzo wolno migac. Procedura moze by¢ wykonana
na fotokomaorce i wyrownujgc Swiatto odblaskowe.

02. Sprawdzi¢ skutecznos¢ odczytu, przerywajac o$ optyczng miedzy fotokomdrka
i Swiattem odblaskowym przy uzyciu cylindra (@ = 5 cm; L = 30 cm): przesunaé
przedmiot najpierw w poblizu fotokomorki, nastepnie w poblizu Swiatta odblasko-
wego, a na koniec w odlegtosci posredniej miedzy nimi (rys. 10). Za kazdym razem,
gdy przedmiot jest przesuwany, nalezy sie upewnic, ze wyjécie przechodzi ze stanu
LAktywne” do stanu ,Alarm” i na odwrot oraz, ze automatyka reaguje w przewidziany
sposdb w odpowiedzi na interwencje fotokomarki.

03. Sprawdzi¢ prawidtowe wykrywanie przeszkody, zgodnie z wymogami normy EN
12453, wykorzystujac réwnolegtoscian (700 x 300 x 200 mm) z trzema $cianami
(jledna dla kazdego wymiaru) z czarnego, matowego materiatu i z pozostatymi Scia-
nami z potyskliwego materiatu odblaskowego (rys. 11).

5 - Konserwacja

Konserwacje fotokomdrek nalezy przeprowadzac co najmniej co 6 miesiecy, wykonujac
ponizsze czynnosci: 1) odblokowac recznie motoreduktor w sposdb opisany w odpo-
wiedniej instrukcji obstugi, aby uniemozliwi¢ jego nieumysine uruchomienie; 2) spraw-
dzi¢ ewentualng obecnos¢ wilgoci, rdzy i ciat obcych (owaddw, itp.) i usunac je. W ra-
zie watpliwosci, nalezy wymieni¢ urzadzenie; 3) wyczysci¢ obudowe zewnetrzng, a w
szczegolnosci soczewki i szybki; uzy¢ miekkiej szmatki, zwilzonej niewielka iloscig wody.
Nie stosowac $rodkéw myjacych na bazie alkoholu, benzenu, sciernych lub podobnych;
moga one spowodowaé zmatowanie soczewki oraz wptywac na dziatanie fotokomorki;
4) przeprowadzi¢ kontrole uzycia w sposdb opisany w rozdziale 4 - ,Préba odbiorcza”; 5)
produkt zostat zaprojektowany do co najmniej 10-letniej pracy w normalnych warunkach;
po uptywie tego okresu zaleca sie zwiekszenie czestotliwosci wykonywania konserwacji.

6 - Utylizacja
Niniejsze urzadzenie jest integralng czescia automatyki i musi zosta¢ usuniete ra-
zem z nim, przy zastosowaniu kryteriéw podanych w instrukcji obstugi zespotu
automatyki.

7 - Parametry techniczne

Ostrzezenia: parametry techniczne odnosza si¢ do temperatury otoczenia réwnej
20°C. Firma Nice S.p.A. zastrzega sobie prawo do wprowadzenia w dowolnej chwili
zmian do urzadzenia wedfug wtasnego uznania, zachowujac jednakze zasadnicze funk-
cje i przeznaczenie.

* Typologia urzadzenia: wykrywacz obecnosci do automatyki bram i bram garazo-
wych (typ D zgodnie z norma EN 12453) e Zastosowana technologia: posrednia
interpolacja optyczna za pomoca fotokomarki i Swiatta odblaskowego, z modulowanym
promieniem opto e Zasilanie: 12/24 V~/N== (limity: 10 + 35 V=i 9 + 28 V~) « Mak-
symalny pobér pradu: okoto 50 mA ¢ Kat obszaru odczytu RX: +/-5° (+ 25%)
Styk przekaznikowy wyjsciowy: Max 500 mA i 48 V~/\/= e Zywotnos¢ stykow:
powyzej 600 000 interwencji z tadunkiem AC11 lub DC11 e Czas odpowiedzi: ponizej
30 ms ¢ Zasieg: zasieg uzyteczny 8 m; zasieg maksymalny w optymalnych warunkach,
15 m (z wytaczonym mostkiem J1). Zasieg maksymalny moze zosta¢ ograniczony o
50% w obecnosci zjawisk atmosferycznych (mgta, deszcz, pyt, itp.) ® Zdolnos¢ odczy-
tu: przedmioty matowe o wymiarach przekraczajgcych 50 mm, znajdujace sie na osi
optycznej miedzy fotokomdrka i swiattem odblaskowym (predkosé maksymalna réwna
1,6 m/s) e Stopien ochrony: |P 44 ¢ Temperatura di robocza: -20 °C ... +50°C e
Montaz: elementy zamocowane naprzeciw siebie, na dwdch pionowych i réwnole-
gtych powierzchniach lub na przeznaczonym do tego wsporniku ® System regulacji
wyréwnania miedzy fotokomérka i Swiattem odblaskowym: tak ¢ Wymiary (poje-
dynczy element): 105 x 50 x 40 h mm e Peso (suma dwdch elementéw): 83 g

SLOVENSKY

Navod prelozeny z talianc¢iny

V pripade pochybnosti
pozZiadajte o vysvetlenie Asistenénu sluzbu Nice. Nespravna montaz
ohrozuje bezpeénost a spoésobuje poruchy. ¢ Vsetky kroky montéze, zapojenia,
programovania a servisu musia byt vykonané vyhradne kvalifikovanym technikom pri
dodrZiavani zakonov, noriem, narodnych predpisov a instrukcii uvedenych v tomto
navode. ® Kazdy prvok zariadenia musi byt upevneny trvalym spésobom na vertikainy
povrch, ktory musi byt z pevného materialu a nesmie prenasat vibracie na fotobunky.
Pozor! - Plochy pre upevnenie zariadenia a odrazového skla musia byt
dokonale paralelné, pripadna mala odchylka mézZe byt upravena
systémom natacéania. ¢ Miesto, vybrané pre upevnenie, musi chranit fotobunku
pred nahodnymi narazmi; musi tiez garantovat lahky pristup kvoli servisu. ® Na
zvySenie stupria bezpecnosti pred poruchami je potrebné zapoijit fotobunku na riadiacu
jednotku vybavenu funkciou “Fototest”, s vyuzitim prislusného vstupu fotobunky (obr.
4). * \/yrobok je chraneny proti prenikaniu dazdovej vody a prachu a je vhodny na
pouzitie v exteriéri, ale nie v prostredi mimoriadne slanom, kyslom alebo potenciélne
vybusnom. Nemontuijte ho na miestach vystavenych zaplavam a tvorbe stojatej vody. ®
Elektrické kable musia byt privedené do fotobunky cez jednu z dier pripravenych v
spodnej Casti jej drZiaka a musia byt vedené zospodu, aby sa zabranilo penetracii vody
dovnutra.

2 - Popis a ucel pouzita

EPMOR su zloZzené z prijmo-vysielacieho prvku (fotobunka) a odrazového sklicka;
umoznuju rozliSovanie prekazok, ktoré sa nachadzaju na optickej osi medzi tymito
dvomi prvkami. EPMOR sU vybavené funkciou “ Fototest”, uzito€nou na zvySenie
stupna bezpec€nosti proti porucham, a to prostrednictvom previerky spravneho
fungovania samotného zariadenia pri kazdom manévri.

EPMOR su detektory pritomnosti pre automatické pohony dveri, brén, garézovych vrat
a pod. (typ D podla normy EN 12453) s relatkovym vystupom. Akékolvek iné
pouzitie, odli$né od tu popisaného, sa povazZuje za nespravne a zakazané!

3 - Montaz a elektrické zapojenia
A spravne fungovanie méze byt ovplyvnené réznymi faktormi: polohou
zariadeni a ich blizkostou k systémom bez protiruchovych filtrov; dalsie
podobné zariadenia by mohli zasahovat za nepriaznivych poveter-
nostnych podmienok. Nemontujte zariadenie priliS blizko k zemi a ku
kovovym predmetom velkych rozmerov. Maximalna dizka pripadnych
zapajacich kablov nesmie presiahnut 20 mm. V pripade nespravneho
fungovania kontaktujte asistenénu sluzbu Nice.

01. Skontrolujte, ¢i s montéze podmienky kompatibilné s Gdajmi uvedenymi v kapi-
tolelav.

02. \ypnite napéjanie pohonu.

03. Vykonajte kroky podla obr. 1.

04. Precitajte si nasledujice body “A, B a C” a vykonajte len operacie uzito¢né pre
vas automaticky systém:

A - Sirka prejazdu, ktory treba kontrolovat, presahuje 4 m: je potrebné zrusit
mostik J1 na karte, ako vidno na obr. 2.

B - RiesSenie pripadného rusenia medzi viacerymi parmi fotobuniek: Ak su
dve zariadenia inStalované blizko seba, IU¢ vysielaca (TX) jedného zariadenia méze
byt zachytavany prijimacom (RX) druhého zariadenia a naopak, s rizikom chybnej
detekcie. Na vyriesenie takéhoto pripadu aktivujte “synchronizované fungovanie” a
napajajte fotobunky striedavym pridom, ako je znédzornené na obr. 3: napajajte
jednu fotobunku s vodi¢mi obratenymi v porovnani s druhou fotobunkou.

C - Ak sa nepouziva funkcia “Fototest”: je potrebné viozit mostik J3, ako vidno
na obr. 2.

05. \/ykonajte elektrické zapojenia, ako je zndzornené na obr. 4:
- Na pouzitie ako “bezpeénostné zariadenie” zapojte kable na svorky 5 a 6 a
mostik J2 nastavte do polohy NC (obr. 3 a 4);
- Na pouzitie ako “ovladacie zariadenie” zapojte kéble na svorky 5 a 6 a
mostik J2 nastavte do polohy NO (obr. 3 a 4).

06. \/ykonajte kolaudaciu, ako je popisané v kapitole 4.
07. Zatvorte fotobunky (obr. 5).

4 - Kolaudacia

01. Zapnite napajanie pohonu a skontrolujte stav led (obr. 6) na fotobunke: ak tato
blika rychlo alebo zostane rozsvietena, pozrite si Tabulku 1 kvoli vyznamu. Ak
treba, zlepSite vyladenie vykonanim krokov znézornenych na obr. 7, 8, 9.
Poznamka k obr. 8 - Nasmerujte fotobunky na odrazové sklicko: vyladenie je
optimalne, ked led zhasne alebo za¢ne blikat velmi pomaly. Procedura méze byt
vykonana na fotobunke a vyrovnanim odrazového sklicka.

02. Skontrolujte Ucinnost detekcie prerusenim optickej osi medzi fotobunkou a
odrazovym sklickom pomocou valca (@ = 5 cm; dl. = 30 cm): prejdite predmetom
najprv blizko fotobunky, potom blizko odrazového sklicka a nakoniec v polovici
vzdialenosti medzi nimi (obr. 10). PoCas kaZzdého z tychto krokov sa uistite, Ze
vystup prejde zo stavu “Aktivny” do stavu “Alarm” a naopak, a tiez, Ze pohon
vykona oc¢akavanu akciu po zasahu fotobunky.

03. Skontrolujte spravne rozliSovanie prekazok, ako to predpisuje norma EN 12453, s
pouzitim hranola (700 x 300 x 200 mm) s tromi stranami (jedna pre kazdy rozmer)
z Cierneho matného materialu a zvySnymi stranami z lesklého materialu (obr. 11).

5 - Servis

Servis fotobuniek vykonavajte aspori kazdych 6 mesiacov, pricom vykonajte
nasledovné kroky: 1) Ruéne odblokujte motor, ako je popisané v prisluSnom navode
na montaz, aby nepriSlo k nahodnej aktivacii pohonu pocas servisu. 2) Skontrolujte
pripadnd pritomnost vihkosti, oxidacie alebo cudzich telies (napriklad hmyzu) a
odstrarite ich. V pripade pochybnosti zariadenie vymenite. 3) Ocistite vonkajsi kryt —
najma SoSovky a sklicka — pomocou makkej a mierne navihéenej handricky.
Nepouzivajte Cistiace prostriedky na baze alkoholu, benzénu, brisne a podobné; tieto
mozu spodsobit zmatnenie lesklych povrchov a obmedzit fungovanie fotobunky. 4)
Vykonajte kontrolu fungovania ako je popisané v kapitole 4 - Kolaudacia. 5) Vyrobok je
navrhnuty tak, aby fungoval aspori 10 rokov za normal-nych podmienok. Po uplynuti
tohto obdobia sa odporuca zintenzivnit frekvenciu servisnych zasahov.

6 - Likvidacia
E Tento vyrobok je neoddelitelnou stéastou automatického zariadenia a musi byt

Zlikvidovany spolu s nim s aplikéciou rovnakych kritérii, ako suU uvedené v
navode na montaz pohonu.

7 - Technické parametre

Vystrahy: Technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20°C. Nice S.p.A. si
vyhradzuje pravo Upravy svojich vyrobkov, pri¢om vSak zachova Ucel pouZitia a
zékladné funkeéné viastnosti.

¢ Typ vyrobku: detektor pritomnosti pre automatické pohony bran a garazovych
vrat (typ D podla normy EN 12453) e Technolégia: nepriama optické interpolacia
medzi fotobunkou a odrazovym sklom s optomodulovanym [iGGom e Napajanie:
12/24 N/ ~/N== (limity: 10 + 35 V= a 9 + 28 V~~) e Max. odber prudu: cca 50 mA
¢ Uhol rozliSovania RX: +/-5° (+ 25%) * Kontakt relé vystupu: max. 500 mA a
48 V~/V == o Zivotnost kontaktov: viac ako 600.000 zasahov so zatazou AC11
alebo DC11 e Cas odpovede: menej ako 30 ms ¢ Dosah: uZito¢ny dosah 8 m;
max. dosah v optimalnych podmienkach 15 m (s odstranenym mostikom J1); max.
dosah sa méze znizit 0 50% kvoli atmosferickym vplyvom (hmla, dazd, prach atd.) e
Schopnost rozliSovania: matné predmety s rozmermi nad 50 mm, pritomné na
optickej osi medzi fotobunkou a odrazovym sklom (max. rychlost 1,6 m/s) ¢ Stupen
ochrany: IP 44 ¢ Pracovna teplota: -20 °C ... +50°C ¢ Montaz: prvky upevnené
jeden oproti druhému na dva vertikalne a paralelné povrchy alebo na prislusny drziak
na stipiku * Systém nastavenia smerovania medzi fotobunkou a odrazovym
sklom: 4no ¢ Rozmery (samostatny prvok): 105 x 50 x 40 v. mm e Vaha (suéet
dvoch prvkov): 83 g

Tabela 1
Stan diod Znaczenie 1 Znaczenie 2 Stan | Dziatanie do
(rys. 6) wyjscia | wykonania Tabulka 1
Zgaszona Odbidr doskonaty | Brak przeszkody | Aktywne | Brak Stav led Vyznam 2 Stav Co treba urobit
Miganie w QOdbidr Sredni Brak przeszkody | Aktywne | Poprawi¢ wyréwnanie so- (obr. 6) vystupu
wolnym tempie czewek wzgledem siebie Zhasnuta Optimalny prijem Ziadna prekazka | Aktivny Ni¢
Szybkie Obidr staby Brak przeszkody | Aktywne [ Wyczysci¢ soczewki / Pomalé Priemerny prijem Ziadna prekazka | Aktivny | Zlepsit smerovanie medzi
miganie Wye!iminovx/_aé ewentualne zablesky So8ovkami

powierzchnie odblaskowe Rychle Zly prijem Ziadna prekazka | Aktivny Ocistit SoSovky / Odstranit

znajdujace sig w poblizu /
Ponownie przeprowadzic¢
wyréwnanie pofozenia
soczewek

Swieci Odbidr nieistniejacy | Obecna przeszkoda | Alarm Usuna¢ przeszkode

zablesky pripadné reflexné povrchy
z blizkosti / Vykonat nové
vyladenie SoSoviek

Stale svieti | Ziadny prijem Pritomna prekézka| Alarm QOdstranit prekazku

PYCCKUUN

MHOprKLlMVI nepesefeHbl C UTafIbAHCKOro A3blka

1 - Mepbl NpeaoCTOPOXKHOCTHU

e BHUIMAHUE! BAXKHbIE UHCTPYKLUW: usy4eHue, cobnioaeHune u cogepxaHme B co-
XPaHHOCTM STUX WHCTPYKLIMIA MMeeT BaXxHoe 3HaYeHue AnA obecneveHnunA Gesonac-
HocTu niogen. B cnyyae BO3HUKHOBEHUA COMHEHUN 06paTuTeCch 3a pa3bACHEHUAMU
B CNyX0y TexHuuyeckon noaaepxxku komnaHuu Nice. HenpaBUnbHO BbINOMTHEHHbIN
MOHTa)k HaHOCUT yuiep6 6e3onacHOCTH U co3aaeT YCNOBUA AJNA BO3HUKHOBEHMA He-
ncnpaBHOCTeN. ® Bce onepaumy No MOHTaXxy, NOAKIIHOYEHWIO, NPOrPaMMMPOBAHMIO U TEX-
HUYECKOMY O6CIYXXMBaHUIO M34eNnA OOMXKHbI MPOU3BOAUTLCA UCKMTIOYUTENBHO KBanngu-
LMPOBAHHBLIM TEXHUYECKMM NEepCcoHanoM ¢ cobnoaeHnem 3aKoHO4aTenbCcTBa, HOPMaTuB-
HbIX Tpe6OBaHUA, MECTHbIX PErNAaMEHTOB Y UHCTPYKLMIA, MPUBEAEHHBIX B JaHHOM PYKOBOA-
cTBe. ® Bce anemMeHTbl yCTPOWCTBA AOMKHBI ObITb OKOHYaTENIbHO 3aKpensieHbl Ha BepTu-
KaslbHOWM NOBEPXHOCTU, BbINOTHEHHOW U3 CMOLIHOrO MaTepuana, He nepegatoLlero Buopa-
umn Ha cpoToanemeHTbl. BHUMaHue! — MoBepXHOCTH, Ha KOTOPbIX OCYLECTBNAETCA 3a-
KpenneHue yCTpoiCTBa U 3epKanbHO-TMH30BOro 06beKTUBA, AOMKHbI 6bITb MAeanb-
HO napannenbHbIMKU MeXay co60i, NpuyemM BO3MOXHaAA He3Ha4YUTeNbHaA BeNMYnHa
ownbku AoMKHa 6bITb TaKoW, 4TOObl cUcTemMa opueHTauuu 6Gbina B COCTOAHUU ee
yCTpaHuTb. ® BbibpaHHOE NONoXeHne ANA 3aKpenneHna AoMKHO 3awwmiarb hOTOINEMEHT
OT ClyyaHbIX YAapHbIX Harpy30K; KpPOMe TOro, AOMKEH rapaHTUpoBaTbcA 6ecrnpenATCTBEH-
HbI JOCTYN ANA NPOBEAEHNA TEXHUYECKOTO 06CyXXMNBaHUA. ® B LenAx NoBbILWEHWA YPOBHA
6e30MacHOCTM 3a CHET NPefOoTBpaLLEeHNA BO3MOXHbIX NOBPEXAEHUIA HEO6XOAUMO NOAKIO-
4nTb POTOINEMEHT K MynbTy ynpaBneHna ¢ yHKumen «PoToTecT», UCNOoNb3yA COOTBET-
CTBytoLWMIA BXoA hoToanemeHTa (puc. 4). ® [laHHoe usgenve 3awmileHo OT NPOHMKHOBEHNA
aTMocdepHbIX 0CaAKOB Y MblW; OHO NPUrOAHO ANA dKCNyaTauun BHE NOMELLEHUI, HO He B
cpeae C BbICOKUM COAEP>KaHNEM COMe, KUCNOT U He B MOTEHLUMaNbHO B3pbIBOOMNACHbIX Cpe-
nax. He ponyckaeTca ycTaHOBKa B MecTax, NOABEPKEHHbIX 3aTOMNMEHWMIO U NPUCYTCTBUIO
3aCTOWHbIX BOA. ® QNEeKTpUYecKue NpoBoAa A0MXKHbl BXOAUTb B (DOTO3NIEMEHT Yepes 0aHO
13 0TBEPCTUI, NPEeAYyCMOTPEHHbIX B HUXKHEN HacTu ero onopbl; BO 3bexaHne NpOHNKHOBe-
HVA BOAbI BHYTPb (POTO3NEMEHTA OHM AOMKHbI MPOXOAUTL CHUSY.

2 - OnucaHue M3aenuA U ero HasHa4eHue

Yctponctea EPMOR  cHabxeHbl npviemonepefalowym 3neMeHTom (hOTO3NEMEHTOM) 1
pecthneKTopoM C 3epKanbHO-NIMH30BbIM OOBEKTUBOM; OHW MO3BONAIOT OOHApy>XuBaTb npe-
NATCTBMA, HaXOAALUMECA HA OMNTUYECKOW OCK, COeAMHAIoLWeN ABa anemeHTa. Hanuuve
yHKUMM «POTOTECT>» MONE3HO ANA NOBbILEHWA YyPOBHA 6€30MacHOCTH; OHa NpeaoTBpallaeT
BO3MOXHbIE MOBPEXAEHUA, NPOBEPAA NPaBUNbHOCTb (YHKLIMOHUPOBAHWA JaHHOTO YCTPOMCTBA
npu coBeplueHnn noboro maHespa. EPMOR - 370 gatunku o6Hapy>KeHuA npucyTCTBUA, UC-
nonb3yemble B CCTEMaX aBTOMATUKN ABEPEN, PELETOK, rapaXHbIX BOPOT U APYIMX YyCTPONCTB
(oTHocAwmxcA K Tuny D cornacHo ctanaapTy EN 12453), cHabXeHHbIX peneiHbiM BbIXOAOM.
Jo6oe apyroe ncnonb3oBaHue, OTIMHHOE OT BbllEYKa3aHHOro, CHUTAeTCA HeHaanexa-
UM 1 3anpewaetca!

3 - MOHTaXX 1 9NeKTPUYecKue NoaKIo4eHUs

Ha npaBunbHOCTb (hYHKLUMOHMPOBAHUA MOTYT BIUATbL pa3finyHbie hakTopbl: NO-
JNIO)XXEHUe YCTPOUCTB U UX 65IM30CTb K CUCTEMaM, He CHab)XeHHbIM cpeacTBamMm no-
AaBreHuA nomex; Apyrue nofo6Hble yCTpoMCTBa MOryT NPU Hanu4yuu He6naronpu-
ATHbIX aTMocepHbIX yCroBUK co3aaBaTb nomexu. He yctaHaBnuBaiTe yCTPOMCTBO
B6SIM3U NOBEPXHOCTM 3eMJIU UMW MEeTan/InYecKux npeamMeToB GonbLIOro pasmepa.
MakcumanbHaA AnvWHa coeAUHUTENbHbIX NPOBOAOB He AO/MKHA NpeBbiwaTtb 20 MM.
B cnyyae HeHapgnexauero hyHKLUMOHUPOBaHUA obpallaTecb B CryXX6y nopaepxx-
Kku komnaHum Nice.

01. Y6eautecb B TOM, YTO YCMOBMA MOHTaXa COOTBETCTBYIOT AaHHbIM, U3MTOXEHHbIM B
masax 117

02. OTkniounTe Nogady NUTaHNA Ha CUCTEMy aBTOMaTUKK.

03. BbinonHuTe onepauuun, ykasaHHble Ha puc. 1.

04. V13yunTe npvBeneHHbIe HUXe MyHKTbl «A, B 1 C», Npu 3TOM BbINOMHANTE TONMBKO Te
onepauumn, KoTopble MPUMEHNMbI K pacCMaTpMBaeMON CUCTEME aBTOMATUKU:

A - OTKpbITUE AocTyna K hyHKLMM U3MepeHnA paccToAHUA 6onee 4 m: He06Xx0AMMO
Ha nnaTte n3Bneyb nepembiyky J1, kak NokasaHo Ha puc. 2.

B - PeweHune npo6nembl, CBA3aHHOW C BO3MOXXHbIMW B3aMMHbIMU NMOMEXaMn MeXAay
napamu (hOTOINIEMEHTOB: eCni ABa YCTPONCTBA yCTaHaBNMBalOTCA Ha 6rIM3kom pac-
CTOAHWM ApYyr OT Apyra, paavyc nepenaym (TX) OaHOro yCTPOMCTBA MOXET nepeceKaTb-
cA ¢ paguycom npuema (RX) gpyroro, 4To co3aaeT puck HecpabaTtbiBaHNA 06Hapyxe-
HVA. B Takom cnyyae anA pewexHna npobnembl HEO6X0ANMO aKTUBMPOBATL «CUHXPOHU-
3MpOBaHHOEe (PyHKLIMOHMPOBaHME» N MoAaBaTb Ha POTOINEMEHTbI NMUTaHNe NepemMeH-
HOro TOKa, KaK NokasaHo Ha puc. 3: NOAKMOYEHe NPOBOAKM 3NIeKTPONUTAHNA K OAHO-
My (DOTONEMEHTY MHBEPTUPOBAHO MO CPABHEHWIO C NOAKIIOYEHNEM APYroro U3 HuX.

C - Ecnu yHKUMA «PoToTecT» He GyaeT mcnonb3oBaTbCA: HEO6XOAMMO BCTaBUTb MNe-
pembiuKy J3, Kak nokasaHo Ha puc. 2.

05. BbinonHuTe aneKTpuyeckme NoaKMIoHeHNA, Kak NokasaHo Ha puc. 4:

- inA ucnonb3oBaHUA B Ka4ecTBe «yCTpoincTBa 6€30MacHOCTU» NMOAKIIIOYMTE MPOBO-
[HVIKM K KnemMmam 5 1 6, a 3atem BCTaBbTe nepemblyKy J2 B nonoxexune H3 (puc. 3 u 4);
- [InA ncnonb3oBaHUA B Ka4eCTBE «yCTPOWUCTBA YNpaBIeHNA» NOAKNOUNTE NPOBOAHM-
KW K Knemmam 5 1 6, a 3aTem BCTaBbTe NepemMbluky J2 B nonoxeHwe HP (puc. 3 u 4).
06. BbinonHuTe Npoueaypbl MPUEMOYHbIX UCMbITaHWI, Kak onMcaHo B rnase 4.
07. 3akpoiiTe hOTOINEMEHTHI (pUC. 5).

4 - MpuemouHble UCNbITaHUA

01. MopaviTe NMTaHNe Ha cUCTEMY aBTOMATWKM U NPOBEPbTE COCTOAHWE CBETOAVMOAHOMO
nHaukaropa (pmc. 6) Ha OTo3INEMEHTE: eCnn OH H4acTO MUraeT UM HeNpepbIBHO CBe-
TUTCA, obpaTmuTech K Tabnuue 1, 4TO6bl BBIACHWTL 3Ha4YeHWe Takoro curHana. Ecnm
HeobxoAMMO, CKOPPEKTUPYWTE OMTUYECKOe LIeHTPUpOBaHWe, BLIMOMHWB omnepauuu,
yKasaHHble Ha puc. 7, 8, 9. MpumevaHue K puc. 8 - CopueHTUpyiiTe (hOTO3NEMEHT B
HanpaBneHUn 3epKanbHO-NMH30BOrO0 06EKTMBA: ONTUYECKOE LIEHTpUpoBaHue byaet
OnTUManbHbIM, €CIIM CBETOANOAHbIA MHANKATOP NoracHeT Nnbo YacToTa ero MuraHua
CTaHeT 04eHb HU3KoW. lNpoueaypa MOXET BbINOMHATLCA Ha (HOTOINEMEHTE U MyTEM
OMNTNYECKOro LIeHTPMPOBAHUA 3ePKalbHO-TMH30BOrO 06 bEKTUBA.

02. MpoBepbTe ahHEKTUBHOCTL OBHAPY>KEHWA, 3aKPbIB ONTUYECKYIO OCb MexXAay OTo3-
NEMEHTOM U 3epKasibHO-TMH30BbIM 06BEKTMBOM C MOMOLLBIO LnuHapa (@ =5 cm; L =
30 cm): cHavana npoBeauTe 3TUM 06bEKTOM nepesn hOTO3NIEMEHTOM, 3aTeM - Nepes,
3epKanbHO-NNH30BbIM 06BbEKTUBOM W, HAKOHEL, nocepeavHe mexay Humu (puc. 10).
B kaXxaom crny4vae yAaocToBepANTECh B TOM, YTO BbIXOA NEPEXOAUT U3 COCTOAHUA «AK-
TMBHOE» B COCTOAHME «ABapuiiHoe» N HA0boPOT, a TaKXKe YTO CMCTeMa aBTOMaTVKN
BbINOSHAET AEWCTBUA, NPeAyCMOTPEHHbIE Npu cpabaTbiBaHUM (DOTOINEMEHTA.

03. Y6eautech B TOM, H4TO NMPeNATCTBUE OBHAPY>XMBAETCA NPaBUMbHO, TO €CTb B COOTBET-
cTBUM ¢ TpeboBaHmAMK cTaHaapTa EN 12453 ncnonb3yetca napannenenvnes (700
x 300 x 200 MM) ¢ TpemsA rpaHAMK (MO OJHOW Ha KaxXAbli rabapuTHbIA pa3mep) 13
YepHOro maTtepuana, He OTpaXKaloLlero CBET, a OCTaBLIMECA - U3 OTNONNPOBAHHOIO
cBeToOTpaxkatowero matepmana (puc. 11).

5 - Texobcny)xusaHue

MpoBoanTe TexobecnyxuBaHne POTOINEMEHTOB HE pexe OAHOro pa3a Kaxaple 6 mecAues,
BbINOMHAA cneaytowme onepaumn: 1) BpyYHyto pasbnokupyinte MOTOP-peayKTop COrnacHo
On1caHuio, NPMBEAEHHOMY B COOTBETCTBYIOLLEM PyKOBOACTBE MO dKCMiyataumu, Bo n3be-
>aHWe Hernpou3BOSLHOTO 3aE€NCTBOBAHWA CUCTEMbl aBTOMATUKW B XOA4E€ TEXHWHEeCKOro
obcnyxuBaHuA; 2) NpoBepbTe BO3MOXHOE NPUCYTCTBME BRaru, CreioB OKUCNEHWA U no-
CTOPOHHWX NPEeAMETOB (HACEKOMbIX U T. N.), NpU Heob6XxoaAMMOCTM ycTpaHuTe. B cnyyae co-
MHEHWIA 3aMeHUTe YCTPONCTBO; 3) O4UCTUTE BHELLHWIA KOXKYX, B YACTHOCTU IMH3bI U CTEKNA,
MCNOMb3yA cnerka yBnaxHEeHHy MArKYo TKaHb. He ncnonb3yriTe pacTBOPUTENN HA OCHOBE
cnupTa nnm 6eH3nHa, abpas3mBHble UK NOAO6HbIE CPEACTBA; OHWU MOTYT MPUBECTW K MOMYT-
HEHWIO MOMMPOBAaHHBIX MOBEPXHOCTEN U HapyLIEeHWNIO (PyHKLUMOHMPOBaHNA (POTOINEMEHTa;
4) BbINONHUTE (PYHKLIMOHANbHYIO NPOBEPKY COTMAacHO OMMCaHuio, NPpUBEAEHHOMY B rmase 4
«[IpremoyHble NcnbiTaHnA»; 5) n3genne CKOHCTPYMPOBaHO TaknuM ob6pa3om, 4Tobbl obecne-
4ymBaTb CPOK CMy>XObl MUHUMYM 10 NeT Npu HopMarbHbIX YCNOBUAX KCMlyaTaumuu; no mc-
TEeYeHUN 3TOro CPoKa PEeKOMEHAYeTCA COKPaTUTb MHTEepPBasbl MeXAY TeX06CNy>KMBaHUAMMU.

6 - YTunusauumna
[JaHHoe un3penue ABNAETCA COCTABHOW YaCTblO CUCTEMbI aBTOMAaTM3auun U LOMKHO
6bITb YTUNN3MPOBAHO BMECTE C HEl Ha OCHOBaHWM TEX XXE KPUTEPUEB, KOTOPLIE NpuBe-
[leHbl B PyKOBOACTBE MO 3KcnayaTauum CUCTEMbI aBTOMATU3aLmUm.

7 - TexHU4eCcKue xapakTepucTuKu

MpeaynpexxaeHUA: TeXHNYeCKne XapakTepucTKN COOTBETCTBYIOT TemnepaType oKpy>xa-
towent cpeabl 20° C. Komnanua Nice S.p.A. ocTaBnAaeT 3a cob60i NpaBo BHOCUTb U3MEHEHMWA
B CBOW U3AENNA, COXPaHAA NPK 3TOM HEN3MEHHBLIMU UX Ha3HAYEHNe N OCHOBHbIE (hyHKLIMK.
¢ Tun u3penuA: JaTymk o6Hapy>XeHUA NPUCYTCTBMA ANA CUCTEM aBTOMATUKM, yCTaHaBMBae-
MbIX Ha BopoTax 1 aABepaAx (tun D cornacHo ctaHaapTy EN 12453) ¢ MpumeHAeman TexHONo-
FWMA: HENpAMaA ONTUYECKaA UHTEPNONALMA NOCPEACTBOM (POTOINEMEHTA U 3€pKaslbHO-NWH-
30BOro 06bEKTMBA € UCMOMNb30BaHWEM MOAYMALMNA ONTUYECKOro N3NyveHna ® dneKTponuTa-
Hue: 12/24 B~/B-= (anana3oHbl npeaesbHbix 3Ha4eHwit: 10 + 35 B== 1 9 + 28 B~~) ¢ Makcu-
ManbHbI NoTpebnAembIi TOK: 0kosio 50 MA ® Yron o63opa 30Hbl 06HapyXeHua RX: +/-5°
(+25%) * KoHTaKT peneiHoro Bbixoaa: He 6onee 500 MA 1 48 B~/B— ¢ Cpok cny»6bl
KOHTaKTOB: 6oniee 600 000 cpabaTbiBaHwii npu AC11 unn DC11 » Bpema oTknuka: mexHee 30
MC ® [lanbHOCTb CBA3M: NOne3HaA AanbHOCTb CBA3W - 8 M; MaKCUManbHaA AanbHOCTb CBA3M B
onTUMarnbHbIX YCNoBKAX - 15 M (NpY U3BNeYeHHO Nnepembluke J1). MakcumanbHaA AanbHOCTb
CBA3N MOXeT 6bITb CHMxeHa Ha 50% nog BO3AeicTBMEM aTMOCEpHbIX ABNEHUIA (TymaHa,
0CafKoB, NbiNM U T. 4.) ® CNOCOBGHOCTb K OO6HapY)XXeHUI0 06bEKTOB pasmepom Gonee 50
MM, HaXOAALMXCA Ha ONTUYECKOW OCW, COEAMHAIOLLENR (POTOINEMEHT 1 3epPKasibHO-NMH30BbI
06BbEKTNB (MakcumanbHaA cCKopocTb - 1,6 m/c) ® CTeneHb 3awmTbl: IP 44 ¢ Pabo4yan Temne-
patypa: -20° C... +50° C ® MoHTa)X: 9n1eMeHTbl 3aKpennAlTCA OAUH Nnepea APYTM Ha ABYyX
BEPTVKabHbIX MOBEPXHOCTAX, MapannenbHbiXx Mexay coboi, nnbo Ha COOTBETCTBYIOLIEN
OMOpPHOIA KONOHHe ® CucTema peryiMpoBKMU ONTUYECKOTO LIEHTPUPOBaHUA (hOTOINEMEHTa
OTHOCUTENbHO 3epKarnbHO-IMH30BOro 06beKTUBa: Aa * [abapuTHble pa3mepbl (0AHOMO
anemeHTa): 105 x 50 x 40 (B) Mm ® Bec (CymmapHbIn AnA ABYX 3neMeHToB): 83 ©

Ta6bnuua 1

CocTtofiHue 3HaueHue 1 3HaueHue 2 CocTto- Heo6xoaumbie

cBeToau- AHne nAencTeua

oaHoro Bbixoaa
uHaMKaTopa
(puc. 6)

MoctoAHHO | Cambin Bbicokuii | MpenATcTBrA | AKTUBHOE | He mpeaycmoTpeHbl
BbIKJTI04€EH YPOBEHb NpMema | OTCyTCTBYIOT

Huskan CpepHui ypo- MpenatcTtenA | AkTueHoe | CKOppeKTMpoBaTb
yacTtoTa BEHb nprema OTCYTCTBYIOT ONTUYECKOE LIEHTPUPO-
MuraHua BaHWe NnH3

Bbicokana Cambliit HU3kuin | MpenATcTBuA | AKTMBHOE | O4NCTUTL NNMH3bI /
yactoTa YPOBEHb NpuemMa | OTCYyTCTBYIOT Y6patb oTpaxatowme

MUraHuA MOBEPXHOCTU, KOTOPbIE
MOTYT HaxoAnTbCA No-
6nusocTtu / MoBTOPHO
BbINOMHUTbL ONTUYECKOE
LIEHTPVPOBaHWE NUH3

NoctoAHHO | lMpuem He ocy- | MmeeT mecTo | ABapuin- Y6patb npenAaTcTBUe
BKJ1IO4EH wecTBnAeTcA npenATcTBue | Hoe

PORTUGUES

Instrucées traduzidas do italiano

1 - Adverténcias

o ATENCAO! INSTRUCOES IMPORTANTES: para a seguranca das pessoas, é
importante ler, respeitar e conservar essas instrucées. Em caso de duvida, con-
tatar o Servico de Assisténcia Nice. A instalacao incorreta prejudica a seguran-
ca e provoca avarias. ® Todas as opera¢des de instalacdo, conexao, programagéo e
manutengao devem ser efetuadas exclusivamente por pessoal técnico qualificado, res-
peitando as leis, as normas, os regulamentos locais e as instrugoes presentes nesse
manual. ® Cada elemento do dispositivo deve ser fixado de modo permanente sobre
uma superficie vertical que deve ser de material sélido e ndo deve transmitir vibragdes
para as fotocélulas. Atencao! — As superficies de fixagado do dispositivo e do re-
fletor devem ser perfeitamente paralelas entre si, eventualmente um erro mini-
mo pode ser corrigido com o sistema de orientacao. ¢ A posicao escolhida para
a fixagdo deve proteger a fotocélula de choques acidentais; para além disso, deve ga-
rantir um facil acesso para a manutengdo. ® Para aumentar o nivel de seguranga contra
avarias, é necessario conectar a fotocélula com uma central de comando equipada com
funcéo “Fototest”, utilizando a respectiva entrada da fotocélula (fig. 4). ® O produto esta
protegido contra as infiltragdes de chuva e pd, € adequado ao uso em ambientes exter-
nos mas nao com atmosfera particularmente salina, acida ou potencialmente explosiva.
Evitar a instalagdo em locais sujeitos a estagnagao de dgua e alagamentos. ® Os cabos
elétricos devem entrar na fotocélula através de um dos furos preparados na zona inferior
do seu suporte e devem entrar por baixo para evitar a penetracdo de agua no interior.

2 - Descricao e destino de uso

EPMOR s&o formados por um elemento recetor-transmissor (fotocélula) e um refletor;
permitem detectar obstaculos que se encontram no eixo 6tico entre dois elementos. Di-
spoe da fungéo “Fototest” Util para aumentar o nivel de seguranca contra avarias, atra-
vés de verificac@o do correto funcionamento do préprio dispositivo, em cada manobra.
EPMOR séo detectores de presenga para automatismos de portas, cancelas, portdes de
garagem e semelhantes (tipo D conforme a norma EN 12453) com saida de relé. Qual-
quer outro uso diferente do descrito deve ser considerado impréprio e proibido!

3 - Instalacao e conexodes elétricas

A 0 funcionamento correto pode ser influenciado por diversos fatores: a posi-
cao dos dispositivos e sua proximidade de sistemas sem supressores de inter-
feréncias; outros dispositivos semelhantes podem interferir em condicoes at-
mosféricas adversas. Nao instalar o dispositivo demasiado perto do terreno ou
objetos de metal de grandes dimensoes. O comprimento maximo de eventuais
cabos de ligagcao nao deve ultrapassar os 20 mm. Em caso de avaria, contatar
a assisténcia Nice.

01. Verificar se as condigdes de instalagdo sdo compativeis com os dados dos capitulos
1e7.

02. Desligar a alimentagao da automagao.

03. Efetuar as operacoes da fig. 1.

04. Ler os pontos seguintes “A, B e C” e executar somente as operagoes Uteis para sua
automagao:

A - Abertura da passagem a detectar superior a 4 m: é necessario retirar o jumper
J1 presente na placa tal como indicado na fig. 2.

B - Resolver a eventual interferéncia entre varios pares de fotocélulas: se forem
instalados dois dispositivos junto um do outro, o raio do transmissor (TX) dum dis-
positivo pode ser captado pelo receptor (RX) do outro e viceversa, com o risco de
falha de deteccdo. Nesse caso, para resolver, ativar o “funcionamento sincronizado”
e alimentar as fotocélulas com corrente alternada como mostrado na fig. 3: alimen-
tar uma fotocélula com os fios invertidos em relagéo a outra fotocélula.

C - Se nao for usada a fungao “Fototest”: € necessario inserir o jumper J3 como
mostrado na fig. 2.

05. Efetuar as conexdes elétricas como indicado na fig. 4:
- Para um uso como “dispositivo de seguranca’, ligar os cabos 5 e 6 e configurar
o jumper J2 na posicao NC (fig. 3 e 4);
- Para um uso como “dispositivo de comando”, ligar os cabos 5 e 6 e configurar
o jumper J2 na posicao NO (fig. 3 e 4).

06. Efetuar os procedimentos de teste descritos no capitulo 4.

07. Fechar as fotocélulas (fig. 5).

4 - Teste

01. Alimentar a automagéo e verificar o estado do led (fig. 6) na fotocélula: se este pis-
car rapidamente ou permanecer aceso com luz fixa, consultar a Tabela 1 para ver
o significado. Se for necessario melhorar o alinhamento executando as operacdes
indicadas nas fig. 7, 8, 9. Nota da fig. 8 - Orientar a fotocélula na diregao do refle-
tor: o alinhamento sera perfeito quando o led se desliga ou comega a piscar muito
lentamente. O procedimento pode ser executado na fotocélula e alinhando o refletor.

02. Verificar a eficiéncia da detecgao interrompendo o eixo 6tico entre a fotocélula e o
refletor com o auxilio dum cilindro (@ = 5 cm; L = 30 cm): passar o objeto primeiro
junto da fotocélula, depois junto do refletor e, por fim, a uma distancia intermédia
entre os dois (fig. 10). Durante cada passagem, assegurar que a saida passe do es-
tado de “Ativo” para o de “Alarm” e vice-versa, e também que a automagao execute
a acgéo prevista, consequente da intervengéo da fotocélula.

03. Verificar a detecgdo correta do obstaculo como requerido pela norma EN 12453,
utilizando um paralelepipedo (700 x 300 x 200 mm) com trés faces (uma para cada
dimensao) de material preto opaco e as restantes faces em material brilhante refletor
(fig. 11).

5 - Manutencao

Efetuar a manutencéo das fotocélulas pelo menos a cada 6 meses, efetuando as se-
guintes operagdes: 1) desbloguear manualmente o motorredutor tal como descrito no
respetivo manual de instrugdes, para impedir o acionamento involuntario da automagao
durante a manutencao; 2) verificar a eventual presenga de umidade, oxidagdes e corpos
estranhos (insetos, etc.) e elimina-los. Em caso de duvida, substituir o dispositivo; 3)
limpar o invélucro externo — em particular, as lentes e os vidros — utilizando um pano
macio ligeiramente umedecido. Nao usar substancias detergentes a base de alcool,
benzeno, abrasivos ou semelhantes; essas podem opacizar as superficies brilhantes e
prejudicar o funcionamento da fotocélula 4) efetuar o controle funcional como descrito
no capitulo 4 - Teste; 5) o produto é projetado para funcionar pelo menos 10 anos em
condigdes normais; decorrido esse periodo, se recomenda intensificar a frequéncia dos
intervencbes de manutengao.

6 - Eliminacao
Esse produto faz parte integrante da automacgéo e deve ser eliminado com a mes-
ma, aplicando os mesmos critérios indicados no manual de instru¢des da auto-
magao.

7 - Caracteristicas técnicas

Adverténcias: as caracteristicas técnicas se referem a temperatura ambiente de 20 °C.
Nice S.p.A. se reserva o direito de modificar os produtos mantendo o destino de uso e
as funcionalidades essenciais.

¢ Tipo de produto: detector de presenga de automagdes em cancelas e portdes (tipo
D de acordo com a norma EN 12453) e Tecnologia adotada: interpolagéo otica indi-
reta através de fotocélula e refletor, com raio opto modulado e Alimentagao: 12/24 V
~/V= (limites: 10 + 35 V=€ 9 + 28 V~) » Corrente maxima absorvida: cerca de 50
mA e Angulo da area de detec¢ao do RX: +/-5° (+ 25%) ® Contato relé de saida:
Max 500 mA e 48 V~/\/== e Duragao dos contatos: superior a 600.000 intervengdes
com carga AC11 ou DC11 e Tempo de resposta: inferior a 30 ms ¢ Capacidade:
capacidade util 8 m; capacidade maxima, em condi¢des ideais, 15 m (com jumper
J1 desinserido). A capacidade méxima pode diminuir 50% na presenca de fendbme-
nos atmosféricos (nevoeiro, chuva, poeira, etc.) ¢ Capacidade de detecgao: objetos
opacos com dimensdes superiores a 50 mm, presentes no eixo otico entre fotocélula
e refletor (velocidade maxima de 1,6 m/s) ® Grau de protecao: IP 44 ¢ Temperatura
de funcionamento: -20 °C ... +50°C ® Montagem: elementos fixados um em frente
do outro, em duas superficies verticais e paralelas entre si ou em um suporte de coluna
especifico ® Sistema para regular o alinhamento entre a fotocélula e o refletor:
sim ¢ Dimensodes (elemento individual): 105 x 50 x 40 h mm e Peso (soma dos dois
elementos): 83 g

Tabela 1
Estado do Significado 1 Significado 2 Estado | Acdo a executar
led (fig. 6) LEEEIGE]
Sempre Recepcéo excelente | Nenhum Ativa Nenhuma
desligado obstéaculo
Intermitén- | Recepgéo baixa Nenhum Ativa Melhorar o alinhamento
cia lenta obstéculo entre as lentes
Intermitén- | Recepcédo muito Nenhum Ativa Limpar as lentes / Eliminar
cia rapida baixa obstéculo eventuais superficies

refletores nas proximidades
/ Efetuar de novo o alinha-
mento entre as lentes

Sempre Recepcéo Obstaculo Alarme Remover o obstaculo
aceso inexistente presente






