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Tento navod je chranén autorskym pravem spolec¢nosti Mammotion. Bez pisemného svoleni
spole¢nosti Mammotion nesmi zadna spoleCnost ani jednotlivec tento navod jakymkoli
zplsobem ani z jakéhokoli dlvodu kopirovat, upravovat, reprodukovat, prepisovat nebo
prenaset. Tento navod mlze byt zménén kdykoli bez upozornéni.

Pokud neni vyslovné uvedeno jinak, slouzi tento navod vyhradné jako navod k pouzivani
a veskera v ném uvedena prohlaseni a informace nepfedstavuji zadnou formu zaruky.

Zamyslené pouziti

Roboty spolecnosti Mammotion jsou urceny pro domaci peci o travnik a nejsou urceny pro
komerc¢ni pouziti.

Protokol revizi

Datum Verze Popis

01/2026 V1.0 Prvni verze
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1Bezpecnostni pokyny

DULEZITE

PRED POUZITIM SI PECLIVE PRECTETE.

USCHOVEJTE TENTO NAVOD PRO POZDEJSi POUZITI.

1.1VSeobecné bezpeénostni pokyny

1.
2.

10.

n

12.

13.

14.

Pfed pouzitim robota si peclivé pfectéte a pochopte vSechny pokyny.
S robotem pouzivejte pouze dily a pfislusenstvi doporucené spolec¢nosti Mammotion.

Nikdy nedovolte, aby robot pouzivaly déti, osoby s omezenymi fyzickymi, smyslovymi nebo
dusevnimi schopnostmi ¢i bez patficnych zkusenosti a znalosti nebo lide, ktefi nejsou
seznameni s témito pokyny. Vék obsluhy miZze byt omezen mistnimi predpisy.

NENECHAVEJTE déti v blizkosti robotu ani je nenechte si s nim hrat, kdyz je v provozu.
NEPOUZ{VEJTE robot v oblastech, ve kterych jsou lidé, ktefi o jeho pfitomnosti nevédi.

Pri rucnim ovladani robota pomociaplikace Mammotion vzdy chodte, nikdy nebéhejte. Na
svazich budte opatrni a udrzujte spravny postoj a rovnovahu.

Pouzivat robota doporucujeme pouze osobam, které jsou ve staté svého bydlisté pravné
povazovany za dospele.
NEDOTYKEJTE se pohyblivych &asti, jako je Zaci kotou¢, dokud se veskery pohyb zcela

nezastavi.

Pokud robot provozujete na verejnych mistech, umistéte kolem pracovni plochy vystrazné
znacky s nasledujicim textem: ,Varovani! Automaticka sekacka na travu! Nepfiblizujte se k
robotu! Dohlédnéte na déti!”

NENECHAVEJTE robot pfi provozu bez dozoru, pokud jsou v blizkosti domacizvitata, déti
nebo lide.

Pfi ovladani robotu noste pevnou obuv a dlouhé kalhoty.

Nenastavujte pracovni plochy nebo kanély pfes verejneé cesty, abyste zabranili posSkozeni
robotu a nehodam s vozidly a lidmi.

Poskozeny kabel NEPRIPOJUJTE ani se ho nedotykejte, dokud neni odpojen ze zasuvky.
Pokud se kabel béhem provozu poskodi, odpojte zastrcku ze zasuvky. Opotfebeny nebo
poskozeny kabel zvysuje riziko urazu elektrickym proudem a mél by byt autorizovanym
servisnim personalem vymeénén.

Prodluzovaci kabely udrzujte mimo dosah pohyblivych nebezpecnych ¢asti, jako jsou Zaci
noze, aby nedoslo k poskozeni kabel( a robota.
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15.

16.

17.

Robot sami NEUPRAVUJTE. Upravy by mohly narusit provoz robotu, zp(isobit vazna
zranéni nebo poskozeni Ci vést ke zruseni zaruky. PouZzivejte pouze dily a prislusenstvi
schvalené spole¢nosti Mammotion.

Pokud robot vydava neobvykly zvuk nebo signalizuje alarm, okamzité stisknéte tlacitko
STOP.

Pravidelné kontrolujte, zda vSechny ¢asti robota funguji normalné.

1.2 Bezpeénostni pokyny pro nabijeci stanici

1.
2.
3.

NEUMISTUJTE nabijeci stanici na mista, kde by o ni lidé mohli zakopnout.
NEUMISTUJTE nabijeci stanici na mista, kde hrozi nebezpeéi stojaté vody.

K nabijeni robota pouzivejte pouze oficialni nabijeci stanici. Nespravné pouziti mdze mit za
nasledek uraz elektrickym proudem, prehrati nebo unik korozivni kapaliny z baterie.
V pripadé uniku elektrolytu oplachnéte postizené misto vodou nebo neutralizacnim
prostfedkem, a pokud se korozivni kapalina dostane do kontaktu s oCima, vyhledejte
lekarfskou pomoc.

Udrzujte nabijeci stanici a pfislusenstvi ve vzdalenosti nejméné 60 cm od horlavych
materiall. Poruchy nebo prehratimohou predstavovat riziko pozaru.

Pro uzivatele v USA/Kanadé: Pokud instalujete napdjeci zdroj venku, pouzijte krytou
zasuvku tridy A GFCI (RCD) s krytem odolnym proti povétrnostnim vlivim. Pfi nespravné
instalaci hrozi nebezpeci urazu elektrickym proudem.

1.3 Bezpecnostni pokyny pro sekani

1.

Drzte ruce a nohy v dostate¢né vzdalenosti od Zacich nozd. NESAHEJTE pod robot ani se
ho nedotykejte, kdyz je zapnuty.

NEZVEDEJTE ani nepresunujte robot, kdyz je zapnuty.

Pred spusténim odstrante z travniku kameny, vétve, naradi, hraCky nebo jiné predmeéty,
aby nedos$lo k nozd.

Na horni ¢4st robotu a nabijeci stanice NEPOKLADEJUTE Zadné predméty.
Pokud tlagitko STOP nefunguije, robot NEPOUZIVEJTE.

Vyhnéte se kolizim s lidmi nebo zvifaty. Okamzité zastavte robota, pokud se nékdo nebo
néco dostane do jeho cesty.

Robot vzdy vypinejte, kdyz jej nepouzivate.

NEPOUZIVEJTE robot soug¢asné s vysuvnymi postfikovadi a vyhnéte se nastaveni kanalu,
kde jsou namontovany zavlazovace.



9. Robot NEPOUZIVEJTE ve stojaté vodé ani za silného desté.

1.4 Bezpecnostni pokyny pro baterie

Lithium-iontove baterie mohou pfi nespravném zachazeni explodovat nebo vzplanout.
Zabrante demontazi, zkratlm, vystaveni vodé, ohni nebo vysokym teplotam. Zachazejte s nimi
opatrné a zabrante jakémukoli mechanickému nebo elektrickému posSkozeni. Baterie skladujte
mimo dosah primeho slune¢niho zareni.

1. Pouzivejte pouze oficialni nabijeci stanici a napajeci zdroj. Nekompatibilni nabijeCky
mohou zpUsobit Uraz elektrickym proudem nebo prehrati.

2. NEPOKOUSEJTE SE baterie opravovat ani upravovat. Pokusy o opravu mohou vést k
vaznym zranénim v disledku vybuchu nebo Urazu elektrickym proudem. Pokud dochazi k
uniku, je unikly elektrolyt korozivni a toxicky.



2 Pokyny

2.1 Prehled vyrobku
Obrazky slouzi pouze jako reference. Podrobnosti viz skute¢ny vyrobek.
Pohled shora
(1
5
o , (6]
e S L
(l\ '/,‘A’\\ 9
o N

HGEIEIED LOTOVARY.CZ

3. Destovy senzor

4. Modul
YUKA mini 2500/800 YUKA mini 2 600/1000/1000H
4-A. Modul vidéni 4-A. 360° modul LiDAR
4-B. Doplrikové osvétleni 4-B. Doplrikové osvétleni

4-C. Modul vidéni



5. Ovladaci prvky

6. Tlacitko STOP

7. Bezpecnostnikli¢
8. Boc¢niindikator LED
Ovladaci prvky

STor

robot po nouzovém

e Stisknutim a podrzenim tlacitka 44 po dobu 5 s a poté stisknutim tlaéitr(a

aktivujete funkci DropMow. Vice informaci viz kapitola 4.1 Funkce
DropMow.

>
®

Postupnym stisknutim vratite robot do nabijeci stanice.

O

Stisknutim a oto¢enim knofliku nastavite vySku seceni.




Pohled zespodu
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Predni koleé

Rukojet

/acin(z

/aci kotou¢

abijeci kontakt

1. Indikator LED
2. Infracerveny vysilac¢

3. Nabijeci kontakt



2.2 Popis indikatort LED

Robot
Indikator Barva Popis
NepferuSovana zelena Robot funguje spravné.
_ e Probiha aktualizace OTA.
Pulzujici zelena _
® Robot se nabiji.
® Je aktivovano tlacCitko STOP.
® Slab3a baterie.
Blikajici aiOdra Robot je zablokovan
] e Bezpecnostni klic neni fadné instalovan.
Bocni
indikator e [oslo ke zvednuti, naklonu nebo prevraceni
LED robotu.
Neprerusovana e [oslo k poruse robotu.
cervena e Aktualizace robotu se nezdafila.

e Robot je vypnuty.
® Robotjevrezimuspanku.
Vyp. ® Bocniindikator LED je v aplikaci vypnuty.

® Robot je v rezimu ruc¢niho ovladani, ale
momentalné je neaktivni.

Nabijeci stanice

Indikator Barva Popis

Blikajici zelena Robot je v doku v nabijeci stanici.

Neprgrusovana Robot neni v nabijeci stanici.
zelena

Indikator LED
l}leprerLIJsovana Doslo k poruse nabijeci stanice.
Cervena
Vyp. Neni k dispozici napajeni.

-7-



2.3 Symboly produktu

Peclivé si prostudujte symboly uvedené na vyrobku a porozuméjte jejich vyznamu:

D K

TS-A081-2703002

IZI PouZijte odnimatelnou napajecijednotku

TS-A081-2705002  TS-AQ081-2703002/ADS-81EJ-27-5.
ADS-81EJ-27-5

PouZijte odnimatelnou napajecijednotku TS-A081-2703002.

( € Vyrobek je v souladu s platnymi smérnicemi EU.

Madein China  Vyrobek se vyrabiv Ciné.

ﬁ Vyrobek neni povoleno likvidovat jako bézny domaci odpad. Zajistéte,
— aby byl vyrobek recyklovan v souladu s mistnimi pravnimi pozadavky.

[ 4/ ,

L Tento vyrobek Ize recyklovat.

Uchovavejte baleni tohoto vyrobku v suchu.

NEZAKRYVEJTE baleni tohoto vyrobku.

=l

NEOTACEJTE baleni tohoto vyrobku vzh(iru nohama.

Vyrobek je kfehky.

NESLAPTE na tento vyrobek ani na jeho baleni.

Spotrebic tridy Ill.

€& [\ re ¥

Rommienmnetece . VAROVANI - nedotykejte se rotujiciho kotouge.



VAROVANI - pred pouzitim stroje si prestéte navod k pouziti.

B>

P

VAROVAN( - pfi provozu dodrzujte bezpe&nou vzdalenost od stroje.

|
1
==

VAROVAN| - pfed praci na stroji nebo jeho zvedanim odstrafite
deaktivacni zafizeni.

Wi >

KOVOPOLOTOVARY.cz



d Zaciname

3.1Instalace nabijeci stanice

Vybér umisténi nabijeci stanice

Nabijeci stanice je misto, kde se robot dokuje a nabiji. K zajisténi plynulého provozu zajistéte,
aby instalacni prostor spliioval nasledujici podminky:

Rovny povrch: Na plose se nesmi nachazet Zzadné vyrazné nerovnosti, svahy nebo
kameny.

Blizkost zdroje napajeni: Z dlvodu napajeni nabijeci stanice je nutné, aby byla dostupna
elektricka zasuvka.

Volné okoli: V prostoru 1.5 metru doleva, doprava a dopredu od nabijeci stanice nesmi byt
zadné prekazky (napriklad stromy nebo domy):

Dobie osvétlené (pouze YUKA mini 2 500 a 800): Dobré osvétleni pomaha robotu v
orientaci.

Blizko okraje travniku: Nainstalujte nabijeci stanici blizko okraje travniku kvali pfesnému
polohovani. Pokud mate vice nez jeden travnik, doporucuje se umistit nabijeci stanici kv(li
optimalnimu vykonu mezi né.

Wi >1.5m

-10 -



Sestaveni nabijeci stanice

1. Zasunujte nabijeci véZ do desky nabijeci zakladny, dokud neuslySite zacvaknuti.

priloZzenéh

-1-



3. Pomoci ¢tyf priloZzenych kolikd upevnéte nabijeci stanici na zvoleném misté. Nabijeci
stanice musi smérfovat k travniku.

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

POZNAMKA

Pokud je nabijeci stanice instalovana na betonovy povrch, zajistéte ji pomoci |
hmozdinek (nejsou soucasti dodavky). :

-




4. Kabel nabijeci stanice pfipojte k napajecimu zdroji nabijeci stanice.

5. Zapojte napajeci zdroj nabijeci stanice do zasuvky. Zajistéte kabel pomoci pfilozenych
kabelovych kolikd.

6. Umisténim robotu na nabijeci stanici zahajte nabijeni. Kdyz je robot spravné dokovan,
bocniindikator LED se rozsviti zelené.

POZNAMKA

Nabijte robota pro po

KOVOPOLOTOVARY.cz
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3.2 Montaz fyzického plotu (pouze u modelu YUKA mini 2
500)

K zablokovani ploch, na které nechcete, aby robot vjizdél, pouZijte fyzicky plot. To je dulezité
kvili bezpecnostnim rizik(im, jako jsou:

1. Zidky, strmé svahy nebo terasy, ze kterych mize robot spadnout

/ ~— ™

-14 -



3.3 Stazeni aplikace Mammotion

Naskenovanim nize uvedeného kddu QR si aplikaci stdhnéte z obchodl Google Play nebo App
Store, nebo v kterémkoli z téchto obchodl vyhledejte text,Mammotion”.

el
T ik
[=]

Po instalaci aplikace se zaregistrujte a prihlaste. BEhem pouzivani vas aplikace muze v
pfipadé potfeby pozadat o pristup k pfipojeni Bluetooth, poloze a mistni siti. Pro optimalni
vykon se doporucuje povolit vySe uvedena opravnéni. Vice informaci naleznete v nasi smlouvé
0 ochrané osobnich udajd (v aplikaci prejdéte k nabidce Ja > O aplikaci Mammotion >
Smlouva o ochrané osobnich udaju).

Pokud se chcete prihlasit pomoci uctu treti-strany, pokracujte na prihlaSovaci strance

’ v s & z
klepnutim na tlagitko 7 nebo @.

Poznamka k ochrannym znamkam:

: b "o 7 v . 2 " e E
; @ lkona , 7 “ je ochrannou znamkou spole¢nosti Google LLC. Ikona ,®* je ochrannou ;
' znamkou spolecnosti Apple Inc. VSechny ochranné znamky uvedené v tomto navodu :

jsou vlastnictvim svych pfislugnych viastnika. '

-15 -



3.4 Nastaveni robotu

POZNAMKA
@ e Udrzujte mezi telefonem a robotem vzdalenost maximalné 3 m.

e Pokud pouzivate mobilni data 4G, mlzete nastaveni sité Wi-Fi preskogit. :
K zajisténi optimalniho vykonu se vSak pripojeni k siti Wi-Fi doporucuje. '

_______________________________________________________________________________________________________________________________

1. Klepnutim na + pridejte svého robota.
2. Postupujte podle pokyni na obrazovce, pfipojte robot a pfipojte ho k siti Wi-Fi.

3. Postupujte podle pokynl na obrazovce a aktivujte vestavény modul 4G.

POZNAMKA
Modul 4G je ely YUKA mini 2

-16 -



Pokud jste béhem procesu pfipojovani robotu neaktivovali modul 4G, mdzete ho aktivovat
klepnutim na stavovy radek na domovske strance:

1. Nadomovske strance klepnéte na stavovy fadek.
2. Klepnéte natlacCitko Stav 4G.

3. Klepnéte na moznost Aktivovat a poCkejte na Uspésné dokonceni aktivace.

Mammotion
YUKA-X00000 4

»

Standby

[ ] +
Start Task

0 @ a

Device Service Me

3.5 Pripravy pred secenim

® (Odstrante z travniku odpadky, hromady listi, hracky, draty, kameny a jiné pfedméty.

® Ujistéte se, Ze na travniku nejsou zadné déti ani zvirata.

\ @m V.

\

TS

-17 -



e Ujistéte se, ze je na nabijeci stanici robot spravné dokovan a ze boc¢ni indikator LED sviti
zelené. Poté dokoncete kalibraci v aplikaci.

mlze zpUsobit, Ze se
nepfiznivého pocasi

KOVOPOLOTOVARY.Cz
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3.6 Mapovani a sec¢eni travniku

1. Klepnéte na domovskeé strance na moznost Vytvofrit pracovni plochu.

2. Prectéte si pokyny aplikace a dodrzujte je, abyste zajistili, Ze robot bude pfipraven
k mapovani.

3. Klepnutim na moznost Spustit mapovani zahajte mapovani travniku.

4. PodokoncCeni mapovani zahajte seCeni klepnutim na moznost Sekat.

2 2 0 @eo ]
a 2
Mammotion
YUKA-XXXXXXXX 4
o
Standby
&/
Create@)k Area
L]
(] 9 -
Device Service Me
S

3.7 Nabijeni

..............................................................................................................................

| @ POZNAMKA
Robot musi byt na pracovni ploSe, aby mohl jet na dobijeni.
Postup nabijeni

e Klepnéte v aplikaci Mammotion na strance Mapa

na moznost a.

NEBO

e Stisknéte tlacitko ﬁ na robotu a poté stisknutim

tlacCitka = navedte robot do nabijeci stanice.

-19-



4 Kazdodenni seceni

4.1 Funkce DropMow

Funkce DropMow se pouZivd pro jednorazové seceni nezmapovanych travnikl nebo pro
dosekavani mimo zmapovane plochy.

Doporucené pouziti zahrnuje:

® Seceniploch, kam se robot béZné nedostane

e [Docasné seceni, které nevyzaduje Uplnou mapu
Postup pouziti funkce DropMow:

® Klepnéte v aplikaci na nabidku O Beta funkce > DropMow.

P ™
2 TN Beow 0 -

a 2}

Mammotion
YUKA-0000000C 4

. °
Standby

> +
Start Task
.

0
Device

\ e 3

NEBO

e Stisknéte a podrzte po dobu 5 s tlacitko ‘ﬁ.l‘ poté na robotu stisknéte tlacitko .

-20-



4.2 Pravidelna uloha (vlastni nastaveni)

Pfizpusobeni ilohy seéeni:

1. Klepnutim na obrazek robotu otevrete stranku Mapa.

2. Klepnutim na tlagitko Sekat ® prejdete na stranku ukolu.

3. Klepnutim na moznost Oblast ulohy vyberte plochu, na které chcete posekat.
4. Klepnutim na moznost Nastaveni nakonfigurujte nastaveni ulohy.
5

Klepnutim na moznost Start spustte seceni.

i ("

* 2 N @eow -}
o

< * N @ -]

KOVOPOLOTOVARY.Cz
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4.3 Planovana uloha

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

POZNAMKA
@ e Planovaneé ulohy nelze vytvaret, kdyz robot pracuje.

e Naplanované ulohy Ize nastavit po vytvofeni pracovni plochy.

Postup naplanovani ulohy automatického seceni:

1. Pokud nebyla dosud vytvorena zadna uloha, klepnéte na domovské strance na moznost +.
2. Klepnutim na moznost Oblast ulohy vyberte plochu k poseceni.

3. Klepnutim na moznost Nastaveni nakonfigurujte parametry.

4. Klepnutim na moznost Planovat nastavte datum a Cas a pak klepnéte na moznost Ulozit.

5

Nakonec opétovnym klepnutim na tlacitko Ulozit potvrdte a ulozte svou naplanovanou
ulohu.

2 2 N @ew 0

Mammotion
YUKA-XXXXXXXX &

2 -

Standby
» +
Start Task
L] i iDT

0 L 4

Device
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5 Aplikace Mammotion

Pomoci aplikace Mammotion mdzete robot plné prizpUsobit, spravovat a sledovat, coz
umozniuje ovladat pribéh seceni odkudkoli.

5.1 Prvky mapy

Virtualni plot

Virtualni plot funguje jako neviditelna bariéra, ktera vymezuje hranice nebo omezuje pristup na
plochy, na které nechcete, aby robot vjizdél.

Doporucené pouziti zahrnuje:

Travniky s nezfetelnymi nebo nedefinovanymi obvody

Vodni prvky, jako jsou bazény nebo rybniky

(. M

Zakazana zona

Zakazana zona je plocha, které se ma robot zcela vyhnout: Je zasadni k tomu, aby byl robot
chranén pred poskozenim aaby nevjel na citlive nebo nebezpecné plochy. Robot nebude
v zakazanych zdnach sekat.

Doporucené pouziti zahrnuje:

Nizké zahony, zejmeéna nizsinez 20 cm

Okraje vodnich ploch, jako jsou zahradni jezirka nebo bazény, zejména tam, kde neni jasna
hranice

Transparentni pfedmety, jako jsou sité proti hmyzu nebo sklenéné dvere

v O

Malé nebo nizko poloZzené prekazky, jako jsou Snury na pradlo, stanova lana nebo potrubi
na vodu

Pristfesky pro domaci zvifata
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e Velmicenné nebo choulostivé rostliny, véetné plodd a okrasnych rostlin

® Zavlazovaci zafizeni, jako jsou hadice a postfikovace

bez zastaveni

kvuli Zadnym prekazka
y. kde by se robot jinak

Plochy s nizk

ARY.CZ
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Pridani virtualniho plotu / zakazané zény / zény bez zastaveni

1. Klepnutim na domovské strance na obrazek robotu otevrete stranku Mapa.

2. Klepnéte na moznost Mapa.
3. Klepnéte na moznost Vytvorit.
4. \Vyberte moznost Virtualni plot / Zakazana zéna / Zéna bez zastaveni a dokoncete
pridani postupovanim podle pokyn( v aplikaci.
( ™y
3 F i @ ]
I o
i
[

Standby

5.2 Nastaveni seceni

Rezim drahy seéeni

V' nabidce Sekat > Nastaveni > Rezim drahy seceni vyberte optimalni rezim na zakladé stavu
travniku a pozadovaneho vzhledu.

e Pouze obvodova kola: Sece pouze okraje travniku.

o Klikata draha: Vytvari klasické pruhy.

e Sachovnicova draha: Sece kFizovym vzorem pro husty a rovnomérny povrch.

e Adaptivni klikata draha: Robot automaticky upravuje trasu k zajisténi efektivity.

Vzor

Chcete-li travnik prizplsobit a vyjadrit svou osobnost, pfidejte do mapy text nebo obrazky. Na
mapé prejdéte k nabidce Vytvorit > Vzor a pridejte vzor.
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5.3 Bezpeénost a ochrana

Detekce prekazek
Upravte citlivost robotu na objekty a rlizny terén v draze. Jednu ze tfi Urovni citlivosti mizete
vybrat v nabidce Sekat > Nastaveni > Rezim detekce prekazek:

e Citlivy: Zvysuje citlivost robotu jak na bézné prekazky, tak na netravnaté plochy (napf.
dlazba, Stérk). Tento rezim pouzijte na sloZzité travniky.

e Standardni: Robot detekuje bézné prekazky (napr. hracky, nabytek), které se vyskytuji
béhem seceni, a vyhyba se jim. Toto je doporucené vychozi nastaveni.

e Vypnuto: ZakaZze detekci prekazek. Pouzivejte pouze ve specifickych, kontrolovanych
prostredich, kde detekce neni nutna nebo by narusovala provoz.

Detekce desté

Robot je vybaven vestavénymi destovymi senzory. Kdyz robot po zapnuti detekuje dést,
automaticky prestane sekat a vrati se do nabijeci stanice.

e Tuto funkci povolite v nabidce Nastaveni > Ochrana proti desti.
Ochrana volné Zijicich Zivoéichi (pouze u modelu YUKA mini 2

600/1000/1000H)

Tato funkce pomaha chranit no¢ni zivocichy béhem nocniho provozu. Mdzete nastavit, aby
robot béhem nocCnich hodin provadel Seceni nizkou rychlosti nebo kompletni Zastaveni
seceni.

e Tuto funkci povolite v nabidce Nastaveni > Ochrana volné Zijicich zivoéichd.

5.4 Zabezpeceni a sledovani

Alarm pfi opusténi vymezené plochy

Aplikace vam odeSle push ozndmeni, pokud se robot vzdali o vice nez 50 m od ur¢ené pracovni
plochy, ¢imz vas upozorni na mozny neopravnény pohyb.

e Chcete-li funkci pouzit, prejdéte k nabidce Ja > Najit mé zafizeni a povolte moznost
Oznameni o poloze.
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GPS sledovani pri kradezi

Pokud robot postradate a pokud byl propojen s aplikaci Mammotion, miZete jeho polohu
sledovat v realném ¢ase pomoci GPS.

e C(Chcete-li funkci pouzit, pfejdéte k nabidce Ja > Najit mé zafizeni a povolte moznost
Zaznamnik polohy.

Kompatibilita s AirTagem

Robot podporuje montaz AirTagu uvnitf krytu.
1. Sejméte horni kryt robotu.
2. Umistéte AirTag do urCeného mista pro montaz a pevne jej zajistéte.

3. Znovu nasadte horni kryt a ujistéte se, ze je spravné zacvaknuty.

| @ POZNAMKA
AirTag neni soucasti dodavky. Aplikace Mammotion nepodporuje funkci AirTagu.
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5.5 Odesilani protokolu

Pokud béhem pouzivani dojde k néjakym problémim, m(Zete odeslat odpovidajici protokoly, a
pomoct tak tymu technické podpory problém efektivné diagnostikovat a vyresit.

Postup odeslani protokoli:

1. Klepnéte na moznost o I pfejdete na stranku Nastaveni.

2. Klepnéte na moznost Odesilani protokoli a provedte odeslani podle pokynd v aplikaci.
NEBO

Prejdéte k nabidce Ja > Odesilani protokoll a provedte odeslani podle pokynd v aplikaci.

Vo )
3 2 N @eow Q-

a O

Mammotion
YUKA-XXXXXXXX &

‘ o
Standby

[:3 +
Start Task
L]

5.6 Aktualizace firmwaru

Pro optimalni zazitek se ujistéte, ze je vas robot aktualizovan na nejnoveéjsiverzi firmwaru.
Postup aktualizace firmwaru:

1. Prejdéte k nabidce O Informace o zafizeni > Verze robotu a aktualizujte firmware.
2. /ajistéte, aby byl robot pfipojen ke stabilni siti.

3. Béhem aktualizace se vyhnéte ukoncovani aplikace, provadeéni jinych operaci nebo
vypnuti robota.
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6 Udrzba

Pro udrzeni optimalniho vykonu seceni a prodlouZeni Zivotnosti robotu doporucuje spole¢nost
Mammotion provadét pravidelné kontroly a udrzbu. Z bezpecnostnich dlvodd vzdy noste
ochranny odév, jako jsou kalhoty a pracovni obuv. BEéhem udrzby nenoste oteviené sandaly ani
nechodte naboso.

e Pred udrzbou vypnéte robot a vyjméte bezpecnostni Klic.

e K gisténirobotu NEPOUZIVEJTE vysokotlaky &isti¢ ani rozpoustédia.

e Po umyti se ujistéte, Ze je robot umistén na zemi v normalni orientaci, nikoli vzhlru
nohama.

e NEOTACEJTE robot pfi myti podvozku. Pokud jej pro tdely &isténi otodite, nezapomeiite jej
pote vratit do spravné polohy. Toto opatrenije nezbytné,-abyste zabranili proniknuti vody
do motoru a potencialnimu zhorSeni bézného provozu.
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VAROVANI
e Pred zahajenim jakychkoli Cisticich praci se ujistéte, ze je robot zcela vypnuty.
& e Robot pred oto¢enim vzhlru nohama vzdy vypnéte.

e Pr¥i otaceni robotu vzhdru nohama s nim zachazejte opatrné, aby nedoélo§
k poskozeni modulu vidéni nebo modulu LiDAR. '

K Cisténi krytu robota pouzijte mekky kartac nebo vihky hadfik. Nepouzivejte alkohol, benzin,
aceton ani jina korozivni nebo tékava rozpoustédl|a, protoze mohou poskodit vzhled robota a
jeho vnitfni soucéasti.

Spodni strana

Pri cisténi podvozku a Zaciho kotouCe noste ochranné rukavice. K odstranovani necistot
pouzivejte karta€. Zkontrolujte poskozeni Cepele a ujistéte se, ze se Cepele a zaci kotouce
mohou volné otaget. K &isténi spodni strany NEPOUZIVEJTE ostré predméty.

Kolecka

Cistéte kole¢ka pomoci kartace nebo zahradni hadice. Odstrarite pripadné blato.

Kamera vidéni / modul LiDAR

K odstranéni skvrn otfete objektiv kamery vidéni/ modulu LiDAR hadfikem z mikrovlakna.
Cisténi nabijeci stanice

Pred cisténim nebo provadénim udrzby nabijeci stanice odpojte nabijeci stanici ze zasuvky. K
cisténiinfracerveného vysilaCe a nabijeciho kontaktu pouzivejte kartac a hadrik.
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Co

6.2 Udrzba Zzacich noz

VAROVANI

e Pfi vyméné nozl vzdy noste ochranné rukavice. NEPOUZIVEJTE pfi montazi :

2 elektricky Sroubovak.
e Pfivyméné nozl vymériujte soucasné vSechny Srouby, aby byl zajistén optimalni
Zaci vykon. :
e Pomontazi se ujistéte, ze se vSechny zaci noze mohou volné otacet.
® Pro zajisténi optimalniho vykonu pfi dlouhodobém skladovani udrzujte hfidel motoru
naboje v suchu a Cistoté. Pravidelnd udrzba hridele motoru pomaha predchazet
hromadéni necistot a vihkosti, coz mize zhorsit funkci motoru. Pfedpokladana Zivotnost
motoru je 1500 hodin provozu.

® 7aci noze jsou povazovany za dily podiéhajici opotfebeni a mély by byt vyménény, pokud
se silné opotrebuji. Noze se doporucuje vymeénovat kazde 3 mésice nebo po 150 hodinach
pouzivani. U hustsi travy mlze byt nutna ¢astéjsi vyména nozul.

Vyména 2acich nozu

1. Vypnéte robot.

2. Umistéte robot na mékky, Cisty povrch a otocte jej vzhiru nohama. Davejte pozor, abyste
na modul vidéni / modul LiDAR netlacili.

3. Pomoci prilozeného Sroubovaku s kfizovym bitem sundejte staré Zaci noze.

4. S vyuzitim dodanych $roubl (A) namontujte nové Zaci noze (B). Ujistéte se, Ze se noze
mohou volné otacet a jsou bezpecné nainstalovany.
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6.3 Udrzba baterie

e Pred dlouhodobym uskladnénim nabijte robot na alesponn 80 %, aby nedoslo
k nadmérnému vybiti baterie.

o Nabijejte robot na alespon 80 % kazdych 90 dni, i kdyz neni v provozu.

e Pred uloZzenim nebo nabijenim se ujistéte, ze jsou nabijeci porty na robotu Cisté a suché.

6.4 Skladovani

Abyste se ujistili, Ze je vas robot v optimalnim stavu pro pristi sezénu seceni, robota a nabijeci
stanici spravné uskladnéte.

Uskladnéni robotu

Pokud okolni teplota klesne pod =10 °C, uchovavejte robot v interiéru.

1.

2.
3.

N @

Sundejte robot z nabijeci stanice a ujistéte se, ze uroven nabiti baterie je alespon 80 %.
Vypnéte robot.

Vygistéte robot vihkym hadiikem nebo mékkym kartaéem. NEOTACEJTE robota vzhdiru
nohama, abyste vycistili jeho podvozek vodou.

Nechte robot uschnout. Béhem tohoto procesu jej NEOTACEJTE vzhiiru nohama.

Na nabijeci podlozky naneste antikorozni mazivo. NEPOUZIVEJTE chemikalie na zadné
jiné ¢ésti robota, zejména na kovove kontaktni plochy, s vyjimkou konektor(.

Namazte predni koleCka pomoci pfilozeného maziva.

Robota skladujte uvnitf.

Uskladnéni nabijeci stanice

Pokud okolni teplota klesne pod -20 °C, uchovavejte nabijeci stanici v interiéru.

1.

2
3.
JA

Odpojte napajeci zdroj.
Odstrante koliky.
K dikladnému ¢isténi nabijeci stanice pouzijte kartac a hadrik.

Skladujte nabijeci stanici a napéjeci zdroj ve vnitfnim prostoru.
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7 PFeprava a premistovani

K pfepravé na dlouhou vzdalenost doporucuje spole¢nost Mammotion pouzit plvodni baleni
jak pro robot, tak pro nabijeci stanici.

Postup pro bezpecné premisténi robotu:

1. Vypnéte robot.

2. /vednéte robot pomocirukojeti.

3. Drzte Zzaci kotou¢ mimo dosah téla.

-33 -



8 Likvidace

Pfi likvidaci vyrobku dodrzujte mistni pfedpisy a pozadavky.

Nevhazujte baterii do bézného domaciho odpadu. Vyjméte baterii a zaneste ji do sbérného
mista.
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9 Technické parametry vyrobku

9.1 Obecné udaje

Parametry

Model
Plocha seceni

Max. sprava vice
zon

Motor

Maximalni sklon
na pracovni plose

Maximalni sklon
u okraje

Schopnost
prekonavani
svislych
prekazek
Sifka seéeni
Zaci kotoué

Nastaveni vysky
seceni

Doba nabijeni

Doba sec¢enina
jedno nabiti

Automatické
dobijeni

500

YMVS3

500 m?

15 min

120 min

800

YMVS4

800 m?

YUKA mini 2
600
YM2S2

600 m?

Pohon 2 kol

45 % (24°)

20 % (11,3°)

35 mm

190-mm

20-60 mm

15 min

105 min

-35-
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YM2ST

1000H
YM2H1

1000 m?
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YUKA mini 2

Parametry
500 800 600 1000 1000H

Polohovani Systém Al Vision se 360° modul LiDAR a Al vidéni
a navigace tfemi kamerami
Vyhybani se System Al Vision se 360° modul LiDAR a Al vidéni
prekazkam tfemi kamerami
Hlasové ovladani Alexa a Google Home

e Bluetooth (povoleno ve vychozim nastaveni)
Moznosti e Sit Wi-Fi (povolena ve vychozim nastaveni)
pripojeni ” . . . ol o

e Sit 4G (vyzaduje modul 4G; soucasti standardni vybavy modelu YUKA

mini 2 800)

A - vazena
hladina . .
akustického Lwa=65dB, Kwa=3 dB
vykonu
A - vazena
hladina 5 .
akustického Lon = R
tlaku
Vodéodolnost Robot a nabijeci stanice: IPX6
Detekce desté ANO
Aktualizace OTA ANO
GPS sledovani pri
kradezi ANO
Alarm pfi
opusténi ANO
vymezené plochy
Vymezeni plochy ANO

pomoci vidéni
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YUKA mini 2
Parametry
500 800 600 1000 1000H

Monitorovani

sledovani ANO
Doporuc’ena 540 °C
provozni teplota

Doporucena

skladovaci -10az40°C
teplota

Cista hmotnost Priblizné 10,6 kg Priblizné 10,9 kg

Rozméry

(DxSxV) 525 x 413 x 28T mm

9.2 Specifikace provoznich pasem (pro modely EU)

Robot
Kategorie Frekvenénirozsah (MHz)  Maximalni vysilaci vykon (dBm)
BLE 2 400-2 483,5 <20
2 400-2 4835 <20
Wi-Fi 5550-5700 <20
b 745-5 825 <13,98
1559-1610
oSS 1164-1300* /

* POZNAMKA: Modely YUKA mini 2 500/600/1000/1000H tuto provozni frekvenci nepodporuiji.
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Modul 4G (model: MC230)

Tato tabulka plati pouze pro model YUKA mini 2 800.

Kategorie Frekvenénirozsah (MHz)  Maximalni vysilaci vykon (dBm)
Tx:1920-1980
Pasmo LTE1 25
Rx: 2110-2170
Tx: 1710-1785
Pasmo LTE 3 25
Rx: 1805-1880

mo LTE 7

Tx: 2 500-
Rx: 2 62

mo LTE 8

mo LTE 28A

Rx:

Pasmo LTE 28B

Tx: 718-748
Rx: 773-803

Rx: 2570-2 620

QM GPOLOTOVARY.CZ

Pasmo LTE 40

Tx: 2 300-2 400
Rx: 2 300-2 400

25
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9.3 Technické udaje baterie

Parametry
500 800
Model: TS-A081-2703002
Nabijecka Vstup: 100-240 V~,
baterie 50/60 Hz, max. 2 A
Vystup: 27V DC, 3 A, 81W
Baterie 21,6 V DC, 4,5 Ah, 97,2 Wh

Model baterie MWBT06S02P-03

YUKA mini 2

1000 1000H 600

Model: TS-A081-2703002/ADS-81EJ-27-5
Vstup: 100-240 V~, 50/60 Hz, max. 2 A
Vystup: 27V DC, 3 A, 81W

216 V DC, 4,5 Ah,

218V DC, 61Ah, 187,78 Wh | oo\
HWBTOESO2P- 03 MWBT0BS02
01/MWBTO0BS02P-06 P-07

Robot Vstup: 27V DC, 3 A

Model: CHG2310
Vstup: 27V DC, 81W
Vystup: 27V DC, 3 A

Nabijeci stanice

Teplota pri

o 4-45°C
nabijeni

VAROVAN:I: K nabijeni baterie pouzivejte pouze napajeci adaptér dodany s timto vyrobkem.
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10 Zaruka

Shenzhen Mammotion Innovation Co., Ltd zarucuje, Ze tento vyrobek bude v souladu s
doprovodnymi materialy vyrobku publikovanymi spole¢nosti Mammotion béhem zarucni doby
za normalnich podminek bez vad materialu a zpracovani. Publikované materialy k vyrobku
zahrnuji mimo jiné navod k obsluze, stru¢nou prirucku, technické udaje, prohlaseni o vylouceni
odpovédnosti a oznameni v aplikaci. Zaru¢ni doba se lisi podle jednotlivych vyrobkd a dilG. Viz
nize uvedena tabulka pro dany vyrobek:

YUKA mini 2 500/800:

Soucast Zaruka
Baterie
Motor
Modul vidéni

3 roky
PCBA

Zvedaci modul
Nabijeci stanice
YUKA mini 2 600/1000/1000H:
Soucast Zaruka
Baterie
Motor
Modul LiDAR
Modul vidéni 3 roky
PCBA
Zvedaci modul

Nabijeci stanice
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Pokud vyrobek nefunguje béhem zarucni doby tak, jak bylo zaruceno, obratte se s zadosti
0 pomoc na zakaznicky servis Mammotion.

Pokud jste vyrobek zakoupili u mistniho prodejce, obratte se nejprve na né;.

UZivatelé musi predlozit platny doklad o zakoupeni, uétenku nebo ¢islo objednavky (u
primého zakoupeni od spole¢nosti Mammotion). K zahajeni zaruéniho servisu je zasadni
serioveé cislo.

Spole¢nost Mammotion bude vénovat obavam vzneSenym prostfednictvim telefonickych
hovor(, e-mailu nebo online chatu veskeré usili.

V nékterych pripadech miZe spole¢nost Mammotion doporucit staZeni nebo instalaci
konkretni aktualizace softwaru.

Pokud problémy pretrvavaji, mize byt nutné zaslat vyrobek k dalS§imu posouzeni
spolec¢nosti Mammotion nebo do mistniho servisniho stfediska povéreného spolecnosti
Mammotion.

Zarucéni doba vyrobku zacina dnem plvodniho zakoupeni uvedenym na prodejnim dokladu
nebo fakture.

U vyrobku objednanych predem zacina zaruéni doba datem odeslani z mistniho skladu.

Pokud uzivatele chtéji zaslat vyrobek do mistniho servisniho strediska nebo spolec¢nosti
Mammotion za ucelem dalSiho posouzeni, musi si dopravu zajistit sami. Pokud se jedna
0 problem, na ktery se vztahuje zaruka, spoleCnost Mammotion vyrobek opravi nebo
vymeni bezplatné. Pokud se bude jednat o jiny problem, mohou si spolecnost Mammotion
nebo uréené servisni stiedisko natctovat prislusnym zplsobem poplatek.

Priklady zavad, které nejsou kryty zarukou:

Nebudou-li dodrzeny pokyny uvedené v navodu k obsluze.

Pokud vyrobek-dorazi. poskozeny vlivem prepravy a neni pfi doruc¢eni odmitnut nebo
pokud prfepravni spole¢nost neposkytne Zzadnou oficialni. dokumentaci potvrzujici
poskozeni. Nebude-li mozné poskytnout dikazy o tom, ze k poskozeni doslo béhem
prepravy.

Porucha vyrobku v dlsledku nehod, nespravného pouZivani, zneuzivani, pfirodnich
katastrof, jako jsou povodné, pozary, zemétieseni, vystaveni rozlitym potravinam nebo
tekutinam, nespravného nabijeni nebo jinych vnéjsich vliva.

Poskozeni vyplyvajici z pouzivani vyrobku zplsobem, ktery spole¢nost Mammotion
nepovoluje nebo nezamysli.

Upravy vyrobku nebo jeho sougasti, které vyznamné pozménuji funkce nebo moznosti,
aniz by od spolec¢nosti Mammotion bylo ziskano pisemné svoleni.

Ztréata, poskozeni nebo neautorizovany pristup k datdm.
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® Znaky neopravnéné manipulace nebo pozménéni stitkd vyrobkd, sériovych Cisel atd.

® Neposkytnuti platného dokladu o zakoupeni od spolec¢nosti Mammotion, napfiklad
Uctenky nebo faktury, nebo pokud existuji dikazy o padélani ¢i pozménéni dokumentd.

KOVOPOLOTOVARY.cz
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