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VSEOBECNE POKYNY A ODPORU-

CANIA TYKAJUCE SA BEZPECNOSTI

VSEOBECNE VYSTRAHY

POZOR! Doélezité bezpeénostné pokyny. Dodrzujte
vSetky inStrukcie, pretoze nespravna montaz
moze sposobit vazne skody.

POZOR! Doélezité bezpecnostné pokyny. Na zaru-
¢enie bezpeénosti osob je doélezité dodrziavat
tieto pokyny. Starostlivo si tuto prirué¢ku odlozte.

Podla najnovsej europske; legislativy musi
realizacia automatizacie spliat harmonizované
normy stanovené Smernicou o strojovych zaria-
deniach, ktora umoziuje deklarovat zhodu auto-
matizacie. Preto vSetky c¢innosti suvisiace s
pripojenim do elektrickej siete, s kolaudaciou, s
uvedenim do prevadzky a so servisom vyrobku
musia vykonavat len kvalifikovani a kompetentni
technici.

Aby ste predisli akémukolvek riziku v dosledku
nahodného vynulovania tepelného vypinac¢a, tento
pristroj nesmie byt napajany cez externé spinacie
zariadenie, ako napriklad ¢asovaé, alebo pripo-
jeny k okruhu, ktory je napajany alebo vypinany.

POZOR! Dodrzujte nasledovné vystrahy:

— Pred zaciatkom..montaze.skontrolujte“Technické para-
metre wyrobku’, najma ¢i je tento wyrobok vhodny na
automatizéciu vasho zariadenia. Ak nie je vhodny,
NEVYKONAVAJTE montaz.

— Wrobok nesmie byt pouzivany, kym nebola vykonana
procedUra uvedenia do prevadzky, ako je uvedené v kapi-
tole “Kolaudacia a uvedenie do prevadzky”.

— Pred montazou vyrobku skontrolujte, ¢i vsetky komponenty
a materialy, urcené na pouzitie, su v perfektnom stave a
vhodné na poutzitie.

— Vyrobok nie je urCeny na pouzitie osobami (vratane deti) s
obmedzenymi fyzickymi, zmyslovwymi alebo mentalnymi
schopnostami alebo osobami bez primeranych skisnosti a
vedomost.

— Nedovolte detom hrat sa so zariadenim.

— Nedovolte detom /hrat/sa-s oviadacimi prvkami vyrobkus
Dialkové.ovladace drzte mima dosahu.deti.

— V napdjacej sieti zarladenia pripravte odpéajacie zariadenie
(nie je sUcastou dodavky) s takou vzdialenostou otvorenia
kontaktov, ktora umoznuje Uplné odpojenie za podmienok
Specifikovanych pre kategoriu prepatia lll.

— Pocas montaze zaobchadzajte s vyrobkom opatmne a
chrante ho pred stlacenim, narazom, padom a kontaktom
s akymkolvek druhom tekutin. Zariadenie neumiestnujte do
blizkosti zdrojov tepla a nevystavujte ho otvorenému ohnu.
Uvedené situacie mozu  viest k jeho poskodeniu,
nespravnemu fungovaniu alebo nebezpeCenstvu. Ak
nastane ktorakolvek z uvedenych situacii, okamzite
preruste montaz a obratte sa na technickd podporu.

— VWyrobca nezodpoveda za materialové alebo osobné Skody
spbsobené nedodrzanim montaznych pokynov. V takychto
pripadoch sa neuplatnuje zaruka na vady materialu.

— Vazena hladina akustického tlaku emisii A je nizSia ako 70
dBA).

- Clistenie a udrzbu, za ktorl je zodpovedny pouZivatel, by
nemali vykonavat deti bez dozoru.

— Pred zaCatim prac na zariadeni (servis, Cistenie) vzdy
odpojte vyrobok od elektricke] siete a pripadnych bateéri.

— Treba wykonavat pravidelné kontroly zariadenia, najma
kablov, pruzin a konzol, aby sa zistila mozna nerovnovaha
alebo znamky opotrebenia ¢i poSkodenia.
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— Nepouzivajte zarladenie, ak sa vyzaduje jeho oprava alebo
nastavenie, pretoze pritomnost porlich alebo nespravne
vyvazenie mozu viest k vaznym poraneniam.

— Obalovy material musi byt Zlikvidovany v sulade s
miestnymi predpismi.

— Osoby sa nesmU zdrziavat v blizkosti zariadenia, zatial ¢o
je uvadzané do pohybu pomocou oviadacich prvkov.

— Pri vwwkonavani manévru treba dohliadat na automatizaciu a
zabezpecit, aby sa dalsie osoby nedostali k zariadeniu az
do ukoncenia ¢innosti.

— Neoviadajte vyrobok, ak sa v jeho blizkosti nachadzajl
osoby  wykonavajlce prace na automatizacii; pred
vykonanim tychto prac vypnite elektrické napéjanie.

VYSTRAHY TYKAJUCE SA MONTAZE

— Pred montazou motora skontrolujte stav vsetkych mecha-
nickych Casti, spravne vyvazenie a uistite sa, ze zariadenie
moze byt spravne manévrovane.

— Uistite sa, ze ovladacie prvky sU umiestnené daleko od
pohyblivych Casti, ¢o umoznuje ich bezprostrednd vidi-
telnost., Ak sa nepouziva selektor, ovliadacie prvky musia
byt inStalované na nepristupnom mieste v minimalnej vyske
1,5 m nad zemou.

— Ak je otvaraci pohyb riadeny systémom poziarnej ochrany,
uistite sa, Ze pripadné okna vacsie ako 200 mm zostan(
zatvoreng.

— Zabrante akémukolvek zachyteniu vymedzi pohyblivymi a
pevnymi Castami pocasykonavania manévru.

— Trvalo umiestnite tabulku alebo etiketu popisujucu rucny
manéver v blizkosti prvku, ktory tento manéver umoznuije,

— Po namontovani motora sa uistite, Ze mechanizmus,
ochranny systém a kazdy ruény manéver funguju spravne.

2  POPIS VYROBKU A UCEL POUZITIA

S-BAR sU elekiromechanické cestné zavory na rezidencné a
priemyselné pouzitie. Kontroluju otvaranie a zatvaranie prejazdu.
Tieto zavory sU vybavené elektromechanickym pohonom s motorom
24V, systémom elektrického koncového spinaca a moznostou
zabudovania vystrazného majaka do krytu (volitelné prislusenstvo).
Riadiaca jednotka je pripravena na zapojenie zariadeni patriacich do
systému Nice Opera a systému pre solarme napéjanie “ Solemyo”
(vVid odsek “ Zapojenie systému na solarnu energiu
Solemyo’.

Zavory fungujl vdaka elektrickej energii a v pripade vypadku prudu
(black-out) je mozné wykonat manuane odblokovanie ramena a
otvarat a zatvarat ho ruc¢ne. Ako alternativu je mozné pouzit nudzovd
batériu, model PS124 (volitelné prislusenstvo), ktora zaruCuje
vykonanie niekolkych manévrov pocas prvych hodin prerusenia
dodavky elekiriny. Ak si zelate predizit tento Casovy Usek alebo
pocet vykonatelnych manévrov, treba aktivovat funkciu “Stand by”
(vid Tabulku 5).

Dolezité poznamky tykajuce sa tejto prirucky:

=V tomto navode sa pod wyrazom ‘“cestna zavora' rozumie
produkt “S-BAR”.

= Doplnkové zariadenia uvedené v navode su volitelné:

Akékolvek iné pouzitie ako to, ¢o je tu popisané,
sa povazuje za nevhodné a zakazané!

2.1 ZOZNAM DIELOV, Z KTORYCH
SA VYROBOK SKLADA

Na “Obrazku 1" sU znazornené hlavné Casti, z ktorych sa sklada

zariadenie S-BAR.

. ; I

NG J
A Drziak ramena

B Skrina prevodoveho motora

C Kryt

D Riadiaca jednotka

E Rameno

F

KlIU¢ pre odblokovanie/zablokovanie



3.1 PREVIERKY PRED MONTAZOU

& Montaz zariadenia musi vykonat kvalifikovany
personal v stilade so zakonmi, normami a prav-
nymi predpismi a v stlade s tymto navodom.

Pred montazou vyrobku vykonajte nasledovné:

— Skontrolujte stav dorucenia.

— Uistite sa, Ze vsetky materialy, ktoré budl pouZité, s v perfekt-
nom stave a vhodné na zamyslané pouzitie.

— Uistite sa, ze je mozné dodrzat vsetky obmedzenia pouzitia,
uvedené v odseku “Obmedzenie pouzitia vyrobku’.

— Uistite sa, ze zvolené miesto montaze zodpoveda celkovym
rozmerom vyrobku (vid “Obrazok 3”).

— Uistite sa, ze povrch, na ktory ma byt zavora instalovana, je pevny
a zarucuje stabilnd montaz.

— Uistite sa, ze miesto, kde ma byt wrobok namontovany, nemdze
byt zaplavené. Ak je to potrebné, namontujte vyrobok v spravne;
vyske nad zemou.

— Uistite sa, ze priestor okolo zavory umoznuje jednoduché a
bezpecné vykonanie manualneho manévru.

— Uistite sa, ze na drahe ramena nie sU ziadne prekazky, kioré by
monhli branit manévru otvorenia a zatvorenia.

— Uistite sa, ze kazdé zariadenie, ktoré sa ma instalovat, je na
bezpecnom mieste a chranené pred nahodnym narazom.

— Uistite sa, ze upevnovacie body roznych zariadeni su na
miestach chranenych pred narazmi a ze montazne plochy s
dostatocne pevné.

— Neponéarajte diely automatizacie do vody alebo inych kvapalin.

— Wrobok neumiestriujte do blizkosti plamenov alebo zdrojov tepla,
v potencialine vybusnom prostredi, obzviast kyslom alebo slanom.
Toto moze wrobok poskadit a sposobit.poruchy alebo nebezpec-
né situacie.

— Riadiacu jednotku pripojte do siete elekirického napgjania vyba-
venej uzemnenim.

3.2 OBMEDZENIE POUZITIA VYROBKU

Pred montazou zariadenia je potrebné:

— Skontrolovat, 7e vSetky hodnoty uvedené v kapitole “TECHNIC-
KE PARAMETRE’ s kompatibilngé so zamyslanym pouzitim.

— Skontrolovat, ¢i predpokladana trvacnost (vid odsek “Zivotnost
vyrobku’ je v sulade s planovanym pouczitim.

— Skontrolovat, ¢i je mozné dodrzat vSetky obmedzenia, podmienky
a vystrahy uvedengé v tejto prirucke.

3.2.1 Zivotnost vyrobku

Zivotnost je priemerna ekonomické trvacnost wrobku. Zivotnost
zarladenia zavisi vo velke] miere od ukazovatela obtiaznosti
manévrov, Cize sUCtu vsetkych faktorov ovplyviujlcich opotre-
bovanie vyrobku.

Ak chcete odhadnut zZivotnost vasej automatizacie, postupuite
nasledovne:

1.  Spocitajte hodnoty poloziek v “Tabulke 17, ktoré sa tykaju
podmienok instalacie.

2. V grafe na “Obrazku 2’ vedte zvislU Ciaru od vyznacenej
hodnoty k priesecniku s krivkou. Z tohto bodu vedte vodo-
rovnu Ciaru K priesecniku s Ciarou “cykly manévrov”’. Stano-
vena hodnota je odhadovana Zivotnost vasho vyrobku.

Zivotnost uvedend v grafe sa da dosiahnut, len ak bude prisne
dodrziavany plan servisu, vid kapitolu “SERVIS VYROBKU".
Zivotnost wyrobku sa odhaduje na zéklade projektovych vypoctov a
wysledkov skusok, vykonanych na prototypoch. Preto je to len
odhad a nepredstavuje ziadnu zaruku skutocnej trvanlivosti wyrobku.

Priklad vypoctu zivotnosti: S4BAR

V “ Tabulke 1" sU pre tento typ instalacie uvedené “ ukazovatele
obtiaznost”: 15% (‘rameno so svetlami mod. XBA4") a 10%
("Pritomnost sol).

Tieto ukazovatele treba spocitat, aby ste ziskali celkovy ukazovatel
obtiaznosti, ktory je v tomto pripade 25%. Na zaklade ziskangj
hodnoty (25%) zistite v grafe na vodorovnej osi (‘ukazovate!
obtiaznost”) prislusnd hodnotu “ cyklov manévrov”, ktoré bude

vyrobok schopny vykonat pocas jeho prevadzky = priblizne 240.000
cyklov.

Tabulka 1
Ukazovatel obtiaznosti
Rameno so svetlami mod. XBA4 15
Stupen rychlosti 3 a 4 5
Stupen rychlosti 5 20
Prerusenie manévru z Foto > 10% |15

Prerusenie manévru z Alt > 10% 25
Brzdenie 10
Sila rovna 5 alebo 6 10
Sila rovna 7 alebo 8 10

Pritomnost soli 10

Pritomnost prachu alebo piesku 10
Teplota prostredia vyssia ako 40° 15
a nizsia ako 0° C
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3.3 IDENTIFIKACIA A CELKOVE ROZMERY 3.4 PRIJEM VYROBKU

Celkové rozmery a etiketa (A), ktora umoznuje identifikaciu vyrobku, X;ZT:V prvky, kiore sa nachadzejd v balenf wyrobku, su vedens

sU uvedené na "Obrazku 3. p <
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3.5 PRIPRAVNE PRACE PRED MONTAZOU

Obréazok zobrazuje priklad instalacie automatizacie s komponentmi Nice.

-

3 2 1

J

G
A Fotobunky )

B Fotobunky na stipiku
C Klucovy selektor

D Zavora

Tabulka 2
TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV

Para h = N
Kabel NAPAJANIA MOTORA

1 1 kabel 3 x 1,5 mm?

maximalna dizka 30 m [poznamka 1]
Kabel BLUEBUS

2 1 kébel 2 x 0,5 mm?

maximélna dizka 30 m

Kabel KLUCOVEHO SELEKTORA

3 1 kabel 4 x 0,25 mm? [poznamka 2]
maximalna.dizka.30.m

Kabel VOLITELNEHO MAJAKA

Kabel SVETIEL RAMENA

Dalsie kable

Horeuvedené komponenty sU rozmiestnené podla typicke] a
zauzivanej] schémy. Pomocou schémy na ‘Obrazku 5" urCte
priblizni polohu, v ktorej bude instalovany kazdy predpokladany
komponent instalacie.

Poznamka 1 Ak je napajaci kabel dihsi ako 30 m, treba pouzit
kabel s vacsim prierezom (3 x 2,5 mm?) a v blizkosti
automatizacie musi byt dodatocné bezpecnostné
uzemnenie.

Poznamka 2 Ak sa namiesto selektora pouzie &itac transpon-
derovwych kariet ETPB alebo digitdlna klavesnica
EDSQ)P, postacuje jeden dvojzilovy kabel (2 x 0,5
mme).

& Pouzité kable musia byt vhodné do prostredia, v
ktorom sa vykonava montaz.

Pocas ukladania potrubnych vedeni elektrickych
kablov je potrebné vziat do avahy, Ze v désledku
mozného nahromadenia vody v derivaénych
krabiciach, potrubia moézu spodsobit konden-
zaciu v riadiacej jednotke a poskodit elektrické
obvody.

Pred zacéatim montaze pripravte elektrické
kable, potrebné pre vasu instalaciu, v sulade
s “Obrazkom 5” a udajmi v kapitole “TECHNICKE
PARAMETRE”.



3.6 NASTAVENIE ZAVORY 3.  Odnhéknite vyvazovaciu pruzinu z vyvazovacej paky a vyberte

Zavora opusti fabriku nastavena so zatvaracim manévrom orien-
tovanym viavo.

Ak chcete nastavit zatvaraci manéver na prave] strane zavory,
postupujte nasledovne:

1. Odstrante homy kryt (A) zavory.
/~ N

~

J

- J

4. \\tiahnite kompenzacnU skrutku pruziny.
5. Odblokujte motor (vid odsek ‘Ru€éné odblokovanie a
zablokovanie motora’), a otocte vyvazovaciu paku o 90°.

~




KompenzacnU skrutku pruziny zatiahnite na doraz.

J
N\
\_ J
\_ J
8. Ak bol predtym motor odblokovany, znovu ho zablokuijte.

3.7 MONTAZ POHONU

& Nespravna montaz moze viest k vazZnemu

zraneniu osob, ktoré vykonavaju pracu a ktoré
buda zariadenie pouzivat.

Pred zac¢atim montaze automatizacie by sa mali
vykonat pociatoéné kontroly, popisané v odse-
koch f‘“Previerky pred montazou“ a “Obme-
dzenie pouzitia vyrobku*.

Ak uz existuje oporna plocha:

1.

Otvorte skrinku zavory.

-

m J

Zavoru postavte na montazny povrch a oznacte miesta, kde
budul vyvrtané diery.

~

L e

Presunte zavoru a vyvrtajte diery v naznacenych bodoch.
Viozte 4 expanzné kotvy, ktoré nie su sucastou dodavky.
Dajte zavoru do spravne] polohy a upevnite ju prislusnymi
maticami a podlozkami, ktoré nie su sticastou dodavky.



-

Ak este neexistuje oporna plocha:

1.

WWkonajte vykop zakladu, do ktorého sa umiestni zakladova
platia.

Poznamka Montazny povich musi byt dokonale rovny a hladky.

Ak je povrch betonovy, musi mat hribku najmengj
0,15 m_a musi byt primerane zosilneny zeleznymi
wstuznymi tycami. Objem betonu musi byt vacsft
ako 0,2 m® (hrdbka 0,25 m zodpoveda. 0,8 m?, t.).
stvorcova zakladna s rozmermi priblizae 0,9x0,9 m).
Upevnenie na beton sa-mdze byt vykonat pomocou
4 expanznych kotiev, wihbavenych skrutkami12MA,
ktoré odolaju zatazeniu tahom najmenej 400 kg. Ak
je montazny povrch z iného materialu, musi sa
vyhodnotit jeha konzistencia a skontrolovat, ¢i 4
upevnovacie body dokazu odolat zatazeniu najmenej
1000 kg. Na upevnenie pouzie skrutky 12MA.

Pripravte prechodky pre elektrické kable.

Na zékladovu plathu pripevnite Styri kotwy (A) a na kazdu z
nich polozte jednu maticu a jednu podlozku (dodané) zhora a
zdola platne.

Spodna matica sa musi dotiahnut az na koniec
zavitovej casti.

~

1)

A\

g == ISHD)
@ SO SO
< S £ DG
\‘-zJ \\‘\\\\\\‘ .\\\“
A5

o
(Va
¢

N
%
=/

=)

[<n) /’} S
SO(S “\ 7"/{))))))){))»\\\\\\\0
508 S0 v 9
ST /
- QQQO&
SS5 8

Q
P
N

4. \Wiete betdn a predtym, ako zacne tuhnlt, polozte nan
zakladovU platiu zarovno s povrchom, rovnobezne s rame-
nom a v perfekinej vodovahe.

Otvorte skrinu zavory (‘Obrazok 7).
Postavte zavoru do spravnej polohy a pripevnite ju skrutkami

a podlozkami, ktoré sa predtym odstranili (‘Obrazok 14”).

5.  Pockajte na Uplné stvrdnutie betdnu; obycajte to trva aspon
dva tyzne.

6. 7o z&Kladowych kotiev odstrarite Styri homé matice a podiozky
(B).

7.

8.

3.8 MONTAZ RAMENA
Ak chcete namontovat rameno zavory, postupujte nasledovne:

1. Zasurite dva koliky (A) do prisludnych drézok na vystupnom
hriadeli motora.

4 )
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2.  Umiestnite drziak (B) na vystupny hriade! motora a otocte ho
do polohy “vertikalne rameno”.

3. Upevnite drziak pomocou prislusnych skrutiek a otvorenych
podloziek grower; zatiahnite ich na doraz.

4 )




4. Nasadte kryt (C) drziaka a upevnite ho pomocou 4 dodanych
skrutiek; skrutky nechajte uvolnené.

4 ® ™\
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5. Jemne namazte olejom hlinkoverameno na oboch stranach.

6. Po celej dizke ramena nasunte do strbin kusy ochranne

gumy (E) striedavo s prislusnymi spojkami (E); guma méze
vycnievat asi 1 cm z konca ramena.

~

Umiestnite  zaslepku ramena (F) a upevnite ju dvomi
skrutkami.

VloZte a upevnite dve zaslepky ochrannej gumy (G).

J

Na opacnej strane, ako je zatka ramena, nasunte platnicky
drziaka ramena (H).
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10.  VioZte kompletné rameno do krytu drziaka (1) a posurite ho na
doraz.

11.  Sino zatiahnite 4 skrutky drziaka, ktoré boli  predtym
priskrutkované k drziaku.

4 N
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3.9

Po zloZzeni ramena a ochrannej gumy je dolezité
instalovat na rameno vsetky dalSie pridavné
zariadenia, ak su predvidané. Informacie o ich
montazi najdete v prislusnych navodoch.

NASTAVENIE MECHANICKYCH
KONCOVYCH SPINACOV

Ak cheete nastavit koncové spihace, postupujte nasledovne:

1.

2.

QOdblokujte motor pomocou Specialneho kitca (pozri. odsek
‘Rucné odblokovanie a zablokovanie motora‘).
VWkonajte Uplny manéver otvorenia a zatvorenia ramena v
manualnom rezime.

Pomocou skrutiek mechanickych koncovych dorazov (A = B)
nastavte horizontalnu polohu ramena, ked je zatvorené, a
vertikalnu polohu, ked je otvorené.

~

4.

Po dokonceni nastavenia dobre dotiahnite matice.

3.10 VYVAZENIE RAMENA

Procedlra vyvazenia ramena umoznuje najst optimalnu rovnovanu
medzi celkovou hmotnostou ramena s pridavnymi zariadeniami,
ktoré su na nom namontované, a protilahlou silou, pdsobiacou v
doésledku napétia vyvazovacej pruziny.

Na kontrolu napnutia pruziny vykonajte nasledovné kroky.

1.

2.

Odblokujte motor pomocou speciaineho klica (pozri odsek
‘Rucné odblokovanie a zablokovanie motora“).
Rameno posunte rucne do polovice zdvinu (45°) a nechajte
ho v tejto polohe.

Ak sa rameno zacne dvihat, znizte napatie pruziny (A).
Naopak, ak rameno zacne klesat, zvyste napéatie pruziny.

Rameno dajte do polohy maximalneho otvorenia.

Odpojte vyvazovaciu pruzinu z miesta (B) a presunte bod jej
uchytenia smerom do stredu, aby sa znizilo napéatie pruziny
alebo smerom von na zvysenie napatia pruziny.

-

~

J

Poznamka

Hodnota nevyvazenosti je prijatelna, ak sila potrebna
na pohyb ramena pocas otvérania, zatvarania a vo
vsetkych ostatnych polohach je mensia alebo rovna
polovici nominalnej hodnoty. Potrebna sila pre tento
produkt je teda asi b kgna 1 m.

Opakujte'vwssie popisané operacié a rameno nastavte aj pod
uhlom/priblizne 20° a' 70°% Ak rameno zostane nehybné vo
svojej polohe, znamena fto,-Ze jeho vyvazenie je spravne;
mierna nerovnovaha je prijatelna, ale ramena sa nikdy.nesmie
prilis pohybovat,

Zablokujte motor.

1



3.11 RUCNE ODBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE
MOTORA

Motor je vybaveny mechanickym odblokovacim systémom, ktory
umoznuje manualne otvaranie a zatvaranie ramena.

Tieto manuélne operéacie by sa mali vwkonat v pripade vypadku
napajania, poruchy alebo pocas montaze.

Pre vykonanie odblokovania:

1.  Otodte kryt zamku.

2.  Zasunte klU¢ (A) a otocte ho o 180° dolava alebo doprava.

~

- J
3.  Teraz mbdzete rudne posundt rameno do Zelanej polohy.

Pre wkonanie zablokovania:

1.  Otocte K¢ (A) do vychodiskove] polohy.
2. \lytiahnite KIUC.

3.  Otodte kryt zamku.

12

4 ELEKTRICKE ZAPOJENIA

4.1 POCIATOCNE PREVIERKY

Vsetky elektrické zapojenia by sa mali vykonat
bez pritomnosi sietového napajania a s odpo-
jenou nudzovou batériou (ak je pritomna v
automatizacii).

Zapojenia mozZze vykonavat iba kvalifikovany

personal.
Pre vykonanie elektrickych zapojen
1. Odstrénte homy kryt (A) zavory.
/ N

J

-

2 Previecte elekirické kable dovnltra zavory k favému boku,
tahajte ich od zakladne smerom k riadiacej jednotke.

3.  Previette kabel napéjania cez kéblovl priechodku a zapojte
ho na 3-polovl svorku s poistkou.

4 Utiahnutim skrutky zaistite kablovi priechodku.

-

&

/ N
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5 Vykonajte zapojenia ostatnych kablov podla  elektrickej

schémy na “Obrazku 28’". Na ulahcenie tejto operacie je
mozné svorky vybrat,




4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.2.1 Schéma zapojeni
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4.2.2 Popis zapojeni
Tabulka 3

ELEKTRICKE ZAPOJENIA

Sworky . |Pop = T\

Vystup pre vystrazné svetlo; mézete pripojit ziarovky 12 V/ max. 21°W alebo majak Nice ELDC alebo WLT.
FLASH Vystup je mozné naprogramovat aj pre iné funkcie (vid kapitolu “"PROGRAMOVANIE’) alebo konfigurovat pomocou
programatora Oview.
Na tUto svorku mozete zapojit kompatibilng zariadenia. Vsetky sU pripojené paralelne len s dvomi vodicmi, cez ktoré su
BLUEBUS napéjané a ktoré vysielaju komunikacné signaly do riadiacej jednotky.
Blizsie informacie o BlueBUS najdete v odseku “Adresovanie zariadeni zapojenych na systém BlueBUS".
Vstup pre zariadenia, ktoré blokujl alebo zastavia prebiehajici manéver. Pomocou vhodnych pripojent je mozné na
STOP vstup zapojit kontakty typu “Normalne zatvorené”, “Normalne otvorené” alebo zariadenia s konstantnym odporom.
Blizsie informacie o STOP néjdete v odseku “Zmena konfiguracie vstupu STOP".
SbS Vstup pre zariadenia, ktoré oviadaju pohyb v rezime Krok-za-krokom; mézete pripojit kontakty typu “Norméalne otvorené”.
OPEN Vstup pre zariadenia, ktoré oviadaju len pohyb otvorenia; mézete pripojit kontakty typu “Normalne otvorené”.
CLOSE Vstup pre zariadenia, ktoré oviadaju len pohyb zatvorenia; mdzete pripojit kontakty typu “Normalne otvoreng”.
ANTENNA Vstup pre pripojenie antény radioveho prijimaca; anténa je zabudovana v majakoch Nice ELDC.

A V pripade zmeny programovania vystupov skontrolujte, Ci je pripojené zariadenie vhodné pre zvoleny typ

napatia.
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4.3 ADRESOVANIE ZARIADENI
ZAPOJENYCH NA SYSTEM BLUEBUS

System  "BlueBUS”  umoznuje  prostrednictvom  nastavenia
prislusnych  mostikov, aby riadiaca jednotka spravne rozliSila

fotobunky a priradila im spravnu  rozlisovaciu funkciu. Postup
adresovania sa robi tak na TX ako aj na RX (nastavenim mostikov
rovnakym sposobom), pricom treba skontrolovat, ze dalsie pary
fotobuniek nemaju U istd adresu.

NizSie je uvedena schéma adresovania fotobuniek na zaklade ich

typu.

J
Tabulka 4
ADRESY FOTOBUNIEK
oloha
ostikov
FOTO
Externa fotobunka v = 50 @ %
so zasahom pri zatvarani
(zastavi a obrati pohyb)
FOTO Il
Externa fotobunka v = 100 o
0 o

so zasahom pri zatvarani
(zastavi a obrati pohyb)

FOTO 1
Interna fotobunka v = 50 so zasahom
pri zatvarani (zastavi a obrati pohyb)

[l

FOTO 1 1I

Interna fotobunka v = 100
so zasahom pri zatvarani
(zastavi a obrati pohyb)

(BLE

FOTO 2
Externa fotobunka
so zasahom pri otvarani

=

FOTO 2 1l
Interna fotobunka
so zasahom pri otvarani

H L=

FOTO 3
Jedina fotobunka

2] =

pokryvajuca celi automatizaciu

Po dokonceni inStalacie alebo po odstraneni
fotobuniek alebo inych zariadeni je potrebné
vykonat procediru nacitania (pozri odsek
“Nacitanie zariadeni”).

14

5 KONECNA PREVIERKA A SPUSTENIE

5.1 PRIPOJENIE NAPAJANIA

& Pripojenie napajania musi vykonat skiseny a
kvalifikovany pracovnik s poZzadovanymi nalezi-
tostami a pri plnom reSpektovani zakonov,
noriem a nariadeni.

Riadiaca jednotka by mala byt pripojena na elekirické vedenie
vybavené uzemnenim. Nainstalujte zariadenie pre odpojenie zo siete
s takou vzdialenostou otvorenia kontaktov, ktora zarucuje Uplné
odpojenie za podmienok platnych pre kategoriu prepétia Il alebo
inStalujte zastrckovy systém.

lhned po zapnutl napajania vyrobku sa odporica vykonat niekolko
jednoduchych previerok:

1. Skontrolujte, Ci sa rozsvieti displej.

2. Skontrolujte, ¢i blikaju kontrolné diody na fotobunkach (na TX
a na RX); typ zableskov nie je ddlezity, pretoze zavisi od inych
faktorov.

3. Skontrolujte, ¢i zariadenie zapojené na vystup FLASH alebo
led-majak XBA7 su zhasnuté (s vyrobnym nastavenim).

Ak tomu tak nie je, okamzite vypnite napajanie riadiacej jednotky a
starostlivo_skontrolujte elektricke zapojenia.

Dalsie informacie, potrebné k hladaniu a diagnostike portch, su
uvedeneé v odseku ‘RieSenie problémov’.

5.2 NACITANIE ZARIADENI

Po pripojeni napajania musi riadiaca jednotka nacitat zariadenia
pripojené na vstupy ‘BlueBUS" a “STOP’. Pred touto fazou led
‘L1” a “L2" blikaju, Cim.oznamuju, e je-potrebné-vykonat nacitanie
zariaden!.

Faza nacitania zariadeni sa musi vykonat aj
vtedy, ked riadiaca jednotka nema ziadne
pripojené zariadenie.
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Postup:

1. Podrzte sticasne stlacené tlacida A a .

2 Uvolnite tlacidia, ked led “L1" a "L2" zacnu rychlo blikat (pri-
blizne po 3 sekundach).

3. Pockajte niekolko sekind, kym riadiaca jednotka dokonci fazu
nacitania zariaden.

4 Na konci tejto fazy led “Stop” musi svietit a led ‘L1 a “L2”
musia zhasnut (Mmozu zacat blikat led “L3” a ‘L4").

Faza nacitania pripojenych zariadeni sa moze kedykolvek zopakovat,
al po instalacii, napriklad ak je potrebné pridat dalSie zariadenie.

5.3 NACITANIE POLOH
MECHANICKYCH DORAZOV

Po nacitani zariadeni musite vykonat nacitanie poléh mechanickych
dorazov (maximalne otvorenie a maximalne zatvorenie).

4 N\
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Postup:

1. Odblokujfte motor pomocou $pecidineho Kltca (pozr odsek
‘Ruéné odblokovanie a zablokovanie motora‘).
Rameno posunte rucne do polovice zdvinu (45°) a nechajte
ho v tejto polohe.

Zablokujte motor.

Podrzte sticasne stlacené tlacidla W a Il
Uvolnite tlacidla, ked sa zacne maneéver (priblizne po 3 se-
kundéach).

Pockajte, kym riadiaca jednotka dokonci fazu nacitania: zatvo-
renie, otvorenie a zatvorenie ramena.

o oho N

7. Stlacte tlacidlo A, nech rameno wykona kompletny manéver
Otvorenia.

8. Stlacte tlacidio ¥, nech rameno vykona kompletny manéver
Zatvorenia.

9. Pocas vykonavania manévrov sa uistite, ze vyvazovacia paka
ramena sa zastavi na mechanickych koncowych dorazoch. V
opacnom pripade zastavte postup, nastavte mechanické
koncové dorazy a zopakujte postup od zaciatku.

Pocas vykonavania tychto manévrov si riadiaca jednotka zapamata
silu, potrebnu na ich vykonanie.

Neprerusujte prebiehajice manévre: v takom
pripade bude potrebné zopakovat cely proces
od zaciatku.

& V pripade zmeny rychlosti, smeru motora,
dlhého/kratkeho spomalenia, bude potrebné
znovu vykonat cely postup.

5.4 KONTROLA POHYBU RAMENA

Po nacitani poloh musite vykonat niekolko manévrov pre kontrolu
spravneho pohybu ramena.
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Postup:

1.  Stlacte tlacidlo A na oviadanie manévru “Otvor”; skontrolujte,
¢irameno zacina spomalovat pred dosiahnutim otvorenej
polohy.

2. Stlacte tlacidlo W na oviadanie manévru “Zatvor”; skontro-
lujfte, ¢i rameno zacina spomalovat pred dosiahnutim zatvo-
renej polohy.

3. Pocas manévrusskontroluite; Ci led=majék, ak je pritomny,
blika v cykloch: 0,8 s rozsvieteny a 0,5 s zhasnuty.

4.  \Wkonajte niekolko manévrov otvorenia a zatvorenia, aby ste
odhalii* pripadné vady ‘montaze a mnastavenia alebo. ine
anomalie, napriklad body zvySeneho trenia.

Po prvych manévroch otvorenia a zatvorenia budd hodnoty
parametrov 'L8" a "L6" stupna 2 programovacieho menu auto-
maticky upravené riadiacou jednotkou, ktora ich ¢o najlepsie
prisposobl instalacii.
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5.5 ZAPOJENIE DALSICH ZARIADENI

Ak potrebujete napajat externé zariadenia, napriklad radiovy priimac
alebo podsvietenie klicoveho selektora, je mozné Cerpat napajanie
tak, ako je uvedené na obrazku.

Napajacie napétie je 24 V= -30% + +10% s minimalnym dostup-
nym pradom 000 mA.
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6 KOLAUDACIA A UVEDENIE
DO PREVADZKY

Toto sU najddlezitejsie fazy pocCas realizacie automatizacie, ktorych
cielom je rucit o najvyssiu bezpecnost zariadenia. Skuska sa moze
tiez pouzivat na pravidelni previerku stavu zariadeni, ktoré tvoria
automatizaciu.

Fazy kolaudacie a uvedenia automatizacie do
prevadzky musi vykonat kvalifikovany a skiaseny
pracovnik, ktory musi prevziat zodpovednost za
rozhodnutie, ktoré skisky sa musia vykonat na
kontrolu rieSeni prijatych v suvislosti s pred-
chadzanim mozZnym rizikdAm, a na kontrolu
splnenia poziadaviek zakonov, noriem a nariadeni:
najma poziadaviek normy EN 12445, ktora urcuje
skisobné metédy pre automatizacie bran.

Pridavné zariadenia sa musia podrobit Specialnej skiske z hladiska
funkenosti a spravnej spoluprace s riadiacou jednotkou. Precitajte si
pokyny K jednotlivym zariadeniam.

6.1 KOLAUDACIA

Na vykonanie kolaudacie:

1. Skontrolujte, ¢i sU_spinené_podmienky uvedené v_kapitole
‘VSEOBECNE POKYNY A ODPORUCANIA TYKAJU-
CE SA BEZPECNOSTI".

2. Skontrolujte spravne vyvazenie ramena (vid' odsek ‘Vyvaze-
nie ramena").

3. Skontrolujte spravne fungovanie ru¢ného odblokovania (vid
odsek “Ruéné odblokovanie a zablokovanie motora“).

4. Pomocou oviadacich zariadeni (vysielac, ovladacie tlacidlo,
kiicovy selektor atd.) sklste otvorit, zatvorit a zastavit rameno
a uistite sa, ze pohyb je v sllade so zamyslanym. Odporica
sa vykonat niekolko sklsok na posudenie pohybu ramena a
zistenie pripadnych chyb montaze, nastavenia a miest, ktoré
sU obzviast vystavené treniu.
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Postupne skontrolujte spravnu ¢innost  vSetkych  bezpec-
nostnych zariadeni (fotobunky, citlivé hrany atd.). V pripade
zasahu niektorého zariadenia led “Bluebus’ na riadiacej
jednotke wvydéa dva rychle zablesky na potvrdenie, ze
rozoznala udalost.

Skontrolujte  spravne  fungovanie fotobuniek nasledovnym

spbsobom:

— V zavislosti od toho, ¢i boli nainstalované jeden alebo dva
pary fotobuniek, treba si pripravit jeden alebo dva hranoly z
pevného materialu (napr. drevené) s rozmermi 70x30x20
cm. Kazdy hranol musi mat tri steny, jednu pre kazdy
rozmer, z reflexného materialu (napr. zrkadlo alebo leskly
lak) a tri steny z matného materialu (napr. natreté matnou
Ciernou farbou). Aby bolo mozné otestovat fotobunky
umiestnené 50 cm nad zemou, oprite hranol o podlahu; pri
teste fotobuniek vo vyske 1 m nad zemou zdvihnite hranal
do wysky 50 cm.

— V pripade skusky jedného paru fotobuniek musi byt
skusobné teleso umiestnené presne pod stredom ramena,
pricom strany s dlzkou 20 cm musia byt obratené smerom
k fotobunkam, a postvané po celej dizke ramena.

~

[ —

— V pripade skiusky dvoch parov fotobuniek musite
najprv  urobit skdsku zviast pre kazdy par s pouZitim
jedného skusobného telesa, a potom ju zopakovat s
dvomi skusobnymi telesami; kazdé skusobné teleso by
malo byt umiestnené bokom od stredu ramena vo
vzdialenosti 15 cm, a potom sa musi posivat po celej
dlzke ramena.

~




— Pocas tychto sklUSok musi byt skiSobné teleso deteko-
vane fotobunkami bez ohladu na to, v akej polohe sa
nachadza po celej dizke ramena.

7.  Skontrolujte, ¢i sa fotobunky nerusia s dalsSimi zariadeniami:

— Pomocou valca (priemer 5 cm, dizka 30 cm) preruste
optickl os, ktora spaja dvojicu fotobuniek tak, ze nim
prejde najprv blizko fotobunky TX, potom blizko BX a
nakoniec v strede medzi dvomi fotobunkami.

~

/

— Skontrolujte, Ci zariadenie funguje” v kazdom pripade,
prepnutim z aktivneho stavu do-stavu alarmu a naopak.

— Skontrolujte, ¢i to vyvola predpokladant akciu v riadiace;
jednotke (napriklad zmenu smeru pohybu pocas zatva-
racieno manévru).

8. Kontrola zabezpeéenia pred nebezpecéim zdvihu: v
pripade zariadeni’ s vertikalnym pohybom je potrebné
skontrolovat, Ci neexistuje nebezpeCie zdvihnutia. -Skdsku
mozete vykonat nasledovne:

— V polovici dizky ramena zaveste zataz 20 kg (naprikiad
vrecko Strku).

— Dajte prikaz “Otvor” a skontrolujte; Ci pocas tohto manévru
rameno neprekroci vysku 50 cm z jeho. zatvorenej polohy.

— Ak rameno prekroci tuto vysku, zmensite. silu motora (vid
kapitolu “PROGRAMOVANIE").

9. Ak boli nebezpetné situacie, spdsobené pohybom. ramena,
odstranené znizenim narazovej sily, musi sa wkonat meranie
sily v sllade s normou EN 12445 a pripadne, ak sa
regulacia “sily motora” pouzila ako doplnok v systeme
Znizovania narazovej sily, je potrebné najst taky spdsob
nastavenia, ktory poskytuje najlepsi vysledok.

10. Kontrola uéinnosti odblokovacieho systému:

— Dajte rameno do polohy: zatvorenia a wwykonajte rucné
odblokovanie | (vid ' odsek Ruéné odbloko-
vanie a zablokovanie motora”).

— Uistite sa, ze odblokovanie nastane bez problémov.

— Uistite sa, Zze manualna sila, potrebna na pohyb ramena
pocas otvarania, nie je vysSia ako 200 N (okolo 20 kg).

— Této sila sa meria kolmo na rameno vo vzdialenosti 1 m
od osi otacania.

11. Kontrola systému odpojenia napajania: pomocou
zarladenia na odpojenie napédjania a odpojenim pripadnych
nldzovych batérii skontrolujte, & sU vSetky led na riadiace
jednotke vypnuté a Zze po odoslani prikazu zostane rameno
nehybné. Skontrolujte Ucinnost blokovacieho systému, aby
ste sa whli nelmyselnému alebo neocpravnenému pripojeniu.

G

6.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

& Uvedenie do prevadzky sa mdzZe vykonat len po
vykonani vSetkych faz kolaudacie s pozitivhym
vysledkom.

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky
informujte vhodnym sposobom majitela o nebez-
peci a pripadnych zvyskovych rizikach.

Ciastoéné uvedenie do prevadzky, alebo v “pro-
vizornych” situaciach, st zakazané.

Pre uvedenie do prevadzky:

1. Pripravte technick( dokumentéciu, tykajlcu sa automatizéacie,
ktora musi obsahovat tieto dokumenty: vseobecny vykres
automatického systému, schému zapojenia, analyzu pritom-
nych rizik a prislusnych prijatych rieseni, vyhlasenie vyrobcu o
zhode pre vsetky pouzité zariadenia a vyhlasenie o zhode,
ktoré vyplnil montér.

2, Na zavoru trvalo pripevnite stitok alebo nalepku, ktora opisuje
odblokovanie a rucny manéver (“Obrazok 37”).

4 )

- | J

3. Nalepte na zavoru etiketu obsahujucu aspon tieto Udaje: typ
zarladenia, nazov a adresu vyrobcu (zodpovedného za “uve-
denie do prevadzky”), sériové Cislo, rok vyroby a oznacenie
‘CE”.

4. \Aplite a odovzdajte majitelovi automatizacie vyhlasenie o
Zhode.

5. \Wplite a odovzdajte majitelovi automatizacle “Navod na
pouzivanie” zariadenia.

6. \Wplhte a odovzdajte majitelovi: automatizacie “Plan servisd”,
ktory obsahuje pokyny pre Udrzbu vsetkych zariadeni
zahmutych v automatizacii.

Pre vSetky tieto dokumenty Nice prostred-
nictvom svojej technickej podpory poskytuje:
navody na montaz, pokyny a predvyplnené
formulare.

B
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[/ PROGRAMOVANIE

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju 3 tlacidia: A, Il a 'V ("Obra-
zok 38", ktoré mdzu byt pouzité jednak na oviadanie riadiace)
jednotky pocCas skusobnych féz, jednak na programovanie
dostupnych funkcif.

4 )
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Close —~
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Open —~

Flash L
Bluebus\s_ 2
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Dostupné programovatené funkcie sU rozdelené na dvoch
stupfioch a ich stav fungovania sa zobrazuje prostrednictvom
Osmich led “L1 ... L8’, nachadzajlcich sa na riadiacej jednotke (led
rozsvietena = funkcia aktivna; led zhasnuta = funkcia neaktivna).

ZNuje vstupit d

KOVOPOLOTOVARY.cz
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7.2

PROGRAMOVANIE PRVEHO STUPNA (ON-OFF)

Vsetky funkcie na prvom stupni su z vyroby nastavené “OFF” s vwnimkou parametra "LB" a mozu byt kedykolvek zmenené. Informacie o
roznych funkciach najdete v “Tabulke 5”. Pocas vykonavania postupu davajte pozor, pretoze medzi stlacenim jedného a druhého tlacidla
je maximalny ¢as 10 seklnd, potom sa postup automaticky prerusi a zmeny vykonané do daného momentu budu ulozené.

7.2.1 Postup programovania prvého stupna

Programovaci postup poskytuje maximalny ¢as 10 sekiind medzi stlaéenim jedného tladidla a druhého.
Po uplynuti tohto ¢asu sa postup automaticky ukonéi a dovtedy vykonané zmeny sa ulozia do pamadte.

Pri programovani na prvom stupni postupujte nasledovne:

honp

Podrzte stlacené tlacidio Ill, az kym led “L1” zacne Dblikat.

Uvolnite tlacidlo I, ked led “L1” zac¢ne blikat.

Stlacte tlacidio A alebo ¥ pre zmenu polohy blikajucej led na led zodpovedajlcu funkcii, ktora ma byt zmenena.
Stlacte tlacidlo Il pre zmenu stavu funkcie:

— kratke zablesky = OFF

— dhé zéblesky = ON

Pockajte 10 sekdnd (maximalny ¢as) pre vystup z programovania.

Na programovanie d’alSich funkcii “ON” alebo “OFF” treba poc¢as vykonavania postupu zopakovat body 2
a3.

Tabulka 5

FUNKCIE PRVEHO STUPNA (ON-OFF)

Aut tické Funkcia AKTIVNA: po otvaracom manévri bude vykonané pauza (v trvani naprogramovaného Casu pauzy) a po
L1 ut:ma o jej uplynutf riadiaca jednotka automaticky spusti zatvaraci manéver. Z vyroby je hodnota Casu pauzy 30 sekind.
B cnie Funkcia NEAKTIVNA: fungovanie je "poloautormatické".
Funkcia AKTIVNA: spravanie sa meni v zavislosti od toho, &i je alebo nie je aktivna funkcia “Automatické
zatvorenie”.
Ak je “Automatické zatvorenie’-neaktivne: zavora vzdy dosianne polohu celkového otvorenia (aj ked k uvolneniu
Foto pride skor). Po uvolneni Foto sa aktivuje automaticke zatvorenie s pauzou 5 s.
L2 | Zatvor po foto Ak je "Automatickeé zatvorenie” aktivne: otvaraci manéver sa zastavi hned po uvolneni fotobuniek a aktivuje sa
automatické zatvorenie s pauzou 5 s.
Funkcia “Zatvor po Foto” sa vzdy deaktivuje, ak je manéver preruseny prikazom Stop.
Funkcia NEAKTIVNA: Cas pauzy bude taky, aky je naprogramovany, a nepride k automatickému zatvoreniu
zavory.
Funkcia AKTIVNA: v pripade vwpadku elektrického pridu, aj krétkeho, pokial po navrate elekirickej energie
L3 V3dy zatvor riadiaca jednotka rozozna otvorenu zavoru, automaticky spusti zatvaraci manéver, ktorému predchadza 3-sekun-
y dove blikanie vopred.
Funkcia NEAKTIVNA: po navrate elektrickej energie zavora zostava v tej istej polohe.
Funkcia AKTiVNA: po 1 mintte od ukoncenia manévru riadiaca jednotka vypne wstup BlueBUS (a teda
prislusné zariadenia) a vsetky led s vynimkou led BlueBUS, ktora bude blikat pomalsie. Ked riadiaca jednotka
L4 | Stand by obdrzl prikaz, obnovi piné fungovanie. Je to uZito¢né najmé pri fungovani so zéloznou batériou.
Funkcia NEAKTIVNA: nebude ziadne Setrenie 'energie.
L5 Dlhé Funkcia AKTiVMA: umoznuje zdvojnasobit priestor zadiatku spomalenia, tak pri otvarani.ako aj pri zatvaran.
spomalenie Funkcia NEAKTIVNA: spomalenie je kratke.
Funkcia AKTIVNA: je mozné pridat pauzu 3 sekundy medzi zapnutie majéka a zaciatok manévru pre signalizaciu
L6 Blikanie vopred | nebezpecngj situacie v predstinu.
Funkcia NEAKTIVNA: signalizacia majéka nastava zaroven so zaciatkom manévru.
. , Funkcia AKTIVNA: umoZriuje wrazne zwsit citlivost motora pri rozligovani prekézok. Ak sa pouziva ako pormocny
L7 | Citlivost systém na obmedzenie narazovej sily, nastavte aj parametre “Rychlost” a “Sila motora” v menu druhého stupria.
Funkcia AKTiVNA: umoznuje obratit smer rotacie motora pre instalaciu zavory vpravo.
Smer rotacie Funkcia NEAKTIVNA: je to hodnota nastavena z vyroby, a teda zatvaranie zavory viavo.
L8 motora POZOR: Ked sa aklivuje tato funkcia, je potrebné vykonat nacitanie poldoh "Otvorenia” a "Zatvorenia" (pozri odsek
"Nacitanie poloh mechanickych dorazov'.

Pocéas normalneho fungovania led "L1 ... L8" si bud rozsvietené alebo zhasnuté, na zakladu stavu
funkcie, ktoru predstavuja; napriklad “L1” svieti, ak je aktivne “Automatické zatvorenie”.

Pocéas manévru led "L1 ... L8" blikaji, a tak zobrazuju silu potrebni na pohyb ramena v tom momente.
Ak blika "L1", potrebna sila je nizka atd. az po zablesky "L8", ktoré znamenaji maximalnu silu.

Pripominame, Ze nie je Ziaden vztah medzi stupiiom sily, zobrazovanym prostrednictvom led pocas
pohybu (o je absolutna hodnota), a stupinom signalizovanym na led po¢as programovania sily (¢o je
relativha hodnota). Pozri led "L5" a "L6" v “Tabulke 6”.
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7.3 PROGRAMOVANIE DRUHEHO STUPNA (NASTAVITELNE PARAMETRE)

Vsetky parametre druhého stupna su z vyroby naprogramované tak, ako je zvyraznené “SIVOU FARBOU’ v “Tabulke 6", a mozu byt
kedykolvek upravené. Parametre sU nastavitelné na stupnici hodndt od 1 do 8. Informacie o hodnote zodpovedajlce] kazdej led najdete v
“Tabulke 6"

7.3.1 Postup programovania druhého stupna

Programovaci postup poskytuje maximalny ¢as 10 sekiind medzi stlaéenim jedného tlacidla a druhého.
Po uplynuti tohto ¢asu sa postup automaticky ukoncéi a dovtedy vykonané zmeny sa ulozia do pamate.

Pri programovani na druhom stupni postupuijte nasledovne:
Podrzte stlacené tlacidio Ill, az kym led “L1" zacne blikat,
Uvolnite tlacidlo Il ked led “L1" zacne Dblikat,

Stlacte tlacidlo A alebo ¥ pre zmenu polohy blikajlicej led na led zodpovedajicu "vstupnej led" parametra, ktory ma byt zmeneny.
Podrzte stlacené tlacidio Il:
— pocCkajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti led zodpovedajica aktualnemu stupriu parametra, ktory upravujete;

Lol ol

oo

— stlacte tlacidlo A alebo W pre zmenu polohy led, ktora predstavuje hodnotu parametra.

Uvolnite tlacidlo .

Pockajte 10 seklnd (maximalny ¢as) pre wystup z programovania.

|| Na programovanie d’'alSich parametrov treba poc¢as vykonavania postupu zopakovat body 2 az 4.

Tabulka 6
FUNKCIE DRUHEHO STUPNA (NASTAVITELNE PARAMETRE)
Parameter Led ( ota ‘
11 5 sekdnd
L2 10 sekdnd
L3 20 self(md Upravuje Gas pauzy, t). éas pred auto-
L1* Gas pauzy L4 40 sektlmd ma{ticky’m zatvoren(m. Ma efelkt, iba ak je
L5 60 sekund aktivne Automaticke zatvorenie.
L6 80 sekdnd
L7 120 sekund
L8 200 sekund
L1 Otvor — stop — zatvor — stop
L2 Otvor - stop - zatvor - otvor
L3 Otvor — zatvor — otvor — zatvar
. L4 Kondominiové (viac ako 2 s wyvola "Stop") Upravuje postupnost prikazov priradenych
L2** Sl L5 Kondominiova 2 (menej ako 2 4 "Clastocné otvorenie")| k vstupu Sbs alebo k 1. radiovému
Krok-za-krokom ).ako 2 s vyvol "Clastocng otvorenie')| K VSTUP
L6 Krok-za-krokom 2 prikazu.
L7 Osoba pritomna
L8 Ot/voren}? "poloautomaticky”, zatvorenie "osoba
pritomna
[y Rychlost 1(30% - pomaly)
L2 Rychlost 2 (47%)
L3 Rychlost 3(65%)
L3* Rychlost L4 Rychlost 4 (82%) Upravuje rychlost motora pocas normél-
motora L5 Rychlost 5 (100% - rychlo) neho chodu.
L6 Otvor V3, zatvor V2
L7 Otvor V4, zatvor V3
L8 Otvor V5, zatvor V4
L1 Kontrolka otvoreného ramena
L2 Aktivny, ak je rameno zatvorené
L3 Aktivny, ak je rameno otvorené
. L4 Majak Wbera zariadenie zapojené na vystu
La= Vystup FLASH L5 Svetla ramena FKASH. > e
L6 Elektrozamok
L7 Prisavka
L8 Kontrolka servisu
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DR O PNA \
Vstupna led | Parameter Led (stuperi)| Nastavena hodnota Popis
L1 Sila 1 (nizka)
L2 Sila 2
L3 Sila 3 . ) o
L5+ Slangon I8 Sla 4 5 iclom prepos0beN v amen
pri otvarani ES Sllals pocas otvaracieho manévru.
L6 Sila 6
L7 Sila 7
L8 Sila 8 (vysoka)
L1 Sila 1 (nizka)
L2 Sila 2
L3 Sila 3 _ ) o
Le* Sila motora L4 el o Gelom prepasoben vine e
B L5 Sila 5 pocas zatvéaracieho manévru.
L6 Sila 6
L7 Sila 7
L8 Sila 8 (vysoka)
L1 2500
L2 5000
L3 10000 Upravuje pocet manévrov, po ktorom
L7* T e | 15000 signalizovat poziadavku servisu.auto—
L5 20000 matizéacie (pozri odsek ‘Funkcia
L6 30000 “Avizo servisu™’).
L7 40000
L8 50000
L1 Vysledok 1. manévru (ostatného)
L2 VWsledok 2. manévru
13 Vysledok 8. manévru Umoznuje zobrazit typ anomalie, ku kiorej
L8 Zoznam L4 \ysledok 4. manévru priélq pocas Po_s\eqln_ych 8 marlé_v',r[ov
anomallf L5 VWsledok S CUEREI (pozri odsek H|stor|§ ?“9!“?'" ).
Tento parameter sa da iba cCitat: hodnoty
L6 \/ysledok 6. manévru nie je moZné menit.
L7 Wsledok 7. manévru
L8 \Wysledok 8. manévru

VSetky parametre mozu byt upravene podla potreby bez akejkolvek kontraindikacie; iba nastavenia “Sily motora pri otvaran” a “Sily motora

pri zatvarani” mozu vyzadovat zviaStne bezpecnostné opatrenia:

— Nepouzivajte velké hodnoty sily na kompenzaciu skutocnosti, ze.na niektorych miestach dochadza k nadmernému treniu ramena; prilis

velka sila moze negativne ovplyvnit fungovanie bezpecnostneho systemu alebo poskedit zavoru.

— Ak sa ovladanie “Sily motora” pouziva ako pomocny systém na znizenie.narazovej sily, po kazdom nastaveni sa musi zopakovat meranie

sily, ako predpisuje norma EN 12445,
— Opotrebenie a poveternostné podmienky ovplyvnujl pohyb zavory, preto je potrebné pravidelne prekontrolovat nastavenie sily.

*) AK je hodnota parametra medzi dvoma susediacimi hodnotami, riadiaca jednotka rozblika dve led, ktoré ohraniCuju danl hodnotu.

Ak je 10 potrebné, stlacenim/tlacidiel A ‘alebo W mdzete hodnoty zaokrdhlit na /vyssiu’ alebo nizsiu hodnotu 'spomedzi dvoch

oznacnych riadiacou jednotkou.
Priklad: Avizo servisu = 7000 manévrov - blikaju led L2 a L3. Stlacenim tlacidla W sa hodnota zaokrdhli na L2 (5000), naocpak
stlacenim tlacidla A sa hodnota zaokrdhli na L3 (10000).

Ak vsak hodnota parametra je nizsia ako minimalna hodnota alebo vyssia ako maximalna hodnota spomedzi tych, uvedenych v
tabulke, riadiaca jednotka rozblika prislusné led L1 alebo L8. V pripade potreby sa stlacenim tlacidiel A alebo W hodnoty mézu

zaokruhlit na najblizsiu hodnotu.
Priklad: Cas pauzy = 3 sekundy - blika led L1. Stlacenim tlacidla A sa hodnota zaokrdhli na L1 (5 s) a led L1 prestane blikat,
pretoze parameter bol zaokrihleny na znamu hodnotu.

(**)  V pripade nerozpoznanej konfiguracie pri vstupe do STUPNA 2 v MENU navrhne riadiaca jednotka predvolent konfiguraciu z wroby.
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7.4 SPECIALNE FUNKCIE

7.4.1 Funkcia “Vzdy otvorit”

Funkcia “Vzdy otvorit” je viastnost riadiacej jednotky, ktora umoznuje
ovladat otvaraci manéver vzdy, ked prikaz “Krok-za-krokom” trva
dihsie ako 2 sekundy; je to uzitocné napriklad na zapojenie kontaktu
programovacich hodin na svorku Sbs, aby zavora zostala stéle
otvorena v urcitom casovom Useku.

Tato viastnost je platna bez ohladu na to, ako je naprogramovany
vstup “Sbs” s vwnimkou programovania ako “Kondominiové 2", pozri
parameter “Funkcia Krok za krokom” v odseku “Programo-
vanie druhého stupna (nastavitelné parametre)’.

7.4.2 Funkcia “Pohyb napriek vSetkému”

Tato funkcia umoznuje fungovanie automatizacie, aj ked niektoré
bezpecnostné zariadenie nefunguje spravne alebo je mimo
prevadzky. Je mozné ovladat automatizaciu v rezme “osoba
pritomna’, pricom postup je nasledovny:

1.  Poslite prikaz na aktivaciu zavory (pomocou vysielaca alebo
klucového selektora a pod.). Ak vsetko funguje spravne,
zavora sa bude pohybovat norméane, inak postupujte
spbsobom popisanym v bode 2.

2. Do 3 sekiund znovu aktivujte prikaz (stlacte tlacidlo vysielaca)
a drzte ho aktivny.

3. Asi po 2 sekundéach zavora vykona pozadovany manéver v
rezime “ osoba pritomna’, to znamena, ze sa bude
pohybovat, len pokym je akiivny prikaz (stlacené prikazové
tlacidlo).

Ak bezpeénostné zariadenia nefunguju, majak

vyda niekolko zableskov na signalizaciu typu
problému. Pre skontrolovanie typu anomalie si
pozrite kapitolu “CO ROBIT, KED... (navod na

rieSenie problémov)”.

7.4.3 Funkcia “Avizo servisu”

Tato funkcia signalizuie pouzivatelovi potrebu  wkonat servisnd
prehliadku automatizacie. Pocet manévrov, po kiorych nastlpi
signalizacia, je volitelny spomezi 8 stupnov prostrednictvom
nastavitelneho parametra "Avizo servisu” (pozri odsek ‘Progra-
movanie druhého stupna (nastavitelné parametre)’).
Stupen 1 nastavenia je “automaticky” a zohladnuje obtiaznost
manévrov, tj. namahu a trvanie manévru, zatial Co ostatné
nastavenia su fixné na zaklade poctu manévrov.

Potrebu semvisu signalizuje-majak-Flash alebo. Kontrolka servisu v
zavislosti  od' programovania  (pozri -« odsek | “Programovanie
druhého stupna (nastavitelné parametre)’).

Na zaklade poc¢tu manévrov, vykonanych vo
vztahu k programovanému limitu, majak Flash a
kontrolka servisu vydavaju signaly uvedené v
“Tabulke 7”).
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Tabulka 7

AViZO SERVISU POMOCOU FLASH A KONTROLKY SERVISU

Signalizacia cez Signalizacia cez

Pocet manévrov Flash kontrolku servisu

NizSi ako 80%
limitu

Svieti 2 s na zaciatku
otvéaracieho manévru

Normélna (0,5 s svieti
- 0,5 s zhasnuty)

Medzi 81% a
100% limitu

Na zaciatku manévru
zostane svietit 2 s

Blika pocas celého
frvania manévru

Na zaciatku a na konci
manévru zostane
svietit 2 s, potom
pokraCuje normélne

Vyssi ako 100%

limitu Stéle blika

7.5 KONTROLA POCTU VYKONANYCH
MANEVROV

Pomocou funkcie “Avizo servisu’ je mozné nastavit pocet vyko-
nanych manévrov ako percento stanoveného limitu.
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Postupuijte nasledovne:
1.  Podrzte stlacené tlacidio Ill, az kym led “L1” zacne blikat.
2. Uvolnite tlacidlo I, ked led “L1" zacne blikat.

3. Stlacte tlacidlo A alebo W na zmenu polohy blikajucej led na

‘L7, t.). “vstupnl led” parametra “Avizo servisu’.

4.  Podrzte stlacené tlacidio Il

— pockajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujlca
aktualny stupen parametra “Avizo servisu’;

— stlacte a hned uvolnite tlacidla A a V',

— led zodpovedajuca wvybranému stupfiu vyda niekolko
zableskov; pocet zableskov udava percento vykonanych
manévrov (v nasobkoch 10%) vo vztahu k nastavenému
limitu. Napriklad: ak'je avizo servisu nastavené na L7, 1.
40000, 10% zodpoveda 4000 manévrom; ak vizualizacna
ledwyda 4/ zablesky, znamena to, Ze bolo dosiannutych
40% manévrov (Cize medzi 16000 a 19999 manévrov). Ak
nebolo dosiannutych 10% manévrov, nenastand ziadne
zablesky.

5. Uvolnite tlacidio Il



7.6 VYNULOVANIE POCITADLA MANEVROV

Po vykonani UdrZzby zariadenia by sa malo vynulovat pocitadio
manévrov.
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Postupujte nasledovne:

1.  Podrite stlacené tlacidio I, a2 kym led “L1” zadne blikat.

2. Uvolnite tlacidlo M, ked led “L1” za¢ne blikat.

3. Stlacte tlacidlo A alebo ¥ na zmenu polohy blikajlcej led na
‘L7, t.). "vstupnl led” parametra “Avizo servisu’.

4. Podrzte stlacené tlacidio Il:
— pockajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujlica

aktualny stupen parametra “Avizo servisu’;

— Stlacte a podrzte aspon 5 sekdnd tlacidla A a ¥, potom

ich uvolite. Led zodpovedajuca wybranému stupniu wyda
niekolko rychlych zableskov, ktoré signalizujd, ze pocitadlo
manévrov bolo vynulovang,

5. Uvolnite tlacidio 1.

CO ROBIT, KED...
(pomoc pri rieSeni problémov)

8

8.1 RIESENIE PROBLEMOV

7.7 VYMAZANIE PAMATE

Nasledujiuci postup obnovi povodné hodnoty
programovania riadiacej jednotky. VsSetky
individualne nastavenia sa stratia.
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Ak chcete vymazat pamat riadiace] jednotky a obnovit vSetky

vyrobné nastavenia, postupujte nasledovne:

1. Stlacte a podrzte tlaCida A a ¥, az kym sa nerozsvietia
programovacie led “‘L1-L8" (asi 3 sekundy).

2.  Uvolnite tlacidla.

4

S

Po dokonceni postupu led “L1” a “L2” blikaju.

Pomocou tohto postupu mozete
odstranit aj vSetky pripadné chyby.

z pamaite

|| Tymto postupom sa nevymazi parametre
tykajice sa otacéania motora a pocétu vykona-

nych manévrov.

Nasledujica tabulka obsahuje tipy, ktoré vam pomoézu vyriesit problemy,-ktoré by sa mohli vyskytnit pocas montéaze alebo v pripade

poruchy.

RIESENIE PROBLEMOV

Ddporucéané previerky
Radiovy vysiela¢ neriadi zavoru
a led na vysielaci sa nerozsvieti

Skontrolujte, ¢i nie sU vybité batérie vysielaca, pripadne ich vwmente.

Tabulka 8

Radiovy vysielaé neriadi zavoru,
ale led na vysielaci sa rozsvieti

Skontrolujte, &i je vysielac spravne nacitany v radiovom prijimadi.

Nie je moZné ovladat Ziaden
manéver a led “BlueBUS” neblika
"Tabulke 9'.

Skontrolujte, ¢i je motor napéjany sietovym napatim.
Skontrolujte, ¢i poistky F1 a F2 nie sU vypalené; v takom pripade zistite pri¢inu poruchy, a potom
ich wmente za nové s rovnakou pridovou hodnotou a ostatnymi parametrami, ako je uvedené v

Nie je mozné ovladat Ziaden
manéver a majak je zhasnuty

Skontrolujte, ¢i je prikaz skutocne prijaty. Ak prikaz dosiahne vstup Sbs, prislusna led “Shs” sa
musi rozsvietit; ak sa pouziva radiovy vysielac, led “BlueBUS” musi vydat 2 rychle zablesky.

Nie je moZné ovladat Ziaden
manéver a majak vyda niekolko
zableskov

Spocitajte zablesky a pocet porovnajte s informaciami v “Tabulke 10"

Manéver sa spusti, ale hned

potom nastane inverzia pohybu pripadne zvolte vyssiu silu.

Zvolena sila méze byt prilis nizka pre tento typ zavory. Skontrolujte spravne vyvéazenie ramena a

Skontrolujte, ¢i nezasiahlo bezpecnostné zariadenie zapojené na vstup Stop.
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Tabulka 9
PARAMETRE POISTIEK F1 A F2
F1 Poistka sietového napéjania = 1,0 A oneskorena
F2 Poistka riadiace] jednotky = 1,6 A oneskorené

8.3 SIGNALIZACIA POMOCOU MAJAKA

Ak je na vystup FLASH na riadiacej jednotke zapojeny majak (alebo sa pouziie led-majak ako volitelne prislusenstvo), tento pocasmanévru
vydava' jeden zablesk za sekundu. Ak pride"k chybe, majak vydava kratke zablesky, ktoré ‘sa/opakuju. dvakrat.oddelené sekundovou

pauzou.

8.2 HISTORIA ANOMALII

Pohon umoznuje zobrazit pripadné anomalie, ktoré sa vyskytli pocas
poslednych 8 manévrov, napriklad prerusenie manévru v dosledku
aktivacie fotobunky alebo citlivej hrany.

e : = ~
®| I S A A L1
D B
\_ s J
Postupujte nasledovne:
1. Podrzte stlacené tlacidio Ill, az kym led “L1” zacne blikat,
2, Uvolnite tlacidio I, ked led “L1" zacne blikat.
3. Stlacte tlaCidlo A alebo ¥ na zmenu polohy blikajlcej led
na ‘L8, t.j. “vstupnu led” parametra “Zoznam anomalii’.
4. Podrzte stlacené tlacidio Il:

— pockajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvietia led predstavu-
juce manévre, pocas.kiorych-prislo-k-anomaliam. Led L1
ukazuje vysledok ostatného manévru, led L8 wysledok
6smeho manévru. Ak led svieti, znamena to, ze pocas
manévru sa prejavil anomalie. Ak je led zhasnuta, manéver
bol dokonceny bez anomalii.

— Stlacte tlacidlo A alebo V¥ pre wyber zelaného manévru.
Prislusna led vyda tolko zableskov, ako normalne vyda
majak po anomalii (pozri "Tabulku 10").

5. Uvolnite tlacidio Il

Tabulka 10

SIGNALIZACIA NA MAJAKU FLASH

Rychle zablesky Pri¢ina AKCIA
2 zablesky Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek neumoznuje
pauza 1 sekundu Zéasah fotobunky pohyb; zistite, ¢i nie su pritomné prekazky. Pocas pohybu je to
2 zablesky norméalne, ak sa skutocne vyskytne prekazka.
3 zablesky . ) o

, e , Pocas pohybu sa zavora stretla so zvySenym odporom;
gazua'zbalgszskundu Zasah obmedzovaca "Slly motora Zistite pricinu a pripadne 2wéte stupen sily motora.
4 zablesky v ) y o )

) Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu prislo k zasahu vstupu
zazl.;zbe: e1 sz;kundu Zésah vstupu STOP STOP; Zstite pricinu.

5 zableskov
pauza 1 sekundu
5 zableskov

Chyba vo vnutornych parametroch
riadiacej jednotky

Vypnite a znovu zapnite napéjanie. Ak chyba pretrvava, vykonajte
celkové vymazanie paméte (pozri odsek 'Vymazanie pamaéte’) a
zopakujte instalaciu. Ak je Ucinok rovnaky, mdze ist o vaznu poruchu
a bude treba vymenit elektronickd dosku.
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SIGNALIZACIA NA MAJAKU FLASH

Rychle zablesky

Pri¢ina

AKCIA

6 zableskov
pauza 1 sekundu
6 zableskov

Prekroceny maximalny limit
manévrov za hodinu

Pockajte niekolko mindt, kym sa obmedzovac manévrov vrati pod
maximalny limit.

7 zableskov
pauza 1 sekundu
7 zableskov

Chyba na vniltornych elektrickych obvodoch

Na niekolko sekind odpojte vsetky napéajacie obvody a potom
skuste znova vydat prikaz; ak sa stav nezmeni, moze ist o vaznu
poruchu elektronickej dosky alebo kablovania motora. Vykonajte
kontroly a pripadné vymeny.

Ak pocas zobrazenia rychlo blika &

L1 = treba skontrolovat spravnu polohu mechanického
odblokovania;

F2 = treba skontrolovat spravny pohyb ramena, pretoze manéver
trval dihsie ako mal.

8 zableskov
pauza 1 sekundu
8 zableskov

Uz bol vydany prikaz, ktory brani
vykonaniu dalSich prikazov

Skontrolujte povahu uz pritomného prikazu. Mohlo by ist napriklad
o prikaz z hodin na vstupe "Otvor".

9 zableskov
pauza 1 sekundu
9 zableskov

Automatizacia bola zablokovana

prikazom “Zablokovat automatizaciu”

Odblokujte automatizaciu odoslanim prikazu “Odblokovat automati-
zaciu” alebo oviadajte manéver prikazom “Krok-za-krokom s vyso-
kou prednostou”.

Zapnutie na 3 sekundy

Zablokovanie riadiacej jednotky

Zobrazenie sa aktivuje po prijati prikazu “Zablokovat automatizaciu”.

2 pomalé zablesky

Odblokovanie riadiacej jednotky

Zobrazenie sa aktivuje po prijatl prikazu “Odblokovat automatizaciu”.

8.4 SIGNALIZACIA NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Na riadiace] jednotke sa nachadza sada led, z ktorych kazda moze
vydavat specialne signaly, a to pocas normaneho fungevania, ako

aj v pripade anomélie.
A | ed Bluebus

B |ed Close, Open, Sbs, Stop
C |ed programovania ‘L1 ... L8"

Stav

LED SVORIEK PRITOMNYCH NA RIADIACEJ JEDNOTKE
Vyzna

4 )
O VAT —
= [ Fiash [Biubhus] Stop [ Siis Toben [Clase B
| |HolboBdB0odss
L5 ‘:{ )w%/_\i )r )r_ — C
Do e
N = J

Tabulka 11

Led Bluebus

Skontrolujte, ¢i je napéjanie. Skontrolujte, ¢i nie sU vypalené

Zhasnuta Anomalia poistky; v takom pripade skontrolujte pricinu poruchy a potom ich
vymente za nové s rovnakou hodnotou.
lde o vaznu anoméliu; skuste na niekolko sekdnd vypnut riadiacu
Rozsvietena Vazna anomalia jednotku; ak stav pretrvava, je to porucha a bude treba vymenit

elektronick( dosku.

1 zeleny zablesk
za sekundu

V8etko spravne

Spravne fungovanie riadiacej jednotky

2 rychle zelené zablesky

Nastala zmena stavu vstupov

Je to spravne, ked nastane zmena na jednom zo vstupov: SbS,
STOP, OPEN, CLOSE, zasah fotobuniek alebo bol pouzity radiovy
vysielac.

Séria ¢ervenych
zableskov oddelenych
1-sekundovou pauzou

Rozne

BlizSie informacie v "Tabulke 10"

Séria ¢ervenych
zableskov, rychlych a
prediZzenych

Skrat na svorke BlueBUS

Odpojte svorku a skontrolujte pricinu skratu na zapojeniach
BlueBUS. Ked je skrat odstraneny, priblizne po 10 sekundach
led znovu zacne pravidelne blikat .
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LED SVORIEK PRITOMNYCH NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Stav Vyznam Mozné rieSenie

Led STOP

Zhasnuta Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.
Rozsvietena Vsetko spravne Vstup STOP aktivny

Led Sbs

Zhasnuta V8etko spravne Vstup Sbs neaktivny

Rozsvietena Zésah vstupu Sbs 3;&% S,Spgiyne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na
Led OPEN

Zhasnuta Vsetko spravne Vstup OPEN neaktivny

Rozsvietend Z4sah vstupu OPEN \J/Staop sOpgaEane ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na
Led CLOSE

Zhasnuta VSetko spravne Vstup CLOSE neaktivny

Rozsvietena Z&sah vstupu CLOSE ;Jst;% S(F)D[%/QE ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na

LED NA TLACIDLACH RIAD

Tabulka 12
ACEJ JEDNOTKY

LED 1 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze “Automatické zatvorenie” je neaktivne.
Rozsvietena Pocas normélneho fungovania ukazuje; ze “Automatické zatvorenie” je aktivne:
Prebieha programovanie funkcif.
Blika Ak blikéa sucasne s “L2", znamena to, ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadeni (pozri odsek ‘“Nacitanie

zariadeni’).

Rychlo blika

Loz [Popis

Ak pocas diagnostiky vwda 7 zableskov (Tabul'ka 10), znamena to, ze rameno sa nevzdialilo od koncového

spinaca. Skontrolujte mechanické odblokovanie.

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze “Zatvor po foto” je neaktivne.
Rozsvietena Pocas normélneho fungovaniadukazuje, ze “Zatvor po foto” je aktivne.
Prebieha programovanie funkai.
Blika Ak blika sucasne s ‘L1", znamena to, ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadeni (pozri odsek “Naéitanie

zariadeni’).

Rychlo blika

Ak pocas diagnostiky vyda 7 zableskov (Tabulka 10), znamena to, ze manéver trva prilis diho, aby dosiahol
protifanly koncovy spinac. Skontrolujte pripadne prekazky pohybu, pripadne vykonajte postup popisany v odseku
“‘Nacitanie poloh mechanickych dorazov’.

Popis .

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze “Vzdy zatvor” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze "Vzdy zatvor” je aktivne.
Prebieha programovanie funkci.

Blika Ak blika sucasne s “L4", znamena to, ze je potrebné vykonat fazu nacitania poldh otvorenia a zatvorenia ramena
(pozri odsek ‘Naéitanie poloh mechanickych dorazov’).

LED 4 Popis P - . _— w =~ m - -

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze “Stand-by!" je neaktivne,

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze “Stand-by” je aktivne.
Prebieha programovanie.funkgil.

Blika Ak blika sucasne s “L3", znamena to, ze je potrebné vykonat fazu nacitania poldh otvorenia a zatvorenia ramena
(pozri odsek “Naéitanie poloh mechanickych dorazov’).

LED 5 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze “Dihé spomalenie” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normélneho fungovania ukazuje, ze “Diné spomalenie” je aktivne.
Prebieha programovanie funkci.

Blika Ak blika sticasne s “L6", znamena to, Ze je potrebné vykonat postup automatického nacitania sily (pozri odsek
‘Automatické nacitanie sily’).

LED 6 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze “Blikanie vopred” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normélneho fungovania ukazuje, ze “Blikanie vopred” je aktivne.
Prebieha programovanie funkcif.

Blika Ak blika stcasne s “LB”, znamena to, ze je potrebné vykonat postup automatického nacitania sily (pozri odsek
‘Automatické nacitanie sily”).

LED 7 Popis

Zhasnuta PocCas normalneho fungovania ukazuje, ze “Citlivost” je neaktivna.

Rozsvietena Pocas normélneho fungovania ukazuje, ze “Citlivost” je aktivna.

Blika Prebieha programovanie funkcif.

LED 8 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze zatvorenie ramena je nastavené viavo.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze zatvorenie ramena je nastavené vpravo.

Blika Prebieha programovanie funkcif.
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DOPLNUJUCE INFORMACIE
(Prislusenstvo)

9

9.1 ZMENA KONFIGURACIE VSTUPU STOP

STOP je vstup, ktory wyvola okamzité zastavenie manévru, po

ktorom nasleduje kratka inverzia. Na tento vstup mdzu byt zapojené

zariadenia s vystupom s kontaktom normalne otvorenym “NO”,
normalne zatvorenym “NZ" alebo zariadenia s vystupom s konstan-
tnym odporom 8,2 kQ, napriklad citlivé hrany.

Podobne ako v pripade BlueBUS, riadiaca jednotka rozpozna typ

zarladenia zapojeného na vstup STOP pocas fazy nacitania (pozri

odsek ‘Naéitanie dalSich zariadeni’); nasledne akéakolvek
zmena oproti nacitanému stavu spdsobi prikaz STOP.

Pomocou vhodnych akcii je mozné pripojit k vstupu STOP jedno

alebo viac zariadeni, dokonca aj rézne typy:

— Akykolvek pocet zariadeni NO sa moze zapojit paralelne medzi
sebou.

— Akykolvek pocet zariadeni NZ sa mbze zapojit do série medzi
sebou.

— Dve zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ sa
mozu zapojit paralelne; ak existujl viac ako 2 zariadenia, vSetky
musia byt zapojené "kaskadovite” s jedinym konec¢nym odporom
8,2 kQ.

— Kombinacia NO a NZ je mozna zapojenim 2 kontaktov paraleine,
avsak do sériu ku kontaktu NZ musf byt zapojeny odpor 8,2 kQ (to
tiez umoznuje kombinaciu 3 zariadeni: NO, NZ a 8,2 kQ)).

& Ak sa vstup STOP pouzZiva na zapojenie
zariadeni s bezpecnostnymi funkciami, jedine
zariadenia s vystupom s konsStantnym odporom
8,2 kQ) mozu garantovat odolnost voéi porucham
kategorie 3 podla normy EN 13849-1.

9.2 ZAPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA
TYPU SM

Na riadiace] jednotke sa nachadza konektor pre radiové prijimace s
koncovkou SM (volitelné prislusenstvo) patriace do rodiny.SMXI, OXI
atd., ktoré umoznujl ovladanie riadiace] jednotky na dialku
prostrednictvom vysielacov, ktoré aktivujl vstupy riadiacej jednotky.

Pred instalaciou prijimaéa vypnite elektrické
napajanie riadiacej jednotky.

InStalacia priimaca (‘Obrazok 45”):

1. Umiestnite prijimac (A) do prislusnej zasuvky (B) nachadzas
jUcej sa na elektronickej doske riadiacej jednotky.

/" )

V “Tabulke 13" sU uvedené slvislosti medzi vystupom priimaca a
prikazom, ktory motor vykona:

SMXI / SMXIS

Tabulka 13

Vystup prijimacéa

Prikaz

Vystup €. 1

“Krok-za-krokom”

Vystup €. 2

“‘Ciastocné otvorenie”

Vystup ¢. 3

‘Otvorit”

Vystup €. 4

“Zatvorit”

Ak vje in&talovany radiovy priima¢ OX pouzivany v “ROZSIRENOM
REZIME,” bude schopny posielat prikazy uvedené v “Tabulke 14’

Tabulka 14

OXI / OXIFM /OXIT / OXITFM V ROZSIRENOM REZIME II

c. Prikaz Popis
1 Krok-za-krokom |Prikaz “SbS” (Krok-za-krokom)
2 Ciastoéné otvorenie Prikaz “Ciastocné otvorenie”
3 Otvorit Prikaz “Otvorit”
4 Zatvorit Prikaz “Zatvorit”
5 Stop Zastavenie manévru
Krok-za-krokom ) . .
6 kondominiGHs Prikaz v kondominiovom rezime
7 Krok-za-krokom | Ovl4da &) zablokovan( automatizaciu
vysoka prednost | alebo ak st aktivne prikazy
8 Odblokovat Odblokuje zablokovanu automatizaciu
a otvorit a vykona manéver otvorenia
9 Odblokovat Odblokuje zablokovanu automatizaciu
a zatvorit a vykona manéver zatvorenia
Spusti otvaraci manéver a po jeho
dokonceni zablokuje automatizaciu;
- riadiaca jednotka neakceptuje ziadny:
10 gtzv:l::.;:kovat' iny prikaz okrem “Krok-za-krokom
ohon vysoka prednost”, “Odblokovat
p pohon” alebo (len z Oview) prikazy:
‘Odblokovat a zatvorit” a “odblokovat
a otvorit”
Spustf zatvaracl manéver a po jeho
dokoreni zablokuje automatzou;
Zatvorit .nald\a/ca Jedmotka“neakcepwe Ziadny
] iny prikaz okrem “Krok-za-krokom
11 a zablokovat K& " sOdblokovat
e WSO a’lprednost , dbo ovgt
P pohon” alebo (len z Oview) prikazy:
‘Odblokovat a zatvorit” a “odblokovat
a otvorit”
Zastavi manéver a zablokuje
automatizaciu; riadiaca jednotka
, neakeeptuje ziadny iny prikaz okrem
12 :z:::::‘kovat “Krok-za-krokom wysoka prednost’s
‘Odblokovat pohon” alebo (len z
Oview) prikazy: “Odblokovat a zatvorit”
a “odblokovat a otvorit”
13 Odblokovat QOdblokuje automatizaciu a obnovi
pohon normélne fungovanie
14 On Time[‘ Zapne sa wystup pomocného svetla
Pomocné svetlo | s casovanym vypinanim
On-Off Zapne sa a vypne vystup pomocného
15 . <
Pomocné svetlo | svetla v rezime krok-za-krokom
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9.3 DIGITALNY SELEKTOR EDSP A BEZDOTY-
VY GITAC TRANSPONDEROVYCH KARIET

Systém “Bluebus’ umoznuje pripojenie az Styroch digitalnych
selektorov EDSP alebo styroch ¢itacov transponderovych  kariet
ETPB.

Prostrednictvom EDSP je mozné oviadat automatizaciu vytukanim
jednej z uloZzenych &iselnych kombinacii na klavesnici.
Prostrednictvom ETPB je mozné oviadat automatizaciu jednoducho
priblizenim ulozenej transponderovej karty k citacu.

Tieto zariadenia sU vybavené jedinecnym kodom, ktory riadiaca
jednotka rozozna a uloZi do pamate vo féze nacitania vsetkych
pripojenych zariadeni (pozri odsek ‘Nacitanie zariadeni’). Tym
sa whnete akémukolvek neopravnenému pokusu o vymenu
zariadenia a ziadna cudzia osoba nebude moct ovliadat vasu
automatizaciu. Dalgie informacie najdete v navode k EDSP a ETPB.

9.4 ZAPOJENIE SVETIEL RAMENA
(VOLITELNE PRISLUSENSTVO)

Ak chcete vykonat montaz:

1. Rameno dajte do vertikalnej polohy.
2, Odskrutkujte 4 skrutky, ktoré zaistuju kryt ramena (A).
4 N

@

o J

3. Rameno docasne vytiahnite von.
4. Prevlecte kablovu priechodku cez Specialne upraveny otvor
B).

4 I

J

5. Vlozte svetelny kabel (C) dovnUtra ochrannej gumenej listy, na
ulahcenie tejto operacie mbzete pouzit sondu.

28

6. V pripade potreby svetelny kabel skratte, pricom vykonajte rez
iba na jednom z bodov oznacenych prislusnou znackou. Po
skréteni treba premiestnit zaslepku a uzatvorit tak novy
koniec.

7. Kabel previecte najprv cez otvor na drziaku ramena, a potom
cez otvor na skrini.

Ponechajte kusok kabla vo vnutri drziaka
ramena tak, aby sa rameno mohlo otacat bez
akéhokolvek napinania kabla.

( )

- J

8. Svetelny kabel zapojte na svorku "FLASH" na riadiacej
jednotke.

Vystup “FLASH” ma polaritu: ak sa svetla neroz-
svietia, hoci sii naprogramované, je treba obratit
vodi¢e zapojené na svorku.



(N J

10. Nasadte rameno a zaistite ho jeho krytom, pevne dotiahnite 4
skrutky a dbajte na to, aby ste nepricvikli kabel.

4 I

9.5 ZAPOJENIE MAJAKA ALEBO SEMAFORA

Na kryt zavory je mozné namontovat led-majak mod. XBA7 alebo
semafor s Cervenym a zelenym led-svetlom mod. XBAS.

Rezimy fungovania tychto vystraznych svetiel mézu byt upravené
prostrednictvom programéatora Oview alebo vhodnym naprogra-
movanim riadiacej jednotky.

Blizsie informacie najdete v navodoch k tymto dvom produktom.

9.6 ZAPOQJENIE A INSTALACIA NUDZOVEJ

AN

Elektrické zapojenie batérie k riadiacej jednotke
musi byt vykonané az po dokonc¢eni vSetkych
faz montaze a programovania, pretoze batéria
predstavuje nudzovy zdroj elektrického
napajania.

AN

Ak chcete nainstalovat a zapojit batériu:
1.  Viozte nddzovl batériu (A).
2. Zapojte prisludny kabel (B) na konektor nidzovej batérie.

-

@

Pred zacatim montaze niddzovej batérie vypnite
elektrické napajanie riadiacej jednotky.

J

Odstrante membranu (C) na riadiace] jednotke.
Zapojte prislusny kabel (B) na konektor riadiace] jednatky (D).

~

N PO 7

5.  Zapnite elektrické napdjanie zo siete.
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9.7 ZAPOJENIE PROGRAMATORA OVIEW / ™

Na s peciany konektor BusT4 je mozné pripojit programovaciu
jednotku “ Oview”, ktora umoznuje rychle a Uplné oviadanie
inStalacie a servisu a diagnostiku pripadného  nespravneho
fungovania. Pristup ku konektoru je cez membranu, ktoru treba
odstranit a konektor zasunut do prislusnej zasuvky (‘Obrazok 55”).
Programovacia jednotka umoznuje pracovat cez kabel v maximalnej
vzdialenosti priblizne 100 m od riadiacej jednotky. Mobze byt
sUcasne zapojena na viac riadiacich jednotiek, az 16, a moze zostat
pripojena aj pocas normalneho fungovania. \V tomto pripade S pe-
cialne menu “uzivatel” dovoluje posielat prikazy riadiacej jednotke.
Ak je v riadiace] jednotke zasunuty radiovy prijimac typu OXI,
prostrednictvom vzdialeného programéatora je mozné mat pristup k
parametrom nacitanych vysielacov.

K tymto funkciam sa vyzaduje kabel so 4 vodicmi (BusT4), cez ktory
je mozné vykonavat aj aktualizacie firmveéru riadiacej jednotky. BlizSie
informéacie najdete v navode k programatoru “ Oview” alebo na
stranke www.niceforyou.com.

Pred pripojenim rozhrania IBT4N je potrebné
vypnut elektrické napajanie riadiacej jednotky
zo siete.

9.8 ZAPOJENIE SYSTEMU NA SOLARNU ENERGIU

Ak je automatizicia napajana zo systému “Solemyo”, NESMIE BYT NAPAJANA suéasne aj z elektrickej
siete.

|| BlizSie informacie o systéme “Solemyo” najdete v prisluSnom navode.

Ak chcete zapojit system “Solemyo”:
1.  Odstrante plastovl ochranu (A) pomocou skrutkovaca.
2.  Zasunte prislusny konektor (B) do riadiacej jednotky.

4 N
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A
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10 SERVIS VYROBKU

Na udrzanie konstantnej Urovne bezpecnosti a zarucenie maximal-
nej trvacnosti celej automatizacie je potrebny pravidelny servis. Na
tento Ucel je S8-BAR vybavena pocitadlom manévrov a signali-
zacnym systémom pre poziadavku servisu; vid odsek "Funkcia
"Avizo servisu"'

& Servisné ¢innosti musia byt vykonavané striktne
v zhode s bezpeénostnymi predpismi, uvedenymi
v tejto prirucke, a v stlade s platnymi predpismi
a normami.

Na Udrzbu pohonu:

1. Servis programujte najneskér do 6 mesiacov alebo po
vykonani 20.000 manévrov od posledného servisu.

2. Odpojte  vsetky zdroje elektrického napédjania  vratane
pripadnych nidzovych bateéri.

3. Skontrolujte stav opotrebenia vsetkych materidlov, zahrnutych
v automatizacii, pricom osobitnd pozomost venuijte erozii
alebo oxidacii konstrukcnych prvkov; nahradte prvky, ktoré
neposkytujU dostatocné zaruky.

4. Skontrolujte  stupent  opotrebenia  pohyblivych  Casti  a
opotrebované Casti vymente.

S. Opatovne pripojte zdroj elektrického napajania a vykonajte
testy a kontroly uvedené v odseku ‘Kolaudacia”.

11 LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitelnou suc¢astou auto-
matizacie, a preto musi byt zlikvidovany spolu s
nou.

Tak ako montazne operacie, a demontaz na konci zivotnosti
zariadenia, musia vykonavat kvalifikovani pracovnici.

Vyrobok sa sklada z réznych materialov: niektoré z nich sU urcené
na recyklaciu, iné musia byt Zlkvidované. Odporlcame vam
informovat sa o systémoch recyklacie alebo likvidacie, uvedenych v
miestne platnych predpisoch pre dand kategoriu vyrobkov.

& POZOR

Niektoré ¢asti vyrobku moézu obsahovat skodlivé
alebo nebezpecéné latky, ktoré v pripade rozpty-
lenia v prostredi méZzu mat skodlivé ucéinky na
zivotné prostredie a na Fudské zdravie.

Ako znazornuje symbol naboku,
je zakazané odhodit tento
vyrobok do domového odpadu.
Vykonajte preto “separovany
zber odpadu” v stulade s meto6-
dami stanovenymi predpismi
platnymi na vaSom uzemi alebo
vratte vyrobok predajcovi pri
nakupe nového rovnocenného
vyrobku.

POZOR

Miestne predpisy méZu stanovovat vysoké
pokuty za nelegalnu likvidaciu tohto vyrobku.
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12 TECHNICKE PARAMETRE

|| Uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu okolia 20°C (+ 5°C). Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo
kedykolvek vykonat zmenu produktu, pricom vSak zarucuje jeho funkénost a zamyslané pouzitie.

Tabulka 15

TECHNICKE PARAMETRE

moment (Nm)

Popis Technicky parameter
S4-BAR - S4-BARI
Typolégia cestna zavora na rezidencné pouzitie s elektronickou riadiacou jednotkou
Uzitoény prejazd (m) 4
M?)simélny krutiaci moment 100
pri Starte (Nm)
Nominalny kratiaci o5

Cas otvorenia (s)

>4 - >b5 (s prislusenstvom XBA4)

Max. frekvencia cyklov/h
pri nominalnom krutiacom
momente

100 - (80 s prislusenstvom XBA4)

Trvacnost

pozr odsek "Zivotnost vyrobku'

Napajacie napatie

230 V= 50/60 Hz

Napajacie napatie /V1

230 V= _60/60 Hz

Maximalny vykon
pri Starte (W)

300

Max. vykon pri nominalnom
kratiacom momente (W)

200

Izolaéna trieda

1

Nudzové napajanie

s volitelnym prislusenstvom PS124

Fotovoltické napajanie

s volitelnym prislusenstvom SYKCE

Vystup FLASH

pre 1 majak ELDG

Pomocné svetlo

s volitelnym prislusenstvom XBA7

Vystup BLUEBUS

jeden wstup s maximalnou zatazou 12 jednotiek BlueBus

pre kontakty normalne zatvorené, normalne otvorené alebo s konstantnym odporom 8,2 kQ; s automa-

MBI tickym naditanim (zmena voci nacitanému stavu wvolé prikaz STOP)
Vstup Sbs pre kontakty normalne otvorené
Vstup OPEN pre kontakty norméalne otvorené

Vstup CLOSE

pre kontakty normalne otvorené

Vstup HP Sbs

pre kontakty normalne otvorené

Zasuvka radia

konektor SM pre prifimace SMXI alebo SMXIS

Vstup ANTENNA Radio

50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Programovatelné funkcie

vid kapitolu ‘"PROGRAMOVANIE’ a dalsie moznosti-programovania prostrednictvom programovace;
a oviadace] jednotky Oview

Funkcie so samonaéitanim

automatieké nacitanie zariadeni zapojenych na vystup BlueBus
automatickée nacitanie typu zariadenia “STOP” (kontakt NO, NZ algbo adpor 8,2 kQ)
nacitanie poldh otvorenia a zatvorenia ramena

Pracovna teplota (°C) -20+ 50
Pouzitie v obzvlast kyslej

alebo slanej alebo poten- nie
cialne vybusnej atmosfére

Stupen ochrany (IP) 44

Rozmery (mm) a vaha (g)

330x179,5x1146 v.; 35




Vyhlasenie o zhode EU h

a vyhlasenie o zabudovani “Ciastoéne skompletizovaného strojového zariadenia”

Pozndmka - Obsah tohto vyhlésenia zodpovedd obsahu tradného dokumentu, uloZeného v Ustredi spolocnosti Nice S.p.a., a najmé jeho poslednej verzii, ktord bola k dispozicii pred tiacou tohto
navoau. Tu uvedeny text bol upraveny z vydavatelskych dévodov. Kopiu pévoaného vyhidsenia je mozZné ziskat v sidle Nice S.p.a. (TV), Taliansko.

Gislo: 407/S-BAR Vydanie: 10 Jazyk: SK
Meno vyrobcu: Nice s.p.a.
Adresa: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV), Taliansko

Osoba opravnena zostavenim
technickej dokumentacie: Nice s.p.a.

Typ vyrobku: Elektromechanicka zavora
Model / Typ: S4BAR, S4BARI
Prislusenstvo: Pozri katalog

Dolupodpisany Roberto Griffa, ako Chief Executive Officer, vyhlasuje na svoju viastnti zodpovednost, Ze horeuvedeny vyrobok spifia nalezitosti nasledovnych smemic:

e Smernica Eurépskeho parlamentu a Rady 2014/30/EU z 26. februdra 2014 o harmonizacii pravnych predpisov lenskych &tatov vztahujicich sa na elektromagneticky
kompatibilitu (prepracované znenie)

Dalej vyrobok spifia naleZitosti nasledovnej smernice podia poziadaviek platnych pre “Siastoéne skompletizované strojové zariadenia” (Priloha Il, Gast 1, oddiel B):
® Smernica Eurépskeho parlamentu a Rady 2006/42/ES zo 17. méja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a doplneni smernice 95/16/ES (prepracované znenie)

Vyhlasuje sa, Ze prislusna technick& dokumentéacia bola vyplnena v stlade s prilohou VII B smernice 2006/42/ES a Ze boli dodrzané nasledovné zékladné poziadavky: 1.1.1 -
112-118-121-126-151-152-155-156-157-158-1510-1.5.11
Vyrobca sa zavdzuje na zéklade dévodnej Ziadosti odovzdat kompetentnym orgédnom prislusné informécie o “Ciastocne skompletizovanom strojovom zariadeni”, pricom sa
zachova nedotknuté jeho pravo na dusevné viastnictvo.
e skompletizované strojové zariadenie” uved e krajine s Uradnym j yhlésenie,
innost priloZit k tomuto vyhlaseniu prisius
ze “Ciastocne skompletizované strojo edené do prevadzky,
ym s ustanoveniami smernice 2006

obok spifia nalezitosti nasledo
2+A11:2014, EN 62233

KOVOPOLOTOVARY.Cz
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POKYNY A VYSTRAHY URCENE POUZIVATELOVI

POZOR!

VasSe zariadenie je stroj, ktory verne vykonava
vasSe prikazy. Nevedomé a nespravne pouzivanie
moéze vyvolat nebezpeéenstvo:

- Neuvadzajte zavoru do pohybu, ak sa v jej okoli
nachadzaju osoby, zvierata alebo predmety.

- Je prisne zakazané dotykat sa Casti zariadenia, ked je
rameno v pohybe.

- Fotobunky nie su bezpecnostné zariadenie, ale iba
pomocné zariadenie pre bezpecnost. SU vyrobené so
spolahlivou technoldgiou, ale za extrémnych podmienok
nemusia fungovat spravne alebo sa mézu poskodit a v
niektorych pripadoch poskodenie nemusi byt okamzite
viditelné. Z tohto dévodu sa pri pouzivani automatizacie
riadte vSetkymi pokynmi uvedenymi v tejto prirucke.

- Pravidelne kontrolujte spravne fungovanie fotobuniek.

JE ABSOLUTNE ZAKAZANE prechadzat poéas
zatvarania ramena! Prejazd je dovoleny len
vtedy, ked je rameno Uplne otvorené a nehybné.

AN
N

DETI

Automaticky systém zarucuje vysoku uUroven
bezpecnosti. Vdaka detekénym systémom
kontroluje a garantuje svoj pohyb pocas
pritomnosti os6b alebo veci. V kazdom pripade
by malo byt detom zakazané hrat sa v blizkosti
automatizacie a aby sa zabranilo nahodnej
aktivacii, nemali by sa nechavat ovladace v ich
dosahu. Automaticka zavora nie je hra!

Vyrobok nie je uréeny na pouzivanie osobami
(vratane deti) s obmedzenymi fyzickymi,
zmyslovymi alebo dusevnymi schopnostami
alebo osobami bez prisluSnych skusenosti a
znalosti, pokial nie si pod dohladom os6b
zodpovednych za ich bezpeénost a neboli tymito
osobami pouéené o pouzivani vyrobku.

Anomalie: akonahle spozorujete akukolvek abnormalnu
prevadzku zariadenia, vypnite elektrické napajanie a vykonajte
ru¢né odblokovanie motora (vid pokyny na konci kapitoly), aby
bolo mozné manuélne fungovanie ramena. Nevykonavajte ziadne
opravy sami, vzdy sa s doverou obratte na vashomontéra.

|| Nevykonavajte zmeny v instalacii a parametroch
programovania a nastaveni riadiacej jednotky:
tieto ¢innosti musi vykonat montér.

Porucha alebo prerusenie napajania: pocas Cakania na
pomoc montéra alebo obnovenie elektrickej energie, ak
zariadenie nie je vybavené nudzovymi batériami, automatizacia
mo&ze byt rovnako pouzivana: v takom pripade musite odblokovat
motor (vid pokyny na konci kapitoly) a rucne pohybovat
ramenom.

Pokazené bezpecnostné zariadenia: zariadenie je mozné
spustit aj vtedy, ked niektoré bezpecnostné zariadenie nefunguje
spravne alebo je pokazené. Zavoru je mozné ovladat v reZime
“Osoba pritomna”, a to nasledovnym sp&sobom:

1. Pomocou vysielata alebo kluCového selektora a pod.
poslite prikaz na aktivaciu ramena. Ak vSetko funguje
spravne, rameno sa bude normalne pohybovat, inak majak
niekolkokrat zablika a manéver sa nespusti (poCet
zableskov zavisi od dbvodu, pre ktory sa manéver
nerozbieha).

2. V takom pripade do 3 sekdnd znovu stladte a podrzte
stlacené tlacidlo na vydanie prikazu.

3. Priblizne po 2 sekundach rameno vykona pozadovany

manéver v rezime “Osoba pritomna”, to znamena, Ze sa

bude pohybovat, iba pocas stlaceného ovladacieho tlacidla.
Kolaudécia, pravidelna udrzba a pripadné opravy by mali byt
zaznamenané osobami, ktoré ich vykonavaju, a doklady
uschované u majitela zariadenia. Jediné cCinnosti, ktoré mdze
uzivatel pravidelne vykonavat, su Cistenie sklicok fotobuniek
(pouzite makku a mierne navihéenl handricku) a odstranenie

pripadnych listov alebo kamenov, ktoré by mohli prekazat
automatickému systému.

Ak bezpecnostné zariadenia nefunguji, odpo-
ru¢a sa ¢o najskor privolat k oprave kvalifiko-
vaného technika.

Uzivatel zariadenia musi pred ' vykonanim
akejkolvek ¢&innosti ruéne odblokovat motor,
aby sa zabranilo nahodnej aktivacii ramena (vid’
pokyny na konci kapitoly).

Servis: aby sa udrzala konStantna Uroven bezpecnosti a
zabezpedila maximalna zivotnost celej automatizacie, je potrebna
pravidelna udrzba (miniméalne kazdych 6 mesiacov).

VsSetky kontroly, servisné prace alebo opravy
smu vykonavat len Specializovani pracovnici.

Likvidacia: po skonceni UZitkového obdobia automatizacie sa
uistite, Zelikvidadné prace vykonaju kvalifikovani pracovnici a Ze
materidly budl recyklované alebo Zzlikvidované v sulade™'s
platnymi predpismi.

Vymena batérie v dialkovom ovladaéi: ak ma dialkovy
ovladag po urditej dobe pouzivania znizeny dosah alebo Uplne
prestane fungovat, méze to byt spbdsobené vybitim batérie (v
zavislosti od intenzity pouzivania mbze batéria vydrzat niekolko
mesiacov az vySe roka). Zistite to tak, ze kontrolka na ovladacdi sa
nerozsvieti alebo je slaba, alebo sa rozsvieti len na kratky
moment. Predtym, nez sa obratite na montéra, skuste vymenit
batériu za inu, vybratl z druhého ovladaca, ktory funguje spravne:
ak bola pri€inou poruchy batéria, staéi ju vymenit za novu
rovnakého typu.

35



Odblokovanie a ruény pohyb

Pre odblokovanie:

1.

Vlozte a otocCte kluc¢ (A) o 180° dolava alebo doprava.

KOVOPOLOTOVARY.C
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SERVISNY PLAN (odovzdat koncovému pouzivatelovi)

W Tento register udrzby musi byt odovzdany majitelovi zariadenia po vyplneni pozadovanych éasti.

V tomto Registri musia byt zaznamenané vSetky vykonané aktivity tykajlce sa servisu, oprav a Uprav. Register musi byt aktualizovany po
vykonani kazdej prace a starostlivo uschovany, aby bol dostupny pri pripadnej inSpekcii zo strany autorizovanych organov.

Tento “Register Udrzby” sa vztahuje na nasledovné zariadenie:
mod. S4BAR - SErOVE C. o - namontovang dna ... S NAAAMESE 1.t
Sucastou tohto “Registra Udrzby” st nasledovné prilozené doklady:

1) Servisny plan

Podla prilozeného “Servisného planu” sa servisné prace musia vykonavat s nasledovnou frekvenciou: kazdych 6 mesiacov alebo
kazdych 10 % predpokladanej Zivotnosti cyklov manévrov, v zavislosti od toho; Co nastane ako prve.

SERVISNY PLAN 2. Skontrolujfte stav opotrebenia v&etkych materialov, z ktorych
sa zavora sklada, s osobithou pozomostou venovanou
znakom Kkorozie alebo  oxidacie  konstrukcnych  prvkov;
nahradte diely, ktoré neposkytuju dostatocné bezpecnostné

Pozor! - Servis zariadenia musi byt vykonany
kvalifikovanym technickym pracovnikom, v sulade

s bezpeénostnymi normami vymedzenymi plat- ZArUky.

nymi pravnymi predpismi a be‘z‘pecnostnvml 3.  Skontrolujte, Ze nie je vola medzi wyvaovacou pakou a
inStrukciami uvedenymi v kapitole “VSEOBECNE wstupnym hriadelom. V' pripade potreby Cplne dotiahnite
POKYNY A ODPORUCANIA PRE BEZPECNOST”, stredovil skrutku,

na zaciatku tohto navodu. 4. Skontrolujte spravne fungovanie ruéného odblokovania.

5. Dajte rameno do vzpriamenej polohy a skontrolufte, d&i
rozostup medzi zavitmi vyvazovacej pruziny je konstantny a
bez deformécir.

V zasade cestna zavora nevyzaduje Speciainy servis. V kazdom
pripade sa odporlca pravidelna kontrola, ktora umoznuje udrzanie
efektivity zariadenia a zabezpeCenie spravneho fungovania

bezpednostnych systémov. 6. Odblokuite a skontrolujte spravnu wvézenost ramena a
Co sa tyka servisu pridavnych zariadenf cestnej zavory, postupuite pripadne prekazky pocCas rucného otvérania a zatvarania.
podla prislusnych servisnych planov. 7. Znowu zablokuijte rameno a vykonajte proces kolaudécie.

Vo v8eobecnosti sa odporica wykonavat pravidelnt kontrolu s.| 8. Skontrolujte postupne spravne fungovanie vsetkych bezpec-

frekvenciou kaidych 6 mesiacov alebo, detajlnejsie, je mozné nostnych zariadeni pritomnych v systéme (fotobunky, citlive
wypocitat servisnu dobu na zaklade tychto odporicant: hrany atd.). Ked niektoré zariadenie zasiahne, led "BlueBus"
- Ak je S-BAR nastavena na wysokU rychlost - pri vysokych na riadiace] jednotke vyda 2 rychle zablesky na potvrdenie, ze
stupnoch rychlosti-alebo s ramenom zatazenym prislugenstvom si bola.rozoznana udalost,
wzaduje Castejsie prehliadky. 9. Skontrolujte  spravne / fungovanie: fotobuniek nasledovnym
- Vo vSeobecnosti na stanovenie poctu eyklov pre udrzbu treba sposobom: v zavislosti od toho, ¢iboli nainstalované jeden
whkonat odhad Zivotnosti v zmysle tabulky 4 a.planovat servis alebo dva pary fotobuniek, treba si pripravit jeden alebo dva
aspon kazdych 10% wyslednych manévrov; napr. ak by bola hranoly z pevného materialu (napr. drevené) s rozmermi
celkova zivotnost 500.000, servis sa ma robit kazdych 50.000 70x30x20 cm. Kazdy hranol musi mat tri steny, jednu pre
cyklov. kazdy rozmer, z reflexného materialu (napr. zrkadlo alebo
leskly lak) a tri steny z matného materialu (napr. natreté
‘W Pozor! - Systém vyvaZenia je zaloZeny na matnou ciernou farbou). Aby bolo mozné otestovat fotobunky
pouzivani pruziny. Zivotnost tejto pruziny je umiestnené 50 cm nad zemou, oprite hranol o podlahu; pri
priemerne viac ako 500.000 cyklov, ale pre teste fotobuniek vo Wéke 1 m nad zemou zdvihnite hranol do
primerani bezpeénostnii rezervu sa odporuca vysSky 50 cm. V pripade skisky jedného paru fotobuniek musf
vymenit pruzinu pred tymto terminom. byt skisobne teleso umiestnené presne pod  stredom
ramena, pricom strany s dizkou 20 cm musia byt obratené
Poznamenavame, Ze & v pripade zlomenia pruziny cestné zavora smerom k fotobunkam, a postivané po celej dizke ramena.
nadalej spina poziadavku uvedenu v bode “4.3.4 normy EN 12604: pripade skusky dvoch parov fotobuniek musfte najprv urobit
2000", skugku zviast pre kazdy par s pouzitim jedného skigobného
telesa, a potom ju zopakovat s dvomi skusobnymi telesami.
Systém vyvazenia ramena musi byt kontrolovany Kazdé skusobné teleso by malo byt umiestnené bokom od
aspoii 2-krat roéne, najlep$ie v prechodnych stredu ramena vo vzdialenosti 15 ¢m, a potom sa musf
roénych obdobiach. posuvat po celgj dlizke ramena.

V' urGenych servisnych intervaloch treba wvykonat nasledovné
kontroly a vymeny:
1. Odpojte vsetky zdroje elekirického napéajania.
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10.

11.

12.

Skontrolujte, ¢i sa fotobunky nerusia s dalSimi zariadeniami:
pomocou valca (priemer 5 cm, dizka 30 cm) preruste opticky
0s, ktora spéja dvojicu fotobuniek tak, ze nim prejdete najprv
blizko fotobunky TX, potom blizko RX a nakoniec v strede
medzi dvomi fotobunkami. Skontrolujte, Ci zariadenie funguje
v kazdom pripade, prepnutim z aktivneho stavu do stavu
alarmu a naopak. Skontrolujte, ¢i to vyvola predpokladanu
akciu v riadiace] jednotke (napriklad zmenu smeru pohybu
pocas zatvaracieno manévru).

Kontrola ochrany pred zdvihnutim: v pripade zariadeni
so zvisinym pohybom skontrolujte, ¢i nie je riziko zdvihnutia.
Tato skiska sa moéze wvykonat nasledovnym spdsobom:
uprostred ramena zaveste 20 kg zataz (napriklad vrecko s
pleskom), dajte prikaz na manéver “otvor’ a skontrolujte, Ci
pocas tohto manévru rameno neprekro¢i vysku 50 cm voci
zatvorenej polohe. V pripade, ze rameno prekroci tuto vysku,
znizte silu motora (vid odsek ‘Programovanie riadiacej
jednotky”).

Ak by sa nebezpecneé situacie, spdsobené pohybom ramena,
odstranili prostrednictvom obmedzenia narazovej sily, musi sa
wykonat meranie sily v slUlade s normou EN 12445 a
pripadne, ak bola kontrola “sily motora” pouzita ako pomoc v
systéme na znizenie narazovej sily, néjdite nastavenie, ktoré
poskytne najlepsi vysledok.

SERVISNE ZASAHY

sahu
eni, oprav, uprav

Boli vwwkonangé vsetky fazy predpisané v servisnom plane
Ano

__NE

13.

14.

Kontrola uc¢innosti systému odblokovania: dajte
rameno do polohy “zatvorenia” a vykonajte rucné odbloko-
vanie motora (vid odsek ‘Ruéné odblokovanie a zablo-
kovanie motora’), pricom sa uistite, ze odblokovanie
nastane bez problémov. Uistite sa, ze rucna sila, potrebna na
posun ramena pocas “otvarania’, nie je vacsia ako 200 N
(priblizne 20 kg); sila sa meria kolmo na rameno a vo vzdia-
lenosti 1 m od osi otacania. Nakoniec skontrolujte, ¢i KIUC,
potrebny pre rucné odblokovanie, je dostupny v blizkosti
zariadenia.

Kontrola systému odpojenia napajania: pomocou
vypinaca napajania a odpojenim pripadnych nidzovych batéril
skontrolujte, ze suU vSetky led na riadiacej jednotke vypnuté a
Ze po odoslani prikazu zostane rameno nehybné. Skontrolujte
Ucinnost systému zablokovania, aby sa predislo nedmysel-
nému alebo neopravnenému zapnutiu.

Tabulka 16
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